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Softwareversionen

Die Bedienungsanleitung bezieht sich auf die folgenden Softwareversionen:

Modul Softwareversion

Flash oder EPROM

MCP 20 3.03.03
MDO 20 3.03.03
MDA 20 2.01.02
MGO 20 3.01.02
MAO 20 3.01.02

MAI30/MAR30 | 1.02.05
MGI30/MGR30 | 1.02.05

Softwarestand ATEX und TUV SIL 3
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1 Sicherheitsvorschriften

1 Sicherheitsvorschriften

1.1 BestimmungsgemaRe Verwendung

Das SUPREMATouch ist ein stationdres Gaswarnsystem mit mehreren Messstellen zur kontinuierlichen Uberwachung
von Betriebsstatten auf das Vorhandensein brennbarer, explosiver und toxischer Gas- und/oder Dampf-Luft-Gemische
sowie des Sauerstoffgehalts in der Umgebungsluft. Neben der Stromversorgung der Sensoren, der Anzeige
gemessener Konzentrationen und der Uberwachung der Grenzwerte steuert das System auch Alarmvorrichtungen an.
Die verschiedenen Funktionen des Gaswarnsystems (Messwerterfassung, Signalauswertung, Ansteuern von
Alarmvorrichtungen usw.) werden von den verschiedenen Modulen des SUPREMATouch ausgefihrt.

Vom SUPREMATouch kénnen standardisierte Strom- und Spannungsausgange unterschiedlicher Sensortypen
verarbeitet werden. Das bedeutet, dass mit dem System nicht nur Gasmessungen, sondern auch andere Messvariablen
(z. B. Temperatur und Druck) angezeigt und ausgewertet werden kénnen.

Das SUPREMATouch ist ein modulares System und ermdglicht eine Vielfalt an Anwendungen.

Die vorliegende Gebrauchsanleitung ist fir die Nutzung des Produkts zwingend zu lesen und zu beachten.
Insbesondere die darin enthaltenen Sicherheitshinweise sowie die Angaben zu Einsatz und Bedienung des Produkts
mussen aufmerksam gelesen und beachtet werden. Zusétzlich sind die im Verwenderland geltenden nationalen
Vorschriften zum sicheren Betrieb des Gerates zu berlicksichtigen.

EX-Uberwachung zum Schutz von Betriebsanlagen und der arbeitenden Personen durch kontinuierliche
Uberwachung der Umgebungsluft auf potenziell explosive Gase/Dampfe, bevor diese die untere Explosionsgrenze
erreichen — indem Alarmsignale ausgeldst und Malnahmen zur Vermeidung von Risiken eingeleitet werden. Die
Steuereinheit erfullt die Bestimmungen der ATEX-Richtlinie.

OX-Uberwachung zum Schutz von Personen durch kontinuierliche Uberwachung der Umgebungsluft auf
Sauerstoffmangel oder -anreicherung bzw. der Inertisierung der Betriebsanlagen. Die Steuereinheit erfillt die
Bestimmungen der ATEX-Richtlinie.

TOX-Uberwachung zum Schutz von Personen durch kontinuierliche Uberwachung der Umgebungsluft auf giftige
Gaskonzentrationen. Bei Erreichen der eingestellten Grenzwerte, beispielsweise Hochst- oder Mindestkonzentration in
der Umgebungsiluft, wird ein Alarm ausgelést.

Gangige Anwendungsgebiete sind:

» chemische und petrochemische Industrie
» Farben- und Losungsmittelindustrie
+ gasverarbeitende Industrie

+ Abwasserbehandlungsanlagen oder dhnliche kommunale Einrichtungen

A GEFAHR!

» Dieses Produkt ist eine lebensrettende bzw. gesundheitserhaltende Schutzvorrichtung. Eine unsachgemale
Verwendung, Wartung oder Instandhaltung des Gerates kann die Funktion des Gerates beeintrachtigen und
dadurch Menschenleben ernsthaft gefahrden.

» Vordem Einsatz ist die Funktionsfahigkeit des Produkts zu tiberprifen. Das Produkt darf nicht eingesetzt werden,
wenn der Funktionstest nicht erfolgreich war, Beschadigungen bestehen, eine fachkundige
Wartung/Instandhaltung fehlt oder wenn keine MSA Originalersatzteile verwendet wurden.

Die Nichtbeachtung dieser Warnung fiihrt zu schweren Verletzungen oder zum Tod.

Eine andere oder darliber hinausgehende Nutzung gilt als nicht bestimmungsgemaR. Dies gilt insbesondere auch fir
eigenmachtige Veranderungen am Produkt und fir Instandsetzungsarbeiten, die nicht von MSA oder autorisiertem
Personal durchgefiihrt wurden.

10 SUPREMATouch DE



1 Sicherheitsvorschriften

1.2 Haftungsausschluss

In Fallen einer nicht bestimmungsgemafien oder nicht sachgerechten Nutzung des Gerats Ubernimmt MSA keine
Haftung. Auswahl und Nutzung des Geréts liegen in der ausschlieRlichen Verantwortung der handelnden Personen.

Produkthaftungsanspriiche, Gewahrleistungsanspriiche und Anspriiche aus etwaigen von MSA fir dieses Gerat
Ubernommenen Garantien verfallen, wenn es nicht entsprechend der Gebrauchsanleitung eingesetzt, gewartet oder
instand gehalten wird.

1.3 Informationen zur Entsorgung

Bei der Entsorgung von elektronischen Geraten und Batterien sind die 6rtlichen Vorschriften zu beachten.
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2 Systemkonzept

Systemkonzept
Systemfunktionen

Modulares System
19-Zoll-Baugruppentragersystem fiur den Anschluss von bis zu 256 Sensoren

Komplettes System fur bis zu 64 Sensoren mit gemeinsamen Relais (Alarme 1-4, Signalstérung, Hupe,
Alarmverriegelung, Stromversorgung) in einem 19-Zoll-Einschub

Maximale Anzahl von Schaltausgéangen im System: 512
Minimaler Installationsaufwand (Bussystem)
Redundanz méglich

Maximale Aktualisierungsdauer von 3-4 Sekunden fiir Alarm- und Analogsignalausgange (1-2 s fir
Datenerfassung; 1 s zur Berechnung; 1 s fiir Datenausgang)

Maximale Aktualisierungsdauer von 3-5 Sekunden flr Signalstdérungsausgange (1-2 s fir Datenerfassung; 1-2 s
zur Berechnung; 1 s fir Datenausgang)

Maximale Ansprechzeit von 15 Sekunden auf Systemfehler

Netzspannungsbetrieb (85-265 V AC), kein Umschalten notwendig

Netzteil im Baugruppentrager, 250 W

Far héheren Leistungsbedarf kbnnen externe Netzteile angeschlossen werden

Batterieanschluss fur Notstrombetrieb

Betriebsspannungsbereich der Systemmodule: 19,2 V DC bis 32 V DC. Empfohlene Spannung: 24 V DC.
Universelle Sensorschnittstelle mit automatischer Sensorerkennung

Betrieb passiver katalytischer / Halbleiter-Sensoren, 3- oder 5-adrig.

Automatische Voreinstellung passiver Detektoren bei Erstkalibrierung

Betrieb aktiver Transmitter mit 4- bis 20-mA-Ausgang, 2- oder 3-adrig

Systembedienung uber grafischen Touchscreen mit einer Auflésung von 320 x 240 Pixel und
Einzelfunktionstasten

Selbsterklarende Fehlermeldungen
Systemkonfiguration und Parametrisierung wahlweise tiber Laptop (Windows-Benutzeroberflache)

Das SUPREMATouch kann Uber eine Bus-Verbindung ins Kommunikationsnetzwerk des Unternehmens
eingebunden werden (Datenauswertung, Datenanzeige usw.)

Zugriffsteuerung Uber SchlUsselschalteranschluss oder drei Kennwortebenen
Schlusselschalteranschluss zur Relaisverriegelung
Fernschlisselschalter zur Quittieren und zum Zuriicksetzen

Sammelalarm-LEDs fiir 1. bis 4. Alarm, Signalstorung (Sensor), Systemfehler, Verriegelung, Unterbrechung der
Stromversorgung

Protokollausdruck von Statuséanderungen und Systemvorgangen (Standard-ASCII, 80 Zeichen)

1 x USB- + 1 x RS 232- oder 2 x RS 232-Schnittstellen flir die Datenibertragung an einen Industrie-PC/-Laptop/-
Drucker

RS 232-Schnittstellen sind galvanisch getrennt
Einsatz von RS 232/RS 485-Konvertern fiir langere Ubertragungsstrecken
8 MRO-Modul-Sammelalarm-Relais werden durch die Baugruppentrager-Stromversorgung gespeist

Externe Relais werden getrennt mit Strom versorgt

SUPREMATouch 12



2 Systemkonzept

+ Empfohlene Verwendungsdauer nach EN 50271: 20 Jahre
2.2 Aufbau

Die Module des SUPREMATouch werden in einen Baugruppentrager eingesetzt. Fir erweiterte Systeme kdnnen
zusatzliche Module in einem zweiten Baugruppentrager oder mittels Hutschienenmontage in einem Schaltschrank
platziert werden.

Der Datenaustausch zwischen den Modulen erfolgt Gber einen CAN-Bus, was die Anbindung von Satelliten tiber weite
Entfernungen ermaoglicht.

Fir Messaufgaben, bei denen eine redundante Signalerfassung und -verarbeitung erforderlich ist, kénnen jederzeit
weitere Module zur Erweiterung des Gaswarnsystems hinzugefugt werden.

Die Sensoren mussen der am Installationsort vorgeschriebenen Ziindschutzart entsprechen. Die Verbindung zwischen
dem Eingangsmodul des SUPREMATouch und den Sensoren erfolgt liber geschirmte Fernmesskabel in 2-, 3-, 4- oder
5-adriger Ausflihrung.

Far die Wartung kdnnen die Sensoren durch mechanische Trennung der Steckverbindung galvanisch vom
SUPREMATouch getrennt werden (MAT-, MAT TS-Modul).

Das folgende Blockschaltbild zeigt den méglichen Aufbau eines nicht redundanten Systems.
Sensoren
Das System unterscheidet zwischen passiven und aktiven Transmittern.

Die passiven Detektoren bestehen in der Regel lediglich aus einer hochempfindlichen (halben) Messbriicke, wahrend
die aktiven Transmitter eine eigene Elektronik besitzen und einen genormten Signalausgang (4-20 mA) aufweisen.

Die Ansprechzeit des gesamten Systems wird durch die Summierung der Ansprechzeiten aller Teile der Ausrustung
innerhalb des Gaswarnsystems bestimmt.
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Abbildung 1 Blockschaltbild eines Systemaufbaus (redundant)
SUPREMATouch

DE



2 Systemkonzept

Fehlerzustiande

Signale oberhalb des Messbereichs oder durch eine durch Unterbrechung der digitalen Kommunikation verursachte
Signalstérung sind immer selbsthaltend.

Durch Signale unterhalb des Messbereichs verursachte Signalstérungen sind nicht selbsthaltend. Messwerte iber dem
Messbereich I6sen alle vier Alarme aus.

Akustisches Signal

Wenn eine Vorrichtung fiir einen akustischen Alarm mit dem Hupenrelais verbunden ist, ertdnt sie, sobald ein neuer
Alarm ausgeldst wird. Sie ertdnt weiterhin, selbst wenn die Alarmbedingung nicht mehr besteht. Durch Driicken der
Taste ACKNL wird die Hupe abgeschaltet, unabhangig davon, ob die Alarmbedingung weiterhin besteht.

Wenn ein redundantes System eingesetzt wird, ist die Taste ACKNL oder RESET fiir mindestens eine
Sekunde zu driicken.

2.3 Bedien- und Anzeigeeinheit MDO
Die Bedien- und Anzeigeeinheit verfiigt iiber folgende Komponenten:

» Farb-TFT-Touchscreen mit einer Auflésung von 320 x 240
+ 2 Tasten
+ 8 LED-Anzeigen

* 1 Summer

Der TFT-Bildschirm ist ein vollgrafisches Display mit einem resistiven Touchpanel. Die Zeichenhthe betragt ca. 4 mm.

B POWER U T -
= - — 5

Measure
1.3% LEL Measure
1.3% LEL Measure
The Safety Company 1.3% LEL Measure
1.5% LEL Measure
1.3% LEL Measure
Measure
v o
S (S G

Abbildung 2 Anzeige- und Bedienmodul (MDO)

HINWEIS

Berlhren Sie den Touchscreen nicht mit scharfen Gegenstanden, um ihn nicht zu beschadigen. Berthren Sie ihn nur
mit den Fingern oder dem mitgelieferten Touchscreenstift.
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SUPREMATouch 6

e L R R
1.3% LEL Zzasure
1.3% L=z Measure
1.3% LEL Measure
1.3% LEL Measure
1.5% LEL Ieasure
1.3% LEL IMeasure
1.3% LEL IMeasure
| LEL Measure

. CAN _|I\ %
7 |

1.3%

Abbildung 3 Anzeige mit Tasten
1 ACKNL Quittiertaste (acknowledge) 4 SYSTEM-LEDs
2 RESET - Ricksetztaste
3 SIGNAL-LEDs 6 Anzeige

24 Tasten

Alle Alarme, Stérungen und Anzeigen von Bereichsiiberschreitungen wurden mit den Tasten zuriickgesetzt
(wenn die Zustande nicht mehr zutreffen).

Es ist moglich, mithilfe der grafischen Benutzeroberflache Alarme in zwei Schritten einzeln zuriickzusetzen
Die Nichtbeachtung dieser Warnung kann zu schweren Personenschdden oder zum Tod fiihren.

ACKNL - Zum Quittieren aller Alarme die ACKNL-Taste driicken. Die LED geht dann in Dauerlicht Giber.

Quittiertaste . . _— .
Durch Driicken der Taste ACKNL wird die Hupe abgeschaltet, unabhangig davon, ob die

Alarmbedingung weiterhin besteht.

RESET - Wenn ein Signal nicht mehr die Alarmschwelle iberschreitet und der Alarm quittiert wurde, erlischt
Rucksetztaste | die LED beim Driicken der Taste RESET.

Bei nicht selbsthaltenden Alarmen oder wenn das Signal weiterhin die Alarmschwelle Uiberschreitet,
hat die RESET-Taste keine Auswirkung.

25 LED-Anzeigen

Mit den 8 LED-Anzeigen werden System- und Signal-Zustandsinformationen angegeben.
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SYSTEM:
(griin) | Stromversorgung ein/aus
(gelb) | systemspezifischer Fehler (z. B. defekte CPU)
(gelb) | ein: Eingange sind verriegelt oder eine Kalibrierung steht an
Aufblinken: mit einem oder mehreren Eingéangen verbundene Ausgange
sind verriegelt
SIGNAL.:
AL 1-AL 4 (rot) Eingangssignalalarme

(jeder Eingang kann bis zu vier Alarme besitzen)

(gelb) | spezifische Eingangssignalzustande

(Messwerte Uber/unter Messbereich, Signalstérungen)

2.6 Busprotokoll

Das SUPREMATouch setzt das CAN-Bus-Protokoll ein. Am INTERCONNECTION BOARD (MIB-Modul) kann fiir alle
angeschlossenen Module die Ubertragungsgeschwindigkeit mit dem DIL-Schalter auf 10, 20, 50, 125, 250, 500 oder
1000 kBit/s eingestellt werden. Alle Module an einem Bus miissen mit derselben Bitrate betrieben werden;
abweichende Bitraten einzelner Module flihren zu Fehlerzustanden auf dem Bus. Dies wird erkannt, und es werden
entsprechende Meldungen angezeigt.

Jedes Modul erhalt Gber den DIL-Schalter vom MIB-Modul-Board unter Beriicksichtigung seines Steckplatzes im
Baugruppentrager eine Kennung (Node-ID - Knoten-ID) im Bereich 1 bis 127. Jedes der Module an einem Bus muss
eine eigene Kennung besitzen. Doppelte Kennungen werden erkannt und als Fehler gemeldet.

2.7 Systemversorgung

Das System wird mit einer Betriebsspannung von 24 V DC (19,2 bis 32 V DC) versorgt. Auf dem INTERCONNECTION
BOARD (MIB-Modul) sind 3 Klemmenpaare zum Anschluss von drei 24-V-DC-Versorgungsquellen (EXT, INT, BAT)
vorgesehen. Der Strom kann daher drei verschiedenen Quellen entnommen werden (Redundanz). Wenn alle drei
Versorgungsspannungen (EXT, INT und BAT) anliegen, wahlt das System nur eine zur Versorgung des Moduls mit
folgender Prioritat:

1.=EXT, 2. =INT, 3. = BAT.

Die Systemmodulhardware verwaltet die Umschaltung der Stromversorgung.

Bei Anschluss eines externen Netzteils bzw. einer Batterieversorgung empfiehlt MSA die Filterung der
Stromversorgung mittels eines EMV-Filters (elektromagnetische Vertraglichkeit). Siehe Kapitel 12.2
Installationsanweisungen zur Einhaltung der EMV-Richtlinien mit Information Gber Niederspannungsanlagen.

Um die Batterie und das SUPREMATouch vor Beschadigung zu schiitzen, ist der Einsatz einer zusatzlichen
Tiefentladeschutz-Baugruppe in der entsprechenden 24-V-Versorgungsleitung vorzusehen (z. B. Tiefentladeschutz
C1900-TLS, Mentzer o. &.).

» Der Kunde ist fiir die Bereitstellung eines Sicherungsautomaten verantwortlich (max. Baugruppentrager-Leistung
480 W /20 A).

+ Die Versorgung mit 85 bis 264 VV AC erfolgt Giber Schraubklemmen direkt am Netzteil.

» Die EXT-, INT- und BAT-Spannungen liegen an jedem Systemmodul an.

» Auf den Modulen werden aus der 24-V-Spannung die bendtigten Modulspannungen erzeugt.

» Der Leistungsbedarf, der gedeckt werden muss, ergibt sich aus Art und Anzahl der angeschlossenen Sensoren
und aus den im System installierten Komponenten.
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» Maximal vorgesehene Leistung fir einen Baugruppentrager: 480 W (Strom max. 20 A).

» Die Transmitter-/ Detektor-Eingangsmodule messen alle Eingangsspannungen und kénnen Fehlermeldungen
generieren, die auf der Anzeigeeinheit angezeigt werden kénnen. Zusatzlich fallt ein POWER FAIL-Relais
(optional: redundant) ab, wenn sich der Zustand der Systemversorgung andert.

EXT-Anschliisse (externes Netzteil, 24 V DC)

» Anschluss fir Spannungseinspeisung durch ein externes Netzteil, Versorgung aller Baugruppen eines
Baugruppentragers.

 Erforderlich, wenn redundante Stromversorgung vorgesehen ist oder die Leistung des internen
Baugruppentrager-Netzteils nicht fiir den Betrieb aller Sensoren ausreicht.

» Max. 20 A Versorgungsstrom fiir einen Baugruppentrager.
INT-Anschliisse (internes Netzteil, 24 V DC 250 W)

» Anschluss fir Spannungseinspeisung durch ein internes Baugruppentrager-Netzteil oder ein externes Netzteil.
* Versorgung aller Baugruppentrager-Module und der Sensoren.

+ Das interne Netzteil (MSP-Modul) hat einen Netzspannungseingang von 85 bis 265 V AC
(47 bis 63 Hz) oder 120 bis 330 V DC.

+ Wenn die Leistung des Baugruppentrager-Netzteils nicht ausreicht, muss die Versorgung der Sensoren, Module
oder Relais durch externe Netzteile erfolgen.

+ Das interne Baugruppentrager-Netzteil kann entfallen, wenn die Versorgung —wegen héherem Leistungsbedarf
oder der redundanten Ausfuhrung — durch ein externes Netzteil Gber die INT-Anschlussklemmen erfolgt.

» Max. 20 A Versorgungsstrom.
BAT-Anschliisse (Backup-Batterie-Versorgung)
» Backup-Batterie-Versorgung fiir alle Baugruppen eines Baugruppentragers (21 bis 28 V DC).

+ Im Fall einer Stérung der internen und/oder externen Stromversorgung versorgt die Backup-Batterie-Versorgung
das System.

+ Max. 20 A Versorgungsstrom.
Versorgungskonzepte

Uber jeden dieser drei Anschlusspaare kdnnen alle Systemkarten und die Sensoren versorgt werden. Auf jeder
Systemkarte ist eine Spannungsumschaltung vorgesehen, die dafir sorgt, dass nur eine der anliegenden Spannungen
belastet wird. Je nach Anzahl und Typ der Sensoren und/oder erforderlicher Redundanz in der Versorgung sind
verschiedene Versorgungskonzepte vorgesehen.

Wenn das interne Baugruppentrager-Netzteil nicht fir die Versorgung aller Sensoren ausreicht, ist ein externes Netzteil
vorzusehen. Das interne Netzteil muss dann abgeklemmt werden. Eine redundante Versorgung erfolgt dann durch
externe Netzteile Uber den BAT- oder INT-Anschluss.

Versorgungskonzept A: internes Netzteil

Alle Baugruppen des Systems und die Sensoren werden aus dem Baugruppentrager-Netzteil (INT-Anschluss) versorgt.
Diese Variante wird eingesetzt, wenn keine Redundanz der Versorgung erforderlich ist und die Leistung des im
Baugruppentrager eingebauten Netzteils (250 W) ausreicht, alle Baugruppentrager-Module und die angeschlossenen
Sensoren zu versorgen.
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Versorgungskonzept B: externes Netzteil

Alle im Baugruppentrager untergebrachten Systemmodule und die Sensoren werden aus dem externen Netzteil (EXT-
Anschluss) versorgt. Diese Variante wird eingesetzt, wenn keine Redundanz der Versorgung erforderlich ist und die
Leistung des im Baugruppentrager eingebauten Netzteils (250 W) nicht ausreicht, alle Baugruppentrager-Module und
die angeschlossenen Sensoren zu versorgen. Uber die Klemmen kénnen max. 20 A eingespeist werden (480 W
Systemleistung).

Versorgungskonzept C: internes Netzteil + Batterie

Alle Baugruppen des Systems und die Sensoren werden aus dem Baugruppentrager-Netzteil (INT-Anschluss) oder der
Notstromversorgung (BAT-Anschluss) versorgt. Diese Variante wird eingesetzt, wenn Redundanz der Versorgung
erforderlich ist und die Leistung des im Baugruppentrager eingebauten Netzteils (250 W) ausreicht, alle
Baugruppentrager-Module und die angeschlossenen Sensoren zu versorgen.

Versorgungskonzept D: externes Netzteil + Batterie

Alle Module des Systems und die Sensoren werden aus dem externen Netzteil (EXT-Anschluss) oder der
Notstromversorgung (BAT-Anschluss) versorgt. Diese Variante wird eingesetzt, wenn Redundanz der Versorgung
erforderlich ist und die Leistung des im Baugruppentrager eingebauten Netzteils nicht ausreicht, die Systemmodule und
die angeschlossenen Sensoren zu versorgen. Uber die Klemmen kénnen max. 20 A eingespeist werden (480 W
Systemleistung).

2.8 Sicherheitskonzept

Die einzelnen Funktionsmodule sind Gber einen CAN-Bus miteinander verbunden. Der CAN-Bus ist so konzipiert, dass
er praktisch fehlerfrei funktioniert. Jedes Modul kann Fehler auf dem Bus erkennen und entsprechend behandeln. Die
Wahrscheinlichkeit eines unentdeckten Kommunikationsfehlers auf dem Bus betragt 4,7 * 10-14. Fehlerzustande des
CAN-Bus werden an der Anzeige- und Bedieneinheit (MDO-Modul) angezeigt.

Jedes Modul mit einem Mikrocontroller hat einen Watchdog-Timer, der an seinem Baugruppentrager das
Systemausfall-Signal auslésen kann. Dadurch fallen Sammelrelais SYSTEMSTORUNG am Interconnection Board
(MIB-Modul) ab. Dieses Sammelstorsignal wird auch von der Anzeige- und Bedieneinheit angezeigt.

Alle Module werden in regelmaRigen Zeitabstanden von der auf Anzeichen von der CENTRAL PROCESSING Unit
(MCP-Modul) tber den CAN-Bus auf Anzeichen von Aktivitat iberprift. Die Stérung eines Moduls kann so erkannt und
entsprechende Meldungen erzeugt werden. Diese Meldungen werden in den MDO-Logbtichern protokolliert und
parallel dazu wird von den betroffenen Modulen die Systemstorung aktiviert.

Die Betriebsspannungen der angeschlossenen Versorgungsspannungseinheiten (EXT, INT und BAT) werden tber die
Transmitter-/Detektor-Eingangsmodule Gberwacht. Wenn hier eine Fehlfunktion eintritt, fallt das Sammelrelais
POWER-FAIL ab.

Gaswarnsysteme

In einfacheren Ausbaustufen der Sicherheitsanforderungen gemaf EN 61508 kann das Gaswarnsystem Uber eine der
beiden mdglichen CAN-Bus-Verbindungen betrieben werden. Ab SIL 3 werden beide CAN-Bus-Verbindungen bendtigt.
In diesem Fall sind zwei CENTRAL PROCESSING Units (MCP-Module) vorhanden und alle flir Systemvorgange
wichtigen Ein- und Ausgangssignale sind Gber zusatzliche Module an beiden CAN-Bussen parallel verfliigbar. Wenn
eine dieser CAN-Bus-Verbindungen ausféllt, wird eine SYSTEMSTORUNGS-Meldung erzeugt. Das System bleibt mit
der verbliebenen CAN-Bus-Verbindung funktionsfahig.

Im Fall einer Systemstérungsmeldung leuchtet die SYSTEMSTORUNGS-LED und die SYSTEMSTORUNGS-Relais
wechseln in den Fehlerzustand. Eine Systemstérungs-Meldung zeigt eine Fehlfunktion des SUPREMATouch an und
ein technischer Service ist daher sofort erforderlich. Die Systemstérungs-Relais sind so zu beschalten, dass sie
unverziglich eine Gberwachte Meldung auslésen.
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Gaswarnsysteme mit hoheren Sicherheitsanforderungen

Fur Gaswarnsysteme mit hGheren Sicherheitsanforderungen gemal EN 61508 SIL 3 kann das System mit weiteren
Modulen redundant ausgefiihrt werden. Die redundante Signalverarbeitung hat den gleichen Aufbau und funktioniert
auf die gleiche Weise wie die nicht redundante Standardverarbeitung. Die Kommunikation zwischen den Modulen
erfolgt Uber einen internen Anschluss, der als redundanter CAN-Bus ausgelegt ist.

Ist einer der beiden Signalverarbeitungswege gestort, so wird eine Fehlermeldung an der Anzeige- und Bedieneinheit
(MDO-Modul) ausgegeben (SYSTEMSTORUNG). Der verbleibende Signalverarbeitungskanal erfiillt bis zum
Austausch des defekten Moduls alle notwendigen Funktionen. Der Ausfall einzelner Module fuhrt nicht automatisch zum
Ausfall des gesamten Systems. Lediglich die dem jeweiligen Modul zugeordneten Funktionen stehen nicht zur
Verfigung. Das Systemstérungs-Relais muss angeschlossen und Giberwacht werden (siehe Kapitel 9
Sonderbedingungen zur Erfiillung der Anforderungen von DIN EN 61508 fiir SIL 1-3 gemaR TUV-Zertifikat und 10
Kennzeichnungen, Prifbescheinigungen und Zulassungen).

2.9 Im Betrieb

Beim Betrieb mit Warmeténungsdetektoren: Zur Gewahrleistung der Eindeutigkeit des Betriebs des
Wérmetdnungssensors muss jederzeit sichergestellt sein (z. B. durch Uberpriifung mit Handmessgeraten), dass die
von den Sensoren zu Uberwachende Umgebungsatmosphare vor dem Einschalten der Sensoren und des Systems
oder vor dem Zurlicksetzen von Bereichsliberschreitungsanzeigen frei von brennbaren Gasen ist.

Die Nichtbeachtung dieser Warnung kann zu schweren Personenschdden oder zum Tod fiihren.
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3 Betrieb des Systems

Die integrierte Bedien- und Anzeigeeinheit fungiert als Benutzerschnittstelle des modularen Steuerungssystems. Auf
dieser Einheit werden Alarme, Warnungen sowie Systemparameter angezeigt.

Die Auswahl und Eingabe erfolgt iber Touchscreen, was die Benutzung der integrierten Bedien- und Anzeigeeinheit
sehr erleichtert.

Der Anschluss der Bedieneinheit an einen PC ermdglicht eine benutzerfreundlichere Geratebedienung mit zusatzlichen
Funktionen.

Mit der Software SUPREMA Manager kénnen die Konfiguration und Parametrisierung mehrerer SUPREMA-Systeme
erstellt und verwaltet werden. Naheres siehe gesonderte Gebrauchsanleitung fur SUPREMA Manager.

Sowohl das PC-Programm als auch das SUPREMATouch-System nutzen grafische Benutzeroberflachen. Die
Eingabefelder werden, soweit wie moglich, als Auswabhlfelder dargestellt, und es werden alle bekannten Eingaben
angezeigt.

3.1 Bedienmenii
Das Bedienmentu ist in vier Untermenus aufgeteilt:

* Messen

» Einstellungen
» Wartung

+ Diagnose

Diese Untermenis kénnen durch Antippen des entsprechenden Menlpunkts ausgewahlt werden. Nach dem Start des
Systems wird automatisch das Untermeni Messen aktiviert.

Wenn ein anderes Men aktiv ist und fir 3 Minuten keine Bedieneraktivitat erfolgt, kehrt das System zum Untermeni
.Messen® zuriick. Bei einem Alarm wird das Untermentu ,Messen® automatisch aktiviert.

3.2 Zugangsberechtigung

In den verschiedenen Fenstern kdnnen Uber den Berlhrungsbildschirm Daten angezeigt und eingegeben sowie
bestimmte Aktionen eingeleitet werden (z. B. Start eines Kalibriervorgangs). Fur die Bearbeitung von Elementen oder
die Einleitung von Aktionen ist jedoch eine Zugangsberechtigung erforderlich. Dazu ist das Passwort der erforderlichen
Stufe einzugeben oder, wenn vorhanden, ein Schllsselschalter zu betéatigen.

Es sind drei Benutzergruppen mit verschiedenen Passwortstufen definiert:

» Wartung
» Parametrisierung

+ Konfiguration
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Access Control
Flease enter at least the
FARAMET ERIZING PASSWORD

or turn the key switch,

Fassword:

Abbildung 4 Zugangskontrolle

Wenn der Benutzer einen Wert andern oder auf eine Schaltflache tippen méchte und die erforderliche Berechtigung
noch nicht erteilt wurde, muss das entsprechende Passwort im Popupfenster eingegeben oder der Schllisselschalter
betatigt werden. Die Passwortberechtigung bleibt wirksam, bis der Messmodus durch Benutzereingabe oder
automatisch nach 3 Minuten ohne Aktivitat oder bei einem Alarm aktiviert wird.

Wenn ein Benutzer mit Anderungsberechtigung beim PC angemeldet ist und langer als 5 Minuten keine Daten
zwischen dem PC und dem SUPREMATouch-System ausgetauscht wurden, erlischt die Passwortberechtigung
automatisch.

Solange der SUPREMA Manager mit dem SUPREMATouch verbunden ist, kdnnen Einstellungen nicht
gleichzeitig iber MDO verandert werden.

Das System wird mit dem Standardpasswort AUER fir alle drei Passwortstufen ausgeliefert. MSA empfiehlt, beim
ersten Zugriff auf das SUPREMATouch die Passworter zu andern. In den Untermenis Messen und Diagnose werden
Daten nur angezeigt und es ist keine Passwortzugangskontrolle erforderlich.

Passwortidnderung

Das Passwort muss mindestens vier Zeichen und maximal acht Zeichen lang sein. Es kann jedes Zeichen aus dem
ASCI-Zeichensatz verwendet werden. Das Passwort unterscheidet Grof3- und Kleinschreibung.

Wenn Uberhaupt kein Passwort gewlinscht ist, kann das Passwort gel6scht werden, indem statt eines neuen Passworts
nichts eingegeben wird. Die Berechtigung kann dann nur durch den Schllisselschalter erlangt werden. In diesem Fall
erscheint eine zusatzliche Sicherheitsabfrage mit der Warnung, dass die Zulassung des Systems bei unberechtigten
Anderungen erlischt.

Zur Anderung eines bestehenden oder zur Erstellung eines neuen Passworts gehen wie folgt vorgehen:
1. Im Menu Einstellungen/System das entsprechende Passwort-Feld auswahlen.
Das bestehende Passwort eingeben bzw. den Schliisselschalter betatigen.

2. Nach Eingabe des Passworts oder Bedienung des Schllsselschalters das Fenster mit der OK-Schaltflache
verlassen. Wenn der Schlisselschalter bedient wurde, kann er nach Verlassen des Passwort-Fensters wieder
losgelassen werden.

3. Im Menu Einstellungen/System in den Feldern Passwort und Bestétigung das neue Passwort eingeben.

4. Das neue Passwort mit OK bestatigen.
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Zum Ersetzen eines vergessenen Passworts kann ein Ubergeordnetes Passwort eingegeben werden. Wurde
auch das aktuelle Passwort fiir die Parametrierung vergessen, kann durch Betatigen des Schliisselschalters
ein neues Passwort eingegeben werden. Ist kein Schliisselschalter zum Schlief3en vorhanden, die
Klemmenkontakte 1 (GND) und 2 (PSW) auf dem MST-Modul mit einer Drahtbriicke verbinden, wenn diese
gefahrlos zuganglich sind.

3.3 Infobereich

In der oberen rechten Bildschirmecke befindet sich ein Infobereich. In diesem Bereich werden Statusinformationen
durch Symbole angezeigt.

Symbolbedeutung

E Die Passwortberechtigung ist nicht wirksam. Der Benutzer kann die Einstellungen im aktuellen Fenster
nicht andern.

E Die Passwortberechtigung ist wirksam. Der Benutzer kann die Einstellungen im aktuellen Fenster andern.

PC Ein Benutzer mit Anderungsberechtigung wird mit einem PC angemeldet. Am MDO kénnen keine

Anderungen vorgenommen werden.
Weitere Informationen sind mit dem folgenden Symbol gekennzeichnet:

Symbolbedeutung
ﬂ Eine SD-Karte ist eingelegt und kann vom SUPREMA verwendet werden.

Eine neue Konfiguration wurde gespeichert und wird nach einem Neustart giiltig.

3.4 Menii Messen

Wenn die Systemkonfiguration erfolgreich abgeschlossen wurde, wird nach dem Start des Systems automatisch das
Menu Messen angezeigt.

Messen m Liste &l-= | Unterfenster
T * Liste
LEDs
* Info
Balken _ * Diagramm
muw » Versorgung

Gruppen | Gz

Far die Anzeige von Messwerten kann zwischen verschiedenen Anzeigetypen gewahlt werden:

+ Liste (Standard nach dem Start)
» Balken

+ LEDs

* Gruppen

Angezeigte Mess- und Zustandswerte werden einmal pro Sekunde aktualisiert.

Im Gegensatz zu den Sammelalarm-LEDs auf der MDO-Frontplatte werden die Alarme und Stérungen auf dem
BerUhrungsbildschirm nicht blinkend angezeigt.
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Wenn der Benutzer sich im Fenster Liste, Balken oder LEDs befindet und 60 Sekunden lang auf keine Taste tippt, wird
im Fenster automatisch ein Bildlauf durchgefiihrt (alle fiinf Sekunden eine Seite).

1. Zum manuellen Blattern durch die Liste die Pfeilschaltflachen in der linken unteren Ecke des Fensters verwenden
oder halten die Liste gedriickt halten und verschieben.

Bei allen Anzeigetypen ist es mdglich, manuell zwischen den verschiedenen Anzeigemodi fir die gemessenen Daten
umzuschalten. In einem Modus werden alle Eingdnge angezeigt, in den anderen Modi nur die Eingange im Alarm- oder
Stérungszustand.

2. Zum Umschalten zwischen den Modi auf das Glocken- oder Zeichensymbol in der rechten unteren Ecke des
Messfensters tippen.

Wenn einer dieser Auswahlmodi ausgewéhlt wurde, besitzt das entsprechende Symbol einen blauen
Hintergrund. In diesem Bereich werden aulRerdem die Anzahl der Messstellen im Alarm- und Stérungszustand
und der aktuell als Informationsquelle ausgewéhlte CAN-Bus, A oder B, angezeigt.

Es ist moglich, den CAN-Bus durch Tippen auf das Symbol CAN umzuschalten. Wenn der CAN-Bus manuell
ausgewahlt wurde, besitzt das Symbol CAN einen blauen Hintergrund. Wurde der CAN-Bus automatisch ausgewahlt,
besitzt das Symbol CAN einen griinen Hintergrund.

Modi
Modus Anzeige Anzeigt
durch
Alle Eingange In diesem Modus werden alle gemessenen Eingange im System angezeigt. Die .
Eingange sind nach ihrer Eingangsnummer angeordnet.

Alarmeingénge Wenn kein Alarm ausgel6st wurde, verhalt sich dieser Modus wie der Modus Alle .
Eingénge. Sobald Alarme ausgeldst wurden, werden nur die Eingédnge mit Alarm
angezeigt. Sie sind nach dem Zeitpunkt der Alarmauslésung sortiert.

Stérungseingadnge | Befindet sich keine Messstelle im Stérungszustand, verhalt sich dieser Modus wie .
der Modus Alle Eingénge. Sobald sich mindestens ein Eingang im Stérungszustand
befindet, werden nur die Eingange im Stérungszustand angezeigt. Sie sind nach
ihrer Eingangsnummer angeordnet.

Stromversorgungsanzeige

Die Stromversorgungsanzeige gibt einen schnellen Uberblick Giber den aktuellen Zustand der Stromversorgung des
Systems.

Abbildung 5 Stromversorgungsanzeige

Beim Tippen auf die Stromversorgungsanzeige erscheint ein Fenster mit Informationen uber die Messwerte der
Transmitter- / Detektor-Eingangsknoten.

Die 3 verschiedenen Stromversorgungen werden mit 3 verschiedenen Symbolen angezeigt.
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3 Betrieb des Systems

Stromversorgung | Symbol
Extern .
Intern .
Batterieversorgung .

Status (angegeben durch Hintergrundfarbe)

gut: verbunden, Spannung betragt weniger als 30 V und mehr als 21 V (bei Batterie Uber =
22 V)

nicht konfiguriert = -
v

Stérung =

Messdaten

Jedes Element auf der Messliste kann durch Doppeltippen ausgewahlt werden. Ein ausgewahltes Element wird blau
markiert. Durch Doppeltippen auf ein Element im Liste / Balken / LED-Fenster wird ein Fenster mit zusatzlichen
Informationen Gber das ausgewahlte Element und mit der Option angezeigt, diesen Eingang zu verriegeln, zu quittieren
oder zuriickzusetzen. Tippen auf das dargestellte Diagramm vergréRRert das Diagramm auf BildschirmgréRe. Erneutes
Tippen verkleinert es wieder.

Tag. M FO0S
W arking: C-7FE00
Serial Mo 1234

Install. Area; Fump £

Walle: Status:
AN A 51.2 %% LEL 123 AL
CAMN B 51.2 %o LEL 123 AL

I
1

J.
Z9h —oh —0h -T8h JTEh 19h T%h -I0h ®h  ©h =h <h
[nhikbit

Abbildung 6 Messdaten

Mit der Reset-Taste kdnnen die Alarme lokal zuriickgesetzt werden. Wenn der angeschlossene Detektor per Fernzugriff
zurlckgesetzt werden kann, fragt das System, ob die Riicksetz-Anfrage an den Melder weitergeleitet werden soll.
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3 Betrieb des Systems

Listenfenster

In diesem Fenster werden die aktuellen Eingangsdaten als Textliste angezeigt.

Walle Status

Measure
SMP = 0 0% LEL Measure
4= 4 0 00% LEL Measure

5. 0% LEL 123 AL
BMP & 0 0% LEL Measure
WP 7 0.0% LEL Measure

Measure

Abbildung 7 Listenanzeige (mit einer Messstelle im Alarmzustand)

Die folgenden Eingangsdaten werden in dieser Anzeige angezeigt:

Nr. Die Nummer des gemessenen Eingangs im System. Diese Nummer wird durch die Systemkonfiguration
definiert.

Tag Kundendefinierte Eingangsbeschreibung.

Wert Numerischer Wert und MalReinheit. Die Messwerte werden in Intervallen von 1 Sekunde angezeigt, solange
sie sich innerhalb des Messbereichs befinden. Bei Uberschreiten des Messbereichs wird der hdchste
erreichte Wert beibehalten. Bei einer Signalstorung oder Alarmunterdriickung (wahrend der Einlaufphase
bestimmter Sensortypen) werden statt des Messwertes Striche angezeigt.

Status | Aktueller Status des Eingangs. Der Status wird jede Sekunde aktualisiert. Folgende Daten kénnen angezeigt
werden:

* Messen

+ Kalibrieren (Messstelle im Kalibriermodus)

» Verriegelung (Messstelle verriegelt)

+ Uberschreitung (Messbereichsiiberschreitung)

+ Signalstoérung (Messbereichsunterschreitung oder fehlender Wert)

» Systemfehler (MDO konnte Messwert nicht abrufen)

» ,VE-Fehler® (Voreinstellungsfehler)

» Fir bestimmte Sensortypen kann Text fiir besondere Zustande definiert werden. Diese sind mit ,F:*
gekennzeichnet: (z. B. ,F:OpticErr®).

 unterdrickt (Alarm wahrend der Einlaufphase bestimmter Sensortypen unterdriickt)
« Alarme 1,2,3und 4

* Frei (Messstelle wurde nicht parametrisiert)
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3 Betrieb des Systems

LED Display

In diesem Fenster werden die Statuswerte der Eingange als LEDs angezeigt. Unter jeder LED-Spalte ist die
entsprechende Eingangsnummer angegeben. Bei redundanten Systemen werden die Informationen fir jeden CAN-Bus
getrennt angezeigt.

» LED aus (grau): nicht verriegelt, kein Alarm, keine Stérung

* LED an: verriegelt, Alarm, Stérung

Wenn ein Eingang nicht konfiguriert ist, werden in der betreffenden Spalte keine LEDs angezeigt.

|nhikit
4th Al
3rd Al
2nd Al
st Al

Failure

> »

Abbildung 8 LED Display

Balkenanzeige

In dieser Anzeige werden die Messwerte als vertikale Balken angezeigt, wobei der jeweilige Balken den relativen
Messwert eines Eingangs in Bezug auf den Messbereich darstellt. Als Wertebereich kdnnen 0 bis 100 % des
Messbereichs angezeigt werden.

In jedem Balken wird die entsprechende Eingangsnummer angezeigt.
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3 Betrieb des Systems

> »

Abbildung 9 Balkenanzeige

Messwerte werden als vollflachige Balken angezeigt. Im fehlerfreien Betrieb ohne Alarme sind die Balken grau. Durch
einen Alarm wird die Farbe des entsprechenden Balkens in Rot gedndert. Bei einer Statusmeldung fiir einen Eingang
wird der Balken nur als Kontur mit einem Kennbuchstaben fiir den Status angezeigt.

Buchstabe Bedeutung

Verriegelung

Kalibrierung lauft

Stérung (Messbereichsunterschreitung, fehlender Messwert)

Messbereichsiiberschreitung (Uberschreitung)

W oM O

Alarm unterdriickt (wéhrend der Einlaufphase bestimmter Sensortypen)

Wenn ein Eingang nicht konfiguriert ist, wird in der betreffenden Spalte kein Balken angezeigt.
Gruppeninformation

Jedes Element auf der Gruppenliste kann durch Tippen ausgewahlt werden. Ein ausgewahltes Element wird blau
markiert. Durch Doppeltippen auf ein Element wird ein Fenster mit zusatzlichen Informationen Gber das ausgewahite
Element und mit der Option angezeigt, alle Messstellen dieser Gruppe zu entriegeln, zu quittieren oder zurlickzusetzen.
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3 Betrieb des Systems

Taaq Cracker 4

farking: Section 21

|nhibit: Femoye

Events: Acknowledge

Gruppenansicht

In diesem Fenster wird der Status einer jeden Gruppe von Messstellen als Textliste angezeigt.

: CALZDALEALE ALl Inh.
2 Room21 o o o o 0 o

v ¥

Die folgenden Statusinformationen werden in dieser Anzeige angezeigt:

Nr. Die Nummer der Gruppe im System. Diese Nummer wird im System festgelegt und kann durch den
Benutzer nicht gedndert werden.

Tag Kundendefinierte Gruppenbeschreibung.

n. Al. Anzahl der Messstellen in dieser Gruppe, in welchen Alarm Nummer n ansteht.

Fail (Storung) | Anzahl der Messstellen in dieser Gruppe, in welchen eine Signalstdrung ansteht oder die
unterdriickt werden.

Inh. Anzahl der verriegelten oder im Kalibriermodus befindlichen Messstellen in dieser Gruppe.

(Verriegelung)
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4 Eingabe von Systemparametern

Mit dem TFT-Touchscreen werden Daten fir die Bearbeitung ausgewahlt oder Daten eingegeben. Im oberen Teil des
Bildschirms befindet sich ein Brotkrumen-Men(, in dem ein Element durch einfaches Antippen ausgewahlt werden
kann. Antippen eines weiteren Elements verlasst das aktuelle Element und kehrt zur zugehdrigen Menuebene zurlck.
Antippen des Haussymbols fiihrt zum Hauptmenu zurick. Jede Menlebene wird durch eine Maske mit verschiedenen
Symbolen fiir jede Menieingabe dargestellt, die durch Antippen ausgewahlt werden kann.

mhﬂeasuriﬂg Foints i:

Measuring Foint, S

oaensc::r Data Alarms Froperties

Inhibit [Nt

|nhikit Qutputs:

Latch Overflow: v
Zero Band, 2 1%

Abbildung 10 Meniiliste und Eingabe

Alle Steuerelementtypen werden durch einfaches Antippen verwendet. Die folgenden Typen von interaktiven
Steuerelementen stehen zur Verfugung:

Schaltflachen

Mit Schaltflachen werden Aktionen ausgeldst. Sie werden durch Antippen ausgeldst.

Auswabhlfelder

Test Gas: Methane

Auswabhlfelder enthalten eine Liste moglicher Werte, die ausgewahlt werden kdnnen. Durch Antippen eines Elements
werden in einem neuen Fenster alle verfligbare Werte angezeigt. Zur Auswahl eines neuen Werts auf den Wert tippen
und dann auf die Schaltflache OK.
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hoice .

ydrogen sulfide
sobutyl acetate
et Fetrol JF 1

et Fetrol JF &
Fis

ethanol
ethyl acrylate
ethyl butyl ketone

Abbildung 11 Auswahlfenster

Zahlenfelder

Test Gas: 50,00 % LEL

Zahlenfelder kdnnen ganze Zahlen oder Dezimalzahlen enthalten, die gedndert werden kénnen. Durch Antippen des
Felds wird ein neues Fenster gedffnet, in dem ein neuer Wert eingegeben werden kann. Zum Speichern eines neuen
Werts auf die Schaltflache OK tippen. Ein Wert kann nicht gespeichert werden, wenn er sich nicht in dem durch die
Werte min und max angegebenen Bereich befindet.

P2

0,00

min: 0,000

Abbildung 12 Zahleneingabe

Durch Antippen der Schaltfliche LOSCHEN wird die eingegebene Zahl geléscht. Durch Antippen der Schaltflache <1
wird die letzte Ziffer geldscht.
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Textfelder
Tag: MPOOS

Textfelder kdnnen Zahlen, Buchstaben und Sonderzeichen enthalten, die vom Bediener gedndert werden kdnnen.

Durch Antippen des Felds wird ein neues Textbearbeitungsfeld aufgerufen. Zum Speichern des Textes auf die
Schaltflache OK tippen.

MO0

OUERENnnER

e[ e [ D[]

18 2 5
: =

Abbildung 13 Textbearbeitungsfeld

Das neue Zeichen wird immer an der durch den Cursor angegebenen Position eingefiigt. Zum Andern der
Cursorposition auf die gewlinschte neue Position tippen. Durch Antippen der Taste <Wird das Zeichen vor dem Cursor
geldscht.

Anzeigefelder

Status: protected

Anzeigefelder zeigen Informationen an, die nicht gedndert werden kdnnen. Sie andern sich beim Antippen nicht.

Kontrollkastchen

ey Alarm:

Kontrollkastchen stellen Optionen dar, die aktiviert oder deaktiviert werden kénnen. Durch Antippen des Kastchens wird
zwischen dem Zustand ,Aktiviert” und ,Deaktiviert” gewechselt.

In einem aktivierten Kontrollkastchen wird ein Kreuzchen angezeigt. Ein deaktiviertes Kontrollkastchen ist leer.
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Listen

Date Time Type of gas

O5/07H1 514428 Methane
O5/07M1514:49 Methane
A

050751447 | Alr
L

0,00
S0.0
50,0
0,00

Zon

Abbildung 14 Liste

In Listen werden Informationen angezeigt. Es kdnnen keine Parameter eingegeben werden. Zum Blattern durch eine
Liste die Bildlaufleiste verwenden oder auf die Liste driicken und sie in die gewiinschte Richtung ziehen (auf/ab oder
links/rechts). In einigen Listen (z. B. Liste System-Ereignisse) kdbnnen durch Doppeltippen auf das ausgewahlte Element
zusatzliche Informationen zu diesem Element angezeigt werden.

4.1 Menii Einstellungen

Uber das Menii Einstellungen kann der Bediener Parameter fiir Sensoreingénge und Relaisausgénge sowie andere
Systemparameter einstellen. Die Daten kénnen zwar abgefragt und angezeigt werden, Anderungen und das Auslésen
von Aktionen sind aber nur nach Eingabe des Passworts fiir die Parametrisierung oder der Betatigung des
Schlisselschalters moglich. Die Menustruktur ist wie folgt:

Einstellungen Eingange und Ausgéange

aooo
aooo
aooo

ooco

oe
oo

hd
[=]-]a]=]

S

Messstellen

Information
Sensordaten
Relais
Alarme

Eigenschaften

Relaisausgange

Information
Sensoranschluss

Relaisanschluss

Gruppen

Information

Messstellen

Schalteingange

Konfiguration

40+
aouoo
aoooo

Eigenschaften
Module
Messstellen
Relaisausgange
Schalteingénge

Analogausgange
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Einstellungen HH System VN Passworter [_DJ
VvV Anzeige %

Zeit

TCP/IP %

Sensoren Iﬂ[lll] Hauptparameter igﬁ!ﬁ

Abmessungen %%ﬂ
[
Statustexte

Lin. Tabellen

Zuordnung

T
/
Gasnamen ) /
x

Messbereiche

Belegung

I

Drucker

A4
Protokoll SD-Karte
SD

Status o

411 Menii Ein- und Ausgénge

Maske Messstellen

In diesem Fenster werden alle Parameter angezeigt, die einen Sensoreingang beschreiben. Eingangsparameter
kénnen hier angezeigt und geandert werden.

Das Fenster ,Messstellen® ist in vier Unterfenster unterteilt:

 Information
» Sensordaten
« Alarme

+ Eigenschaften
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Measuring Foint:

Information Sensor Data Alarms F’r@peo

Tag.
W arking:

Sensor ser, Mo

Install. Area:

MEODS
S47k
1234
Fump %

I ] I Cancel m

Abbildung 15 Einstellung der Messstellen

Im Folgenden werden die Funktionen der einzelnen Fensterbereiche und Schaltflachen beschrieben. Die zuerst
beschriebenen Felder sind in allen Unterfenstern identisch.

Alle Parameteranderungen, die mit den im Folgenden beschriebenen Fensterbereichen vorgenommen
werden, beziehen sich auf die in diesem Feld ausgewahlten Eingénge.

Feld

Messstelle

Information,
Sensordaten,
Alarme und
Eigenschaften

OK

Abbrechen

Auto

35

Feldtyp
Auswahlfeld

Taste

Taste

Taste

Taste

Funktionsweise

Liste aller konfigurierten Sensoreingdnge. Wenn ein noch nicht eingerichteter
Eingang angezeigt wird, bleiben die Einstellungen von der letzten
Eingangseinstellung oder es werden Standardwerte als vorlaufige Einstellungen fir
die Eingabe in bestimmte Felder verwendet. Dieses Feld kann ohne
Schlisselschalter oder Passwort aufgerufen werden, wenn ein Eingang eingegeben
wurde, fur den bereits Eingangsparameter eingerichtet wurden. Wird eine bisher
nicht verwendete Zahl eingegeben, ist eine Autorisierung durch Passwort oder
Schlisselschalter erforderlich.

Diese Schaltflache driicken, um das entsprechende Unterfenster anzuzeigen.

Auf diese Schaltflache tippen, um die in allen Unterfenstern fiir den ausgewahlten
Eingang eingegebenen Einstellungen zu tbernehmen. Nach Antippen der
Schaltflache werden die Parameter unverziglich auf ihre Giiltigkeit Gberprift. Wenn
die Parameter giiltig sind, werden sie Teil des Parametersatzes fir das System. Sind
sie ungultig, wird eine Warnung angezeigt.

Auf diese Schaltflache tippen, um die in allen Unterfenstern fir den ausgewahlten
Eingang eingegebenen Einstellungen zu verwerfen.

Mit dieser Schaltflache werden manche Felder mit Daten gefillt, die automatisch
erkannt werden (also Auslesung tber HART). Die Auto-Schaltflache muss in jedem
Unterfenster separat gedruckt werden.
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4 Eingabe von Systemparametern

Das Unterfenster Sensordaten enthalt Einstellungen flr den Sensor am ausgewahlten Eingang.

m Measuring Foints

WMeasuring Foint

5

n

k21 1]

Information Sensor Data) Alarms F’rc}peo

Sensor Type: Series 47K-FEF
Fange/Dimension: - 100 %% LEL
Meas, Gas: Methane Walve
sero Gas: A 11
Test Gas:  Methane 12

Abbildung 16 Unterfenster ,Sensordaten”

Feld
Sensortyp

Bereich

Abmessungen

Mess- Gas

Nullgas

(Nullgas-)Ventilnummer

Priifgas

(Priifgas-)Ventilnummer

Auto

DE

Feldtyp

Auswahl,
standardmaRig leer

Auswahl,
Standardwert: 100

Auswahl,
Standardwert: % UEG

Auswahl,
standardmaRig leer

Auswahl,
standardmaRig leer

Auswahl,
standardmaRig leer

Auswahl,
standardmaRig leer

Auswahl,
standardmaRig leer

Taste

Funktionsweise

Enthalt eine Liste der unterstutzten Eingabegeratetypen.
Geréatetyp einstellen, der fiir den ausgewabhlten Eingang
verwendet wird.

Enthalt eine Liste unterstitzter Messbereiche. Fir den
ausgewahlten Eingang gultigen Messbereich einstellen.

Enthalt eine Liste unterstlitzter Messeinheiten. MaReinheit fir
den ausgewahlten Eingang einstellen

Enthalt eine Liste unterstiitzter Gase. Das Gas einstellen, das
mit dem Sensor fur den ausgewahlten Eingang gemessen wird.

Enthalt eine Liste von Nullgasen, mit denen der Nullpunkt der
Gassensoren kalibriert wird. Das Nullgas einstellen, mit dem der
Gassensor fur den ausgewahlten Eingang kalibriert wird.

Enthalt eine Liste verfigbarer Ausgange, die als Nullgas-
Ventilausgénge verwendet werden kénnen. Dieses Ventil wird
bei der Kalibrierung des Eingangs verwendet. Wenn kein Ventil
verwendet werden soll, frei wahlen.

Enthalt eine Liste unterstitzter Prifgase, mit denen der
Probegaswert der Gassensoren kalibriert wird. Das Priifgas
einstellen, mit dem der Sensor am ausgewahlten Eingang
kalibriert wird.

Enthalt eine Liste verfligbarer Ausgange, die als Priifgas-
Ventilausgange verwendet werden kdnnen. Dieses Ventil wird
bei der Kalibrierung des Eingangs verwendet. Wenn kein Ventil
verwendet werden soll, frei wahlen.

Mit dieser Schaltflache werden manche Felder mit Daten gefiillt,

SUPREMATouch 36



4 Eingabe von Systemparametern

Feld Feldtyp Funktionsweise

die automatisch erkannt werden (also Auslesung Giber HART).
Die Auto-Schaltflache muss in jedem Unterfenster separat
gedruckt werden.

Unterfenster Alarme
Alarme kdnnen selbsthaltend oder nicht selbsthaltend sein (siehe auch Untermenu Messstellen).
Nicht selbsthaltende Alarme:

Wenn ein Signal die Alarmschwelle tiberschreitet, wird ein neuer Alarm ausgeldst und die entsprechende LED blinkt mit
einer Frequenz von 0,5 Hz. Das Driicken der Taste ACKNL (Quittierung) bewirkt, dass die LED in Dauerlicht ibergeht.
Wenn das Signal unter der Alarmschwelle liegt, erlischt die LED unabhangig davon, ob der Alarm quittiert wurde. Die
Taste RESET hat fir nicht selbsthaltende Alarme keine Auswirkung.

Selbsthaltende Alarme:

Wenn ein Signal die Alarmschwelle Uberschreitet, wird ein neuer Alarm ausgeldst und die entsprechende LED blinkt mit
einer Frequenz von 0,5 Hz. Das Driicken der Taste ACKNL (Quittierung) bewirkt, dass die LED in Dauerlicht ibergeht.
Wenn das Signal nicht mehr die Alarmschwelle Gberschreitet, bleibt die LED im Dauerlicht, wenn der Alarm quittiert
wurde, oder im Blinkzustand, wenn der Alarm nicht quittiert wurde. Wenn das Signal nicht mehr die Alarmschwelle
Uberschreitet und der Alarm quittiert wurde, erlischt die LED bei Driicken der Taste RESET. Wenn das Signal weiterhin
die Alarmschwelle Uberschreitet, hat das Driicken von RESET keine Auswirkung.

Im Unterfenster Alarme kdnnen Parameter fir bis zu vier Alarmstufen fir den ausgewahlten Eingang eingerichtet
werden. Fir jeden Alarm kann ein Grenzwert eingestellt werden, um ihn bei einem steigenden oder fallenden
Eingangssignal auszuldsen. Dartber hinaus kdnnen Relaisausgange ausgewahlt werden, die bei einem Alarm
geschaltet werden. Flr jeden Alarm kdnnen haltende oder nicht-haltende Parameter eingestellt werden.

Measuring Foint: 5

Information Sensor Data Alarms F’r@peo

Upper Latched Lirmnit Felay
1st Alarm: « 20.00% LEL
2nd Alarmis 20.00% LEL

ard Alarm: o W A40.00% LEL
Ath Alarm: W W S0.00% LEL

I e, I Cancel m

Abbildung 17 Unterfenster Alarme

Feld Feldtyp Funktionsweise

Oberer Kontrollkastchen, | Fir jeden Alarm wird mit diesem Kontrollkastchen eingestellt, ob der
(steigender/fallender | standardmaRig Alarm bei steigendem oder fallendem Signal ausgeldst wird. Ist dieses
Alarm) aktiviert Kontrollkastchen aktiviert, handelt es sich um einen steigenden Alarm,
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Feld Feldtyp

SH (Selbsthaltend) Kontrollkastchen,
standardmaRig
nicht aktiviert

Grenzwert Dezimalzahl, der
Messbereich ist
ein ausgewahlter
Bereich von
Messstellen;
standardmafig 20,
30, 40, 50

Relais Auswahl,
standardmaRig
gelbscht

Auto Taste

Unterfenster Eigenschaften

4 Eingabe von Systemparametern

Funktionsweise
anderenfalls um einen fallenden Alarm.

Der Alarm ist selbsthaltend, wenn das Kontrollkastchen aktiviert ist,
anderenfalls ist er nicht selbsthaltend. Dieser Parameter wirkt sich aus
auf das Verhalten der LEDs auf der MDO-Frontplatte, auf die Anzeige im
Menu Messen und auf die Relaisausgange, die einem Alarm zugeordnet
sind.

Fir jeden Alarm des ausgewahlten Eingangs kann ein Grenzwert
eingestellt werden, um ihn entweder bei einem steigenden oder einem
fallenden Eingangssignal auszuldsen. Dieser Grenzwert kann in einem
Bereich von 0 bis zum Bereichswert eingestellt werden, derim
Unterfenster Sensordaten festgelegt ist. Es ist auRerdem madglich, einen
Alarm zu deaktivieren: Schaltflache Léschen driicken. Ein
Hinweisfenster wird angezeigt. Mit OK das Loschen des Feldinhalts
bestatigen.

Diese Felder enthalten eine Liste der verfiigbaren Relaisausgange. Hier
kénnen fir die einzelnen Alarme der ausgewahlten Messstelle
Relaisausgange festgelegt werden, die im Falle einer Alarmierung
gesetzt werden. Nach der Wahl eines Relaisausgangs 6ffnet sich das
Fenster zur Zuordnung eines Relaisausgangs.

Mit dieser Schaltflache werden manche Felder mit Daten gefiillt, die
automatisch erkannt werden (also Auslesung Uber HART). Die Auto-
Schaltflache muss in jedem Unterfenster separat gedrickt werden.

Das Unterfenster ,Eigenschaften® enthalt Verhaltensdaten zum ausgewahlten Eingang.

Measuring Foint: |5

eeer‘usmr Datal Alarms Froperties

Inhikit [nput:
|nhikit Outputs:
Latch Overflow,
Zero Band,

20%0

I e, I Cancel ‘E

Abbildung 18 Unterfenster ,Eigenschaften”

Feld Feldtyp Funktionsweise

Eingénge Kontrollkastchen, | Bei Aktivierung kann der ausgewahlte Eingang keine Alarme ausldsen.
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Feld

verriegeln

Ausginge
verriegeln

Uberschreitung
halten

Nullband

Loschen

Feldtyp

standardmaRig
nicht aktiviert

Kontrollkastchen,
standardmaRig
nicht aktiviert

Kontrollkastchen,
standardmaRig
aktiviert

Dezimalzahl,
Bereich von 0 bis
50 %o,
standardmaRig
20 %o

Taste

Funktionsweise

Bei Aktivierung werden bei einem Alarm oder einer Stérung
ausgewadhlter Messstellen die zugeordneten Ausgédnge nicht aktiviert!

Bei einer Mehrfachzuordnung (Voting) wird die entsprechende Messstelle bei
der Bewertung des Zustands ignoriert. Bei Aktivierung fir mindestens eine der

Messstellen blinken sowohl die ,Verriegelungs“-LED auf dem MDO als auch
das Sammelalarm-Relais ,Verriegelung® mit einer Frequenz von 0,5 Hz.

Bei Aktivierung werden Uberschreitungen gehalten. Diese Option kann bei
passiven Sensoren nicht ausgeschaltet werden.

Bestimmt die GroRRe eines Fensters um Null, wobei alle Messwerte als Null
dargestellt werden.

Auf diese Schaltflache tippen, um die Parametrisierung fir den ausgewahlten

Eingang zu I6schen. Standardwerte werden als vorlaufige Einstellungen
verwendet. Die Léschfunktion kann nicht verwendet werden, wenn der
Eingang kalibriert oder mit einem Relaisausgang verbunden wird.

Fenster zur Zuordnung eines Relaisausgangs

Dies ist kein Unterfenster des Menus ,Messstellen®, sondern ein unabhangiges Fenster, das nur Gber das Meni
.Messstellen® erreicht werden kann. Mit ihm werden Relaisausgange dem Eingang zugeordnet, der im Mend
.Messstellen“ ausgewahlt wurde. Dieses Fenster bietet aulerdem dieselbe Funktionalitat wie das Fenster

Relaisausgange.

Die oberen drei Zeilen des MenUs kdnnen hier nicht aufgerufen werden und werden nur zur Information angezeigt. Das

Verhalten eines Relaisausgangs ist abhangig von seinen Parametereinstellungen und den Einstellungen der

entsprechenden Messstellen.
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Measuring Foints

Measuring Foint: & MFOOS

Felay: |2 woting: /1 /4
Tag: FELOOS

Mormal Kun; closed circuit

blinking: new Alarm:

Foint Eased “Woting:
Chan.

st

2nd  3rd 4th Al Fail

Inh.

Abbildung 19 Zuordnung von Relaisausgéngen

Im Folgenden werden die Funktionen der einzelnen Fensterelemente beschrieben:

Alle Parameteranderungen, die mit den im Folgenden beschriebenen Menuelementen vorgenommen werden,
beziehen sich auf den im Relais-Feld ausgewahlten Relaisausgang.

Feld Feldtyp

Relais Auswahl

Tag Text, 10 Zeichen,
standardmaRig
leer

Normallauf Auswahl,

standardmaRig
geschlossener
Stromkreis

DE

Funktionsweise

Enthalt eine Liste aller verfiigbaren Relaisausgange. Nach Auswahl einer
Ausgangsnummer wird der Rest des Fensters mit Daten ausgefiillt, wenn
bereits Einstellungen fir diesen Ausgang eingegeben wurden. Wird die
Nummer eines noch nicht konfigurierten Ausgangs ausgewahlt, so werden die
Einstellungen des letzten angezeigten Ausgangs beibehalten und als
vorlaufige Einstellungen fiir den neuen Ausgang verwendet. Das erleichtert
das Kopieren der Einstellungen eines Ausgangs in einen anderen Ausgang.
Wenn ein noch nicht konfigurierter Ausgang angezeigt wird, werden
Standardwerte als vorlaufige Einstellungen verwendet. Dieses Eingabefeld
kann ohne Schlisselschalter oder Passwort aufgerufen werden, wenn ein
Ausgang ausgewahlt wurde, fiir den bereits Parameter eingerichtet wurden.
Wird eine bisher nicht verwendete Zahl eingegeben, ist eine Autorisierung
durch Passwort oder Schliisselschalter erforderlich. Beim ersten Offnen
enthalt das Feld den letzten Relaisausgang, der im Fenster ,Messstellen®
ausgewahlt wurde.

Kundenspezifische Kennzeichnung fiir den ausgewahlten Relaisausgang
eingeben.

Betriebsart fur den ausgewahlten Relaisausgang einstellen:

» Geschlossener Stromkreis (normal angezogen): Die Relaisspule istim
alarmfreien Zustand angezogen und im Alarmzustand abgefallen.

+ Offener Stromkreis (normal abgefallen): Die Relaisspule ist im
alarmfreien Zustand abgefallen und im Alarmzustand angezogen.
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Feld
Blinkt

Neuer Alarm

Punktbasiertes

Voting

Voting
(Alarmlogik)

Al. 1-4 (1. bis 4.
Alarm)
Fail (Storung)

Verriegelung

OK

41

Feldtyp

Kontrollkastchen,
standardmaRig
nicht aktiviert

Kontrollkastchen,
standardmaRig
nicht aktiviert

Kontrollkastchen,
standardmaRig
nicht aktiviert

Ganze Zahl,
Bereich von 1 bis
zur Anzahl der
gewahlten
Zustande,
standardmafig 1

Kontrollkastchen,
standardmaRig
nicht aktiviert

Kontrollkastchen,
standardmaRig
nicht aktiviert

Kontrollkastchen,
standardmaRig
nicht aktiviert

Taste

Funktionsweise

Wenn es eingeschaltet ist, blinkt das Relais bei Aktivierung mit einer Frequenz
von 0,5 Hz, bis der Alarm quittiert wird. Diese Funktion kann nicht mit der
Verriegelungsbedingung kombiniert werden.

Wenn er eingeschaltet ist, kann der gewahlte Relaisausgang durch
Bestatigung der gewahlten Zustédnde auf den im Eingabefeld Normallauf
definierten Status eingestellt werden, auch wenn die Zustande noch anstehen.

Beim Einschalten erfolgt das Zahlen zum Voting durch Zahlen der bewirkten
Messstellen statt der bewirkten Zustande.

Der hier eingegebene Wert gilt fir die oben beschriebenen
Konfigurationsbedingungen. Optionale Zustandskombinationen (Alarm,
Stérung und Verriegelung) kénnen bei der Konfiguration des ausgewahlten
Relaisausgangs erstellt werden. Der hier ausgewahlte Zahlenwert bestimmt,
wie viele der mit den Kontrollkastchen konfigurierten Bedingungen erfillt sein
missen, damit der ausgewahlte Relaisausgang geschaltet wird. Die Anzahl
der mit den Kontrollkastchen eingegebenen Bedingungen wird im Feld neben
dem zu konfigurierenden Wert fiir ,Voting“ angegeben.

Folgende Verknlpfungsarten kbnnen auf diese Weise erstellt werden:

Einzelverkniipfung (1 aus 1): Genau eine Bedingung ist festgelegt und 1 ist
als Wert flir ,Voting“ eingegeben.

Oder-Verkniipfung (1 aus m): Mehrere Bedingungen sind festgelegt und 1
ist als Wert fur ,Voting“ eingegeben, d. h., wenn eine oder mehrere der
festgelegten Bedingungen erflllt werden, wird der Relaisausgang geschaltet.
Auf diese Weise kénnen Parameter fiir einen globalen Alarm oder
Sammelalarme eingestellt werden.

Und-Verkniipfung (m-aus-m): Der fur ,Voting“ eingegebene Wert entspricht
der Anzahl der festgelegten Bedingungen, d. h. alle festgelegten Bedingungen
mussen erfullt sein, damit der Relaisausgang geschaltet wird.

Voting-Verkniipfung (n aus m): Wenn ,m“ Bedingungen festgelegt wurden
und ,n“ als Wert fiir ,Voting® eingegeben wurde, wird der ausgewahlte
Relaisausgang nur geschaltet, wenn ,n“ der ,m“ Bedingungen erfiillt sind.

Nach jeder Anderung der Voting-Bedingungen wird die Komplexitat
der Alarmlogik geprift. Wenn ein bestimmtes Mal Uberschritten ist,
wird eine Warnung angezeigt oder die Anderungen werden
schlieBlich abgelehnt.

Einschalten, um die Alarme auszuwahlen, die dazu fihren, dass fur den in der
Spalte Kanal angezeigten Eingang der ausgewahlte Relaisausgang ausgelost
wird. column.

Beim Einschalten wird der ausgewahlte Relaisausgang geschaltet, wenn bei
dem in der Spalte Kanal angezeigten Eingang ein Fehler (eine Stérung)
auftritt. column.

Bei Aktivierung wird der ausgewahlte Relaisausgang geschaltet, wenn der in
der Spalte Kanal angezeigte Eingang verriegelt ist.

Auf diese Schaltflache tippen, um die Einstellungen zu tbernehmen, die fur
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Feld Feldtyp Funktionsweise

den ausgewahlten Relaisausgang eingegeben wurden. Nach Antippen der
Schaltflache werden die Parameter unverziiglich auf ihre Giltigkeit Gberprift.
Wenn die Parameter gliltig sind, werden sie Teil des Parametersatzes flr das
System. Sind sie ungliltig, wird eine Warnung angezeigt.

Abbrechen Taste Durch Antippen dieser Schaltflache werden die Einstellungen verworfen, die
fur den ausgewahlten Relaisausgang eingegeben wurden.

Loschen Taste Durch Antippen dieser Schaltflache werden alle Parameter fiir den
ausgewahlten Relaisausgang geldscht. Der Ausgang wechselt dann wieder in
den Zustand, in dem er sich vor der ersten Einrichtung befand.

Maske Relaisausgénge

Parameterwerte fiir Relaisausgange kénnen hier angezeigt und geandert werden. Die Funktionen des Fensters dhneln
denen des im vorhergehenden Abschnitt beschriebenen Fensters zur Zuordnung von Relaisausgéngen. Dort wurde
von einem bestimmten Eingang aus eine Verbindung zu einem Relaisausgang hergestellt. In diesem MenU werden die
Einstellungsbedingungen von einem bestimmten Relaisausgang aus konfiguriert. Das Verhalten eines Relaisausgangs
ist abhangig von seinen Parametereinstellungen und den Einstellungen der entsprechenden Messstellen.

™ Inputs & Outputs (REETESNTNE
Felay: (13 woting: /1 2

|Ir|ﬁ:1rmatim‘| Sensor CDT‘IT‘I.|RE|E‘_-,-‘ CDr‘Ir‘I.|
Chan, 1st 2nd  3rd dth Al Fail  Inh.

v
v

Ly (R N L T 5 T

Abbildung 20 Relaisausgang

Das Fenster Relaisausgange ist in drei Unterfenster unterteilt:

* |Information
» Sensoranschlisse

* Relaisanschlisse

Im Folgenden werden die Funktionen der einzelnen Fensterbereiche und Schaltflachen beschrieben. Die zuerst
beschriebenen Felder sind in allen drei Unterfenstern identisch.

Alle Parameteranderungen, die mit den im Folgenden beschriebenen Meniielementen vorgenommen werden,
beziehen sich auf den im Feld Relais ausgewahlten Relaisausgang.
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Feld

Relais

Voting
(Alarmlogik)

OK

Abbrechen

Loschen

43

Feldtyp

Auswahl

Ganze
Zahl

Taste

Taste

Taste

Funktionsweise

Enthalt eine Liste der verfligbaren Relaisausgange. Da die ersten 8 Relaisausgange des
Systems fest den Sammelmeldungen zugeordnet sind, ist der erste konfigurierbare
Relaisausgang Ausgang Nr. 9. Nach Auswabhl einer Ausgangsnummer wird der Rest des
Fensters mit Daten ausgefillt, wenn bereits Einstellungen fir diesen Ausgang eingegeben
wurden. Dieses Eingabefeld kann ohne Schlisselschalter oder Passwort aufgerufen
werden, wenn ein Ausgang ausgewahlt wurde, fir den bereits Parameter eingerichtet
wurden. Wird ein bisher nicht verwendeter Ausgang ausgewahlt, ist eine Autorisierung
durch Passworteingabe oder Schliisselschalter erforderlich. Wenn ein noch nicht
konfigurierter Ausgang angezeigt wird, werden Standardwerte als vorlaufige Einstellungen
fur die bestimmten Felder verwendet. Das erleichtert das Kopieren der Einstellungen
eines Ausgangs in einen anderen Ausgang.

Der hier eingegebene Wert gilt fir die oben beschriebenen Konfigurationsbedingungen.
Optionale Zustandskombinationen (Alarm, Stérung, Verriegelung, Kalibrierung,
Unterdriickung) kdnnen bei der Konfiguration des ausgewahlten Relaisausgangs erstellt
werden. Der ausgewahlte Zahlenwert bestimmt, wie viele der mit den Kontrollkdstchen
konfigurierten Bedingungen erfillt sein missen, damit der ausgewahlte Relaisausgang
geschaltet wird. Die Anzahl der mit den Kontrollkastchen eingegebenen Bedingungen wird
im Feld neben dem zu konfigurierenden Wert fiir ,Voting“ angegeben. Folgende
Verknipfungsarten konnen auf diese Weise erstellt werden:

Einzelverkniipfung (1 aus 1): Genau eine Bedingung ist festgelegt und 1 ist als Wert fur
,voting“ eingegeben.

Oder-Verkniipfung (1 aus m): Mehrere Bedingungen sind festgelegt und 1 ist als Wert
fur ,Voting“ eingegeben, d. h., wenn eine oder mehrere der festgelegten Bedingungen
erfillt werden, wird der Relaisausgang geschaltet. Auf diese Weise kbnnen Parameter flr
einen globalen Alarm oder Sammelalarme eingestellt werden.

Und-Verkniipfung (m-aus-m): Der fur ,Voting“ eingegebene Wert entspricht der Anzahl
der festgelegten Bedingungen, d. h. alle festgelegten Bedingungen mussen erfillt sein,
damit der Relaisausgang geschaltet wird.

Voting-Verkniipfung (n aus m): Wenn ,m“ Bedingungen festgelegt wurden und ,n“ als
Wert fur ,Voting” eingegeben wurde, wird der ausgewahlte Relaisausgang nur geschaltet,
wenn ,n“ der ,m“ Bedingungen erfullt sind.

Nach jeder Anderung der Voting-Bedingungen wird die Komplexitat der
Alarmlogik geprift. Wenn ein bestimmtes Mal} tberschritten ist, wird eine
Warnung angezeigt oder die Anderungen werden schlieflich abgelehnt.

Auf diese Schaltflache tippen, um die Einstellungen zu Gibernehmen, die fiir den
ausgewahlten Relaisausgang eingegeben wurden. Nach Antippen der Schaltflache
werden die Parameter unverzuglich auf ihre Gultigkeit Uberprift. Wenn die Parameter
glltig sind, werden sie Teil des Parametersatzes fur das System. Sind sie ungultig, wird
eine Warnung angezeigt.

Durch Antippen dieser Schaltflache werden die Einstellungen verworfen, die fur den
ausgewahlten Relaisausgang eingegeben wurden.

Durch Antippen dieser Schaltflache werden alle Parameter fir den ausgewahlten
Relaisausgang geldscht.

Der Eingang wechselt dann zurtick in den Zustand, den er vor der ersten Einrichtung
hatte. Als vorlaufige Einstellungen fir die Eingabe in bestimmte Felder werden
Standardwerte verwendet.
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Felay Outputs

woting: /1 /2

Information | Sensor conn, Relay conn,

Tag:
Mormal Kun;
blinking:
Foint Eased “Woting:
Delany:

RELOTS

closed circuit
ey Al

Abbildung 21 Unterfenster Information

Feld
Tag

Normallauf
(Ruhestrom /
Arbeitsstrom)

Blinkt
Punktbasiertes
Voting

Neuer Alarm

Delay
(Verzoégerung)

DE

Feldtyp

Text, 10 Zeichen,
standardmaRig
leer

Auswahl,
standardmaRig
geschlossener
Stromkreis

Kontrollkastchen,
standardmaRig
nicht aktiviert

Kontrollkastchen,
standardmaRig
nicht aktiviert

Kontrollkastchen,
standardmaRig
nicht aktiviert

Ganze Zahl,
Bereich von 0 bis

10, standardmafRig

0

Funktionsweise

Kundenspezifische Kennzeichnung flr den ausgewahlten Relaisausgang
eingeben.

Betriebsart fiir den ausgewahlten Relaisausgang einstellen:

* Ruhestrom (geschlossener Stromkreis): Die Relaisspule istim
alarmfreien Zustand angezogen und im Alarmzustand abgefallen. Der
Ausgang liefert im gesetzten Zustand (Alarm, Stérung) ein LOW-Signal,
d. h., ein angeschlossenes Relais ist nicht angezogen.
(Ruhestromprinzip)

» Arbeitsstrom (offener Stromkreis): Die Relaisspule istim alarmfreien
Zustand abgefallen und im Alarmzustand angezogen. Der Ausgang
liefertim gesetzten Zustand (Alarm, Stérung) ein HIGH-Signal, d. h., ein
angeschlossenes Relais ist angezogen. (Arbeitsstromprinzip)

Wenn es eingeschaltet ist, blinkt das Relais bei Aktivierung mit einer Frequenz
von 0,5 Hz, bis der Alarm quittiert wird. Diese Funktion kann nicht mit der
Verriegelungsbedingung kombiniert werden.

Beim Einschalten erfolgt das Zahlen zum Voting durch Zahlen der bewirkten
Messstellen statt der bewirkten Zustande.

Wenn dieses Feld eingeschaltet ist, kann der gewahlte Relaisausgang durch
Bestatigung der gewahlten Zustande auf den im Eingabefeld Normallauf
definierten Status eingestellt werden, auch wenn die Zustdnde noch anstehen.

Bestimmt eine Verzogerung zwischen dem Eintreten der Schaltzustande fir
diesen Ausgang und dem eigentlichen Schalten des Ausgangs.
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Zeitverzogerungen fir Relais durfen fiir sicherheitsrelevante Zwecke nicht verwendet werden. Wenn die
Verwendung unvermeidlich ist, muss ein moglichst niedriger Wert fiir die jeweilige Anwendung eingestellt

werden.
Felay Cutputs

Unterfenster Sensorverbindungen

N

Inputs & Outputs

Felay: (13 woting: /1 2
Information| Sensor conn, |Relay conn.
Chan, 1st 2nd  3rd dth Al Fail  Inh.

Abbildung 22 Unterfenster Sensorverbindungen
Feld

Al. 1-4 (1. bis
4. Alarm)
Fail (Storung)

Verriegelung

Voting
(Alarmlogik)

45

Feldtyp

Kontrollkastchen,
standardmaRig
nicht aktiviert

Kontrollkastchen,
standardmaRig
nicht aktiviert

Kontrollkastchen,
standardmaRig
nicht aktiviert

Ganze Zahl

Funktionen

Alarme auswahlen, die dazu fiihren, dass flr den in der Spalte Kanal in der
betreffenden Zeile angezeigten Eingang der ausgewahlte Relaisausgang
aktiviert wird.

Ist diese Bedingung eingestellt, wird der ausgewahlte Relaisausgang aktiviert,
wenn bei dem in der Spalte Kanal in der betreffenden Zeile angezeigten Eingang
ein Fehler (eine Stérung) auftritt.

Ist diese Bedingung eingestellt, wird der ausgewahlte Relaisausgang aktiviert,
wenn der in der Spalte Kanal in der betreffenden Zeile angezeigte Eingang
verriegelt ist.

Der hier eingegebene Wert gilt fur die oben beschriebenen
Konfigurationsbedingungen. Optionale Zustandskombinationen (Alarm, Stérung,
Verriegelung, Kalibrierung, Unterdriickung) kdnnen bei der Konfiguration des
ausgewahlten Relaisausgangs erstellt werden. Der ausgewahlte Zahlenwert
bestimmt, wie viele der mit den Kontrollkastchen konfigurierten Bedingungen
erfillt sein missen, damit der ausgewahlte Relaisausgang geschaltet wird. Die
Anzahl der mit den Kontrollkdstchen eingegebenen Bedingungen wird im Feld
neben dem zu konfigurierenden Wert fir ,Voting“ angegeben. Folgende
VerkniUpfungsarten kdnnen auf diese Weise erstellt werden:

Einzelverkniipfung (1 aus 1): Genau eine Bedingung ist festgelegt und 1 ist als
Wert fiir ,Voting“ eingegeben.

Oder-Verkniipfung (1 aus m): Mehrere Bedingungen sind festgelegt und 1 ist
als Wert fur ,Voting“ eingegeben, d. h., wenn eine oder mehrere der festgelegten
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Feld Feldtyp Funktionen

Bedingungen erflllt werden, wird der Relaisausgang geschaltet. Auf diese Weise
kénnen Parameter fiir einen globalen Alarm oder Sammelalarme eingestellt
werden.

Und-Verkniipfung (m-aus-m): Der fur ,Voting“ eingegebene Wert entspricht
der Anzahl der festgelegten Bedingungen, d. h. alle festgelegten Bedingungen
mussen erflllt sein, damit der Relaisausgang geschaltet wird.

Voting-Verkniipfung (n aus m): Wenn ,m“ Bedingungen festgelegt wurden und
,n" als Wert fir ,Voting® eingegeben wurde, wird der ausgewahlte Relaisausgang
nur geschaltet, wenn ,n“ der ,m*“ Bedingungen erfullt sind.

Nach jeder Anderung der Voting-Bedingungen wird die Komplexitat der
Alarmlogik geprift. Wenn ein bestimmtes Mal} tiberschritten ist, wird
eine Warnung angezeigt oder die Anderungen werden schlieBlich
abgelehnt.

Unterfenster Relaisverbindungen

Maximal drei Relais konnen in Reihe angeschlossen werden. Der Quittierstatus wird vom nachgeschalteten
Relais an das vorgeschaltete Relais Gibergeben. Das Blinken und die Neualarmkonfiguration des
nachgeschalteten Relais sind hier nicht relevant. Relais werden beim Voting als ein Ereignis behandelt,
unabhangig von den Einstellungen in punktbasiertem Voting.

™| | Inputs & Outputs REETRSNsNE
Felay: |13 woting: /1 /2
Information | Sensor conn, Felay conn,
Zhan.

4

10

13

14

15 v

Abbildung 23 Unterfenster Relaisverbindungen

Feld |Feldtyp Funktionsweise

Kanal | Kontrollkastchen, Ist diese Bedingung eingestellt, wird der ausgewahlte Relaisausgang aktiviert, wenn
standardmaRig nicht | die in der Spalte Kanal in der betreffenden Zeile angezeigte Schaltbedingung am
aktiviert Relais auftritt.
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Maske Gruppen

Parameter fir Gruppen von Messstellen kénnen hier angezeigt und verandert werden. Das Gruppenfenster ist in zwei
Unterfenster unterteilt:

* Information

* Messstellen

Im Folgenden werden die Funktionen der einzelnen Fensterbereiche und Schaltflachen beschrieben. Die nachstehend
beschriebenen Felder sind in allen drei Unterfenstern identisch:

Feld Feldtyp Funktionsweise

Gruppennummer | Auswahlfeld | Liste aller verfligbaren Gruppen. Nach Auswahl einer Gruppennummer wird die
im Fenster vorhandene Flache mit Daten gefilllt.

OK Taste Auf diese Schaltflache tippen, um die in beiden Unterfenstern fiir die ausgewahite
Gruppe eingegeben Einstellungen zu tibernehmen. Nach Antippen der
Schaltflache werden die Parameter unverzuglich auf ihre Gultigkeit Uberpruft.
Wenn die Parameter glltig sind, werden sie Teil des Parametersatzes fiir das
System. Sind sie ungliltig, wird eine Warnung angezeigt.

Abbrechen Taste Auf diese Schaltflache tippen, um die in beiden Unterfenstern fir die ausgewahlte
Gruppe eingegeben Einstellungen zu verwerfen.

Loschen Taste Auf diese Schaltflache tippen, um alle Parameter fiir die ausgewahlte Gruppe zu
I6schen. Die Gruppe wechselt dann zuriick in den Zustand, den sie vor der ersten
Einrichtung hatte.

Unterfenster Information

Das Unterfenster Information enthalt allgemeine Daten zur ausgewahlten Gruppe.

™ Setup Inputs & Outputs o

Group Mo, 1

Information Measuring Foints

Tag. Lak
W arking: Foom 3618
Calibratable:

Abbildung 24 Unterfenster Information

Feld Feldtyp Funktionsweise
Tag Text, 10 Zeichen, | Kundenspezifische Kennzeichnung fur die ausgewahlte Gruppe eingeben.
standardmafig
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Feld

Feldtyp

Funktionsweise

leer

Kennzeichnung

Text, 20 Zeichen,
standardmafig
leer

Kundenspezifische Kennzeichnung fir die ausgewahlte Gruppe eingeben.

Kalibrieren Sie
das Gerat

Kontrollkastchen,
standardmaRig
nicht aktiviert

Aktivieren dieses Kontrollkdstchens ermoglicht die Benutzung dieser Gruppe
fur Gruppenkalibrierungen. Eine Gruppe kann nur dann als kalibrierbar
eingestellt werden, wenn die zu dieser Gruppe gehérenden Messbereiche
und Einheiten der Messstelle kompatibel sind.

Unterfenster Messstellen

Das Unterfenster Messstellen enthalt eine Liste von zu dieser Gruppe gehdrigen Messstellen. Jede Messstelle kann zu
mehr als einer Gruppe gehoéren.

™| Setup Inputs & Cutputs RefieleE

Group Mo,

1

n

|Inf@rmatiﬂn|hﬂeasuriﬂg PDthS|

(13857
L6941

Abbildung 25 Unterfenster Messstellen

Feld |Feldtyp | Funktionsweise

>> Taste Offnet eine Liste aller Messstellen. Die gewahlte Messstelle wird mit OK zur Gruppe hinzugefiigt.
<< Taste Durch Antippen dieser Schaltflache wird die aktuell in der Liste ausgewahlte Messstelle geldscht.
Liste | Liste Diese Liste zeigt alle Messstellen, die aktuell zu dieser Gruppe gehoren.

DE
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Maske Schalteingénge

Parameter fur Schalteingdnge kénnen hier angezeigt und gedndert werden.

M | (Inputs & Cutputs ESTgRlal<

It Mo
Tag:
Command;
(Sroup:

2

AcknGrpz

2

Ackn., one point group

Abbildung 26 Fenster Schalteingdnge

Feld

Inputnummer

Tag

Befehl

Gruppe

OK

Abbrechen

Loschen

49

Feldtyp
Auswahlfeld

Texteingabe, 10
Zeichen,
standardmaRig
leer

Auswahlfeld

Auswahlfeld

Taste

Taste

Taste

Funktionsweise

Liste aller konfigurierten Schalteingange. Nach Auswahl einer Gruppennummer
wird der Rest des Fensters mit Daten gefillit.

Kundenspezifische Kennzeichnung fiir die ausgewahlte Gruppe eingeben.

Liste aller verfugbaren Befehle fiir Schalteingdnge. Befehle: Zurticksetzen und
Quittieren einzelner Messstellen, einzelne Messstellengruppen, alle Ereignisse,
Stromversorgungsfehler. Ein Stromversorgungsfehler hat im
Standardbetriebsmodus keine Auswirkung.

Liste aller verfigbaren Einheiten (z. B. Messpunkte oder Gruppen) auf welche
dieser Befehl angewendet wird.

Auf diese Schaltflache tippen, um die Einstellungen zu tibernehmen, die fiir den
ausgewahlten Schalteingang eingegeben wurden. Nach Antippen der Schaltflache
werden die Parameter unverziglich auf ihre Giltigkeit Gberprift. Wenn die
Parameter giiltig sind, werden sie Teil des Parametersatzes flir das System. Sind
sie ungultig, wird eine Warnung angezeigt.

Auf diese Schaltflache tippen, um die Einstellungen zu verwerfen, die fiir den
ausgewahlten Schalteingang eingegeben wurden.

Auf diese Schaltflache tippen, um alle Parameter fiir den ausgewahlten
Schalteingang zu Idschen. Der Schalteingang geht dann in den inaktiven Status
zuruck.
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4.1.2 Maske Konfiguration

Fir den ordnungsgemafen Betrieb eines SUPREMA-Systems muss eine gultige Konfiguration erstellt werden, die zu
den installierten Modulen passt. Dieses Fenster dient zum Anzeigen und Andern dieser Konfiguration. Jede Anderung
der Konfiguration wird erst nach einem Neustart des Systems gultig.

Unterfenster Eigenschaften

Dieses Fenster enthalt einen Namen fiir das System und dessen Grundbetriebsart.

Froperties | Modules Measuring Foints Reo

Mame: SUFREMA 21

Cperating Mode: Standard

Abbildung 27
Feld Feldtyp Funktionsweise
Name Text, 20 Dies ist ein Name fur das SUPREMA-Touch-System.
Zeichen,
standardmaRig
leer

Betriebsart | Auswahl oder Die aktuelle Betriebsart des SUPREMA-Touch-Systems. Nur zwei Betriebsarten
Standardwert stehen zur Verflgung: ,Standard* furr alle Ladnder auf3er China und ,GB16808-2008,
der nur fur den Einsatz in China vorgesehen ist. Alle Angaben in diesem Handbuch,
einschlieRlich der Zulassungsinformationen, beziehen sich auf die Standard-
Betriebsart.

Unterfenster Module

Dieses Fenster zeigt eine Liste der im System installierten Module. Diese Liste muss genau mit der tatsdchlichen
Installation Ubereinstimmen.
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|Pr@perties| Modules |Measuriﬂg Foints |RE|°

W] Module Type Chan

7 A il A - 30 1-8

104, MEC-20-Modbus

134, [l A0 - 20 1-8

154, M SO-20 T - 40

16 [ [C3-20

Femove
Abbildung 28

Feld Feldtyp | Funktionsweise

Liste Liste Diese Liste zeigt alle aktuell fir das System konfigurierten Module.

Hinzufligen | Taste Durch Dricken dieser Schaltflache kann ein neues Modul hinzugefiigt werden. Zuerst
muss der Typ des Moduls ausgewéhltyyerden. Dann 6ffnet sich das Detailfenster fir dieses
Modul, um weitere Einstellungen oder Anderungen vorzunehmen. Ein neues Modul kann
nur hinter bestehenden Modulen des gleichen Typs hinzugefiigt werden.

Bearbeiten | Taste Beim Driicken dieser Schalt.fléche Offnet sich das Detailfenster fur dieses Modul, um
weitere Einstellungen oder Anderungen vorzunehmen.

Entfernen Taste Durch Driicken dieser Schaltflache wird das ausgewahlte Modul aus der Konfiguration

entfernt. E/A-Module kénnen nur geléscht werden, wenn diesem Modul keine
parametrisierten Ein- oder Ausgange zugeordnet sind.

Das Detailfenster enthalt Informationen zu den einzelnen Modulen.

Maodule 1D Module 1D T

Module Type:  MGO-20 Module Type:  MAI-30
Base Channel. |:
CAN bus: Supply Woltage: CAN bus: Supply Voltage:
W TAN A +| External W TAN A V| External
| lcANEB W Internal | CANB V| Internal
|Z| Eattery |Z| Battery

Abbildung 29 Abbildung 30
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Feld Feldtyp Funktionsweise

Modul-ID Zahl bearbeiten Dies ist die CAN-Bus-ID des Moduls. Diese ID kann nur dann auf einen anderen
Wert geandert werden, wenn der neue Wert nicht bereits verwendet wird und keine
Zuordnung beruthrt wird.

Modultyp Auswahl In diesem Feld wird der Typ des Moduls angezeigt. Der Typ kann nur in kompatible
Typen geandert werden (z. B. externes Gateway in MBC20-Modbus).

Basiskanal | Zahl bearbeiten Dieses Feld existiert nur fiir analoge Eingangsmodule. Es enthalt die Nummer des
ersten Kanals des Moduls. Diese Nummer kann nur dann in einen anderen Wert
geandert werden, wenn der neue mit dieser Nummer beginnende Kanalbereich frei
ist.

CANA/ Kontrollkdstchen | Diese Felder zeigen an, ob CAN A und/oder CAN B von diesem Modul verwendet

CANB wird.

Extern / Kontrollkdstchen | Diese Felder zeigen an, welcher Stromversorgungseingang von diesem Modul
Intern / verwendet wird. Diese Einstellung ist fur alle Module im gleichen Baugruppentrager
Batterie gleich. Eine Veranderung der Einstellung eines Moduls andert auch die Einstellung

aller anderen Module im selben Baugruppentrager.

Wird der Modultyp von MDA auf MAI30 geandert, wird das MDA entfernt und alle mit diesem MDA verwendeten
klassischen MAI-Module werden durch MAI30-Module ersetzt.

Unterfenster Messstellen

Dieses Fenster zeigt eine Liste aller Messstellen des Systems und deren Zuordnung zu den Kanalen der analogen
Ausgangsmodule.

e[hﬂ@dules I easuring F’n::-ints|ReIay Du1|°

F Tag Channel

- L5272 2

€ L5273 3

l Q5274 4

3 L5275 o

- LIS27E G

Edit
Abbildung 31

Feld Feldtyp | Funktionsweise

Liste Liste Diese Liste zeigt alle Messstellen und deren Zuordnung zu den fiir das System
konfigurierten Analogausgangen. Der Eintrag O flr den Kanal bedeutet, dass dieser
Analogausgang nicht zugeordnet wird.

Bearbeiten | Taste Beim Driicken dieser Schaltflache wird ein Zahlenbearbeitungsfenster gedffnet, um den

Analogausgangskanal zu andern, dem die ausgewahlte Messstelle zugeordnet ist.
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Feld Feldtyp | Funktionsweise
Entfernen | Taste Durch Driicken dieser Schaltflache wird die Zuordnung der ausgewahlten Messstelle
aufgehoben.

Unterfenster Relaisausgange

Dieses Fenster zeigt eine Liste aller Relaisausgange des Systems und deren Zuordnung zu den Kanalen der
Relaisausgangsmodule.

e Measuring Foints Relay Qutputs Swit o

Felay Tag Channel

& R5209 e

1100 F5210 10

11 FE21T 11

12 RS212 12

13 F5213 13

14 FE214 14

Edit Femove
Abbildung 32

Feld Feldtyp | Funktionsweise

Liste Liste Diese Liste zeigt alle Relaisausgénge und deren fur das System konfigurierte Zuordnungen.
Der Eintrag 0 fuir den Kanal bedeutet, dass dieser Relaisausgang nicht zugeordnet ist.

Bearbeiten | Taste Beim Dricken dieser Schaltflache wird ein Zahlenbearbeitungsfenster gedffnet, um den
Kanal zu andern, dem die ausgewahlte Messstelle zugeordnet ist.

Entfernen | Taste Durch Dricken dieser Schaltflache wird die Zuordnung des ausgewahlten Relaisausgangs
aufgehoben. Zuordnungen kénnen nur geléscht werden, wenn das Ziel nicht parametrisiert
ist.

Unterfenster Schalteingange

Dieses Fenster zeigt eine Liste aller Schalteingange des Systems und deren Zuordnung zu den Kanalen der
Schalteingangsmodule.

53 SUPREMATouch DE



4 Eingabe von Systemparametern

g[awitch Inputs|%nalﬂg Dutputs|

=witch InpuTag Channel

- (

€ C

e C

3 (

- [

Edit Femove
Abbildung 33

Feld Feldtyp | Funktionsweise

Liste Liste Diese Liste zeigt alle Schalteingange und deren fir das System konfigurierte Zuordnungen.
Der Eintrag 0 fuir den Kanal bedeutet, dass dieser Schalteingang nicht zugeordnet ist.

Bearbeiten | Taste Beim Dricken dieser Schaltflache wird ein Zahlenbearbeitungsfenster gedffnet, um den
Analogausgangskanal zu dndern, dem der ausgewahlte Schalteingang zugeordnet ist.

Entfernen | Taste Durch Driicken dieser Schaltflache wird die Zuordnung des ausgewahlten Schalteingangs
aufgehoben. Zuordnungen kénnen nur geléscht werden, wenn das Ziel nicht parametrisiert
ist.

Unterfenster Analogausgange

Dieses Fenster zeigt eine Liste aller Messstellen des Systems und deren Zuordnung zu den Kanalen der analogen
Ausgangsmodule.
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e[Switch Inputs|%nalﬂg Dutputs|

Analog CutTag Channel

. L5272 2

€ L5273 3

l Q5274 4

& L5275 o

8 LIS27E G

Edit Femove
Abbildung 34

Feld Feldtyp | Funktionsweise

Liste Liste Diese Liste zeigt alle Messstellen und deren Zuordnung zu den fiir das System
konfigurierten Analogausgangen. Der Eintrag O flir den Kanal bedeutet, dass dieser
Analogausgang nicht zugeordnet wird.

Bearbeiten | Taste Beim Dricken dieser Schaltflache wird ein Zahlenbearbeitungsfenster gedffnet, um den
Analogausgangskanal zu dndern, dem die ausgewahlte Messstelle zugeordnet ist.

Entfernen | Taste Durch Driicken dieser Schaltflache wird die Zuordnung der ausgewahlten Messstelle
aufgehoben.

Unterfenster Information

Das Unterfenster Information enthalt allgemeine Daten zum ausgewahlten Eingang.

Feld

Feldtyp

Funktionsweise

Tag

Text, 10 Zeichen,
standardmaRig leer

Kundenspezifische Kennzeichnung fiir den ausgewahlten Eingang
eingeben.

Kennzeichnung

Text, 20 Zeichen,
standardmaRig leer

Kundenspezifische Beschreibung fur den ausgewahlten Eingang
eingeben.

Serien-Nr.
Sensor

Text, 10 Zeichen,
standardmaRig leer

Seriennummer des Eingabegerats flr den ausgewahlten Eingang
eingeben.

Installationsort

Text, 20 Zeichen,
standardmaRig leer

Kundenspezifische Beschreibung des Installationsorts des
Eingabegerats fiir den ausgewahlten Eingang eingeben.

55

SUPREMATouch

DE



4 Eingabe von Systemparametern

41.3 System
Passwort-Maske

In diesem Fenster werden Parameter angezeigt, die das gesamte System betreffen.

M Setup System REESMEES 'i:

Fassword Confirmation

Conflguration: |sese poess
Farameter: srees reese
Maintenance: |sesss roses
Ok Cancel
Abbildung 35 Kennwort
Feld Feldtyp Funktionsweise
Passwort/Bestatigung: | Texteingabe, Siehe Kapitel
8 Zeichen, 2 8 Sicherheitsk
standardmaBig .8 Sicherheitskonzept
AUER
OK Taste Auf diese Schaltflache tippen, um die eingegebenen
Einstellungen zu Gibernehmen. Nach Antippen der Schaltflache
werden die Parameter unverzlglich auf ihre Giltigkeit Gberprft.
Wenn die Parameter glltig sind, werden sie Teil des
Parametersatzes fiir das System. Sind sie ungiiltig, wird eine
Warnung angezeigt.
Abbrechen Taste Auf diese Schaltflache tippen, um die eingegebenen

Einstellungen zu Idschen.

Maske Anzeige

In diesem Fenster werden Parameter angezeigt, die das gesamte System betreffen.
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Language: Englizsh
Buzzer. 100%
Dimming: 100%

Signal if Inhibited:

pAsSS

Alarming:

Abbildung 36 Anzeige

Feld
Sprache

Summer

Helligkeitsregelung

Signal bei
Verriegelung

Alarmieren

57

Feldtyp

Auswahl,
standardmafig
Englisch

Zahleneingabe,
Bereich von 0 bis
100,
standardmafig
100

Zahleneingabe,
Bereich von 0 bis
100,
standardmaRig
100

Auswahl,
standardmaRig
durchschalten

Kontrollkastchen,
standardmafig
nicht aktiviert

Funktionsweise

Sprache fir die grafische Benutzeroberflache einstellen.

Stellt die Lautstarke des internen Summers ein.

Stellt die Helligkeit der Anzeige ein.

Wenn ein MAO-Modul fiir die Ausgabe von Sensorsignalen
verwendet wird, gibt es drei verschiedene Moglichkeiten fiir
das Verhalten von analogen Signalen fr verriegelte Eingénge:

* durchleiten: Die empfangenen Messwerte werden
weitergegeben.

* halten: Der letzte gemessene Wert vor der Verriegelung
wird beibehalten.

» warten: Das Signal geht auf den Wartungspegel
(entspricht 3,0 mA).

Diese Einstellung ist fiir alle Messstellen im gesamten System
unbedingt notwendig.

Die Aktivierung dieses Feldes aktiviert den internen
Warntongeber als Anzeige fur Alarme und
Signalausfallzustande. Alarme werden mit einem Dauerton
angezeigt. Signalfehler werden mit einem unterbrochenen Ton
angezeigt. Das Aktivieren dieser Funktion aktiviert eine
automatische Prifung des internen Warntongebers wahrend
der Inbetriebnahme. Eine Beschreibung der manuellen
Prifung finden Sie in Abschnitt 6.7 LED- und Summer-Test.
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Feld
OK

Abbrechen

Maske Zeit

Feldtyp

Taste

Taste

4 Eingabe von Systemparametern

Funktionsweise

Auf diese Schaltflache tippen, um die eingegebenen
Einstellungen zu Gibernehmen. Nach Antippen der Schaltflache
werden die Parameter unverziglich auf ihre Giiltigkeit
Uberpraft. Wenn die Parameter giiltig sind, werden sie Teil des
Parametersatzes fur das System. Sind sie ungultig, wird eine
Warnung angezeigt.

Auf diese Schaltflache tippen, um die eingegebenen
Einstellungen zu I6schen.

In diesem Fenster werden das Datum und die Uhrzeit des Systems angezeigt.

CatefTime:
Time zone;
C=ET mode:

Synchronization:

(SINTF Servern
Last Update:

v

O5/072015 14:42:45
Eerlin, Faris, Eome
Europe

Update now

sample.server.com
01/01A 970 00:00:00

Abbildung 37 Datum/Uhrzeit

Feld
Datum/Uhrzeit

Zeitzone

Sommerzeit-
Modus

Synchronisierung

Jetzt aktualisieren

DE

Feldtyp

Datums-
/Uhrzeiteingabe

Auswahl,
standardmafig
Weltzeit

Auswahl,
standardmafig
keine

Kontrollkastchen,
standardmafig
nicht aktiviert

Taste

Funktionsweise

Zum Einstellen von Datum und Uhrzeit wird das Eingabefeld
,Datum/Uhrzeit* angetippt und das neue Datum und die neue
Uhrzeit werden eingegeben.

Nach dem SchlieRen dieses Fensters werden das neue Datum
und die neue Uhrzeit angezeigt. Sie werden aber erst nach
dem Antippen der Schaltflache OK gliltig.

Dieses Feld zur Auswahl der Zeitzone antippen. Die richtige
Einstellung der Zeitzone ist fur die automatische
Zeitsynchronisierungsfunktion erforderlich.

Dieses Feld zur Auswahl und zur Aktivierung der
automatischen Umstellung auf Sommerzeit antippen. Diese
Funktion funktioniert unabhangig von der Zeitsynchronisierung,
aber die richtige Einstellung ist fiir die automatische
Zeitsynchronisierungsfunktion erforderlich.

Aktivieren dieses Felds aktiviert die automatische
Zeitsynchronisierung.

Durch Antippen dieser Schaltflache wird die
Zeitsynchonisierung sofort gestartet.
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Feld Feldtyp

(S)NTP-Server Text, 40 Zeichen,
standardmafig
leer

Letzte Statisch

Aktualisierung

OK Taste

Abbrechen Taste

Maske TCP/IP

Parameter fur TCP/IP-Verbindungen kdnnen hier angezeigt und gedndert werden. An die zustandige IT-Abteilung

Funktionsweise

Dieses Feld bestimmt den Zeitserver, der fir die automatische
Zeitsynchronisierung verwendet wird. Der Zeitserver kann mit
einer IP-Adresse oder einem Servernamen bestimmt werden.
Wenn ein Servernamen verwendet wrid, muss ein guiltiger
DNS-Server in TCP/IP-Fenster eingetragen sein.

Dieses Feld informiert Giber die letzte erfolgreiche
Zeitsynchronisierung.

Auf diese Schaltflache tippen, um die eingegebenen
Einstellungen zu Gibernehmen. Nach Antippen der Schaltflache
werden die Parameter unverzuglich auf ihre Gultigkeit
Uberpruft. Wenn die Parameter guiltig sind, werden sie Teil des
Parametersatzes fir das System. Sind sie unguiltig, wird eine
Warnung angezeigt.

Auf diese Schaltflache tippen, um die eingegebenen
Einstellungen zu I6schen.

wenden, wenn gultige Daten bendtigt werden.

System el

|P Address: 192.168.10.1

Subnet Mask: 2565,266,255.0

Standard Gateway:

DNS:

MAC Address: 00:21:2B:03:13:43

9] 4 Cancel

Feld Feldtyp Funktionsweise

IP-Adresse IP-Eingabe, Dieses Feld dient zur Anzeige und Veranderung der IP-
standardmafig | Adresse des MDO.
192.168.10.1

Subnetzmaske IP-Eingabe, Dieses Feld dient zur Anzeige und Veranderung der
standardmaRig | Subnetzmaske des MDO.
255.255.255.0

Standardgateway | IP-Eingabe, Dieses Feld dient zur Anzeige und Veranderung der IP-
standardmaRig | Adresse des Standardgateways. Das Standardgateway
leer wird vom MDO verwendet, um auf IP-Adressen

aulerhalb des eigenen Subnetzes zuzugreifen.

DNS IP-Eingabe, Dieses Feld dient zur Anzeige und Veranderung der IP-
standardmafig | Adresse eines Domainnamenservers. Der
leer Domainnamenserver wird vom MDO verwendet, um
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Feld Feldtyp
MAC-Adresse Statisch
OK Taste
Abbrechen Taste

Untermenii ,,Sensoren*

4 Eingabe von Systemparametern

Funktionsweise
Domainnamen in IP-Adressen zu Ubersetzen.

Dieses Feld zeigt die MAC-Adresse dieses Gerats
(MDO20).

Auf diese Schaltflache tippen, um die Einstellungen zu
Ubernehmen, die flir die ausgewahlten TCP/IP-
Einstellungen eingegeben wurden. Nach Antippen der
Schaltflache werden die Parameter unverziglich auf
ihre Gultigkeit Gberprift. Wenn die Parameter giltig
sind, werden sie Teil des Parametersatzes flir das
System. Sind sie unglltig, wird eine Warnung
angezeigt.

Auf diese Schaltflache tippen, um die Einstellungen zu
verwerfen, die fur die TCP/IP-Einstellungen eingegeben
wurden.

Uber das Untermenii Sensoren kénnen die Parameter der vordefinierten Fernsensoren angezeigt und einige
vordefinierte Parameter in bestimmten Bereichen eingestellt werden. Das MenU enthalt folgende Elemente, die
nacheinander in diesem Abschnitt beschrieben werden:

» Kopfparameter
» Statustexte

+ Gasnamen

* Messbereiche
+ Abmessungen
+ Lin. Tabellen
« Zuordnung

+ Belegung

Kopfparameter

Hezd Farams m

[0 =4 Status: protected
MName: Frimax

Frimax
Limit for "suppressed"” (UAmMinD: 315
Limit for signal failure (UAidle): 240
Limnit for overflow (LAover): 2040
Warm-up period (Tsupp: 100

. Ik - Cancel .

Abbildung 38 Kopfparameter

In diesem Fenster werden die wesentlichen Parameter der Fernsensoren angezeigt. Im Normalbetrieb Gberprift die
SUPREMATouch-Software kontinuierlich das Ausgangssignal, das der Detektor an das SUPREMATouch sendet.

DE

SUPREMATouch 60



4 Eingabe von Systemparametern

Wenn das Ausgangssignal des Detektors unter ,UA;,“ fallt, wird fiir diese Messstelle eine Verriegelungsanzeige
ausgel6st, unter ,UA;4 " eine Stérungsanzeige. Steigt das Detektorausgangssignal tiber UA ¢, Wird eine
Uberschreitung angegeben. Datenfelder, die nicht fiir einen bestimmten Fernsensor verwendet werden, sind leer.

Es besteht die Moglichkeit, fir einige aktive Ferntransmitter (4- bis 20-mA-Signal) benutzerspezifische Daten
einzugeben. Dafir kdnnen folgende Felder gedndert werden: Name (Englisch und lokale Sprache), UAnin, UAigie,
UAover Und Tgypp. Die ID der anderbaren Fernsensoren beginnt mit dem Wert 70000 und ihr Status wird als &nderbar

angezeigt.

Feld
ID (Fernsensor-ID)

Status (Status
dieser Datenzelle)

2 x Name (Name
des Kopfes in
Englisch (oben)
und in der lokalen
Sprache (unten))

UAnin (Grenze fiir
,yunterdrickt®)

UA,qie (Grenze fiir
Signalstorung)

UA,ver (Grenzwert
far
,Uberschreitung®)

Tsupp
(Einlaufphase)

61

Feldtyp
Auswahl

Anzeige

Text, 16
Zeichen

Zahl (Integer)

Stellbereich:
50-350

Zahl (Integer)

Stellbereich:
50-350,
muss < UAnin
sein

Zahl (Integer)

Stellbereich:
2000-2200

Zahl (Integer)

Stellbereich:
10-300

Funktionsweise
Ein Fernsensor kann anhand seiner ID ausgewahlt werden

Gibt den Status der zur Speicherung der Daten genutzten
Zelle an. Wenn dieser Status geschilitzt lautet, kdnnen keine
Daten geandert werden und die folgenden Eingabefelder
sind lediglich Anzeigefelder.

In diesen Feldern wird der Name des Fernsensors in beiden
unterstiitzen Sprachen angezeigt. Uber diese Namen kann
der Fernsensor bei der Einstellung der Messstellen als
Sensortyp ausgewahlt werden.

Bei den anderbaren Fernsensoren kdnnen die Namen vom
Benutzer frei definiert werden. Sie mussen eindeutig sein, d.
h., es darf kein Name doppelt vergeben werden. Falls nur fur
eine Sprache ein Name eingegeben wird, besteht die
Moglichkeit, den Namen beim Speichern fir die weitere
Sprache zu Gibernehmen.

,Loschen“drlicken, um es leer zu lassen

In diesem Feld wird das Hochstsignal UA fir den Zustand
unterdriickt angezeigt. Messwerte unterhalb dieses
Grenzwertes werden als unterdriickt angezeigt. Wenn dieses
Feld leer ist (im Zahleneingabefenster auf Léschen tippen),
wird dieser Zustand nicht gepruift.

Dieser Wert kann nur fiir die drei benutzerwéahlbaren
Datensétze eingestellt werden.

In diesem Feld wird das Hochstsignal UA fiir den Zustand
Signalstérung angezeigt. Messwerte unterhalb dieses
Grenzwerts werden als Signalstérung angezeigt.

Dieser Wert kann nur fur die drei benutzerwahlbaren
Datensatze eingestellt werden.

Dieser Wert definiert das Sensorsignal UA des Fernsensors
fur die Anzeige der Messbereichsuberschreitung. Messwerte
oberhalb dieses Wertes werden als Uberschreitung
angezeigt.

Dieser Wert kann nur fir die drei benutzerwahlbaren
Datensatze eingestellt werden.

Hier kann die Einlaufphase in Sekunden eingestellt werden.
Sie gibt an, wie lange ein Sensor nach dem Einschalten in
der Einlaufphase (Anzeige unterdriickt) bleibt. Diese Zeit ist
notwendig, da verschiedene Sensoren unterschiedlich lange
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Feld Feldtyp Funktionsweise

brauchen, bis sie ihre Betriebstemperatur erreicht haben und
den korrekten Messwert anzeigen.

Dieser Wert kann nur fir die drei benutzerwahlbaren
Datensatze eingestellt werden.

OK Taste Durch Antippen dieser Schaltflache werden die
vorgenommenen Einstellungen fur den ausgewahlten Kopf
Ubernommen.

Abbrechen Taste Durch Antippen dieser Schaltflache werden die
vorgenommenen Einstellungen fur den ausgewahlten Kopf
verworfen.

Abmessungen

M Setup (Sensors EMigEEEEE i:

(G 1 Status: protected

Text {engl.: Dpm

Text {ocal): DR

ik Cancel

Abbildung 39 Abmessungen

Dieses Fenster ermoglicht es, die bereitgestellten Malieinheiten anzuzeigen sowie einige vordefinierte anderbare
MalReinheiten anzupassen.

Die Einheiten kdnnen beliebig gewahlt werden. Gleiche Namen sind nicht zulassig und werden mit der Meldung
abgewiesen: Fehler: Name nicht eindeutig!

Feld Feldtyp Funktionsweise

ID (ID dieser Auswahl Eine Einheit kann anhand ihrer ID ausgewahlt werden.

Einheit)

Status (Status | Anzeige Dieses Feld gibt den Status der zur Speicherung der Daten

dieser genutzten Zelle an. Wenn der Status geschditzt lautet, kbnnen

Datenzelle) keine Daten geandert werden und die folgenden Eingabefelder

sind lediglich Anzeigefelder.

Text (englisch) | Text, 5 Hier kann der englische Text fir die Einheit eingegeben
Zeichen werden.

Text (lokal) Text, 5 Hier kann der Text fur die Einheit in der lokalen Sprache
Zeichen eingegeben werden.

OK Taste Durch Antippen dieser Schaltflache werden die

vorgenommenen Einstellungen iGbernommen.
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Feld
Abbrechen

Statustexte

Sensor  [Primax

Text
SLACAANA,

Feldtyp

Taste

Fange

Status Texts

Funktionsweise

Durch Antippen dieser Schaltflache werden die
vorgenommenen Einstellungen geldscht.

u

Status: protected

290mN to | 31 0mh
O to Clr

018

O o Qs
Oy o Qs
Cancel

Abbildung 40 Statustexte

Dieses Fenster dient zur Definition sensortypspezifischer Texte fir bestimmte Signalbereiche.

Sie werden in der Messwertliste mit dem Prafix F angezeigt. (z. B. F:OpticErr). Texte kbnnen fir alle Fernsensoren
definiert werden, sofern Bereiche fur diese angegeben sind. Die Texte kdnnen beliebig definiert werden und es ist
zulassig, denselben Text fiir mehrere Sensoren zu verwenden.

Darilber hinaus kédnnen die Signalbereiche im Bereich von 0 bis 400 mV flir anderbare Fernsensoren frei definiert
werden. Es darf jedoch bei den Signalbereichen keine Uberschneidungen geben.

Feld

Sensor

Status (Status
dieser
Datenzelle)

Statustext

Bereich

OK
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Feldtyp

Auswahl

Anzeige

Text, 8 Zeichen

Zahleneingabe

Fur diesen
Signalbereich
kann ein
Bereich von 0
bis 400
eingestellt
werden.

Taste

Funktionsweise

Mit diesem Feld kann der Kopf ausgewahlt werden, fir den
Statustexte angelegt oder geéndert werden sollen.

Dieses Feld gibt den Status der zur Speicherung der Daten
genutzten Zelle an. Wenn dieser Status geschiitzt lautet,
kdénnen keine Daten geandert werden und die folgenden
Eingabefelder sind lediglich Anzeigefelder.

Hier kdbnnen Texte eingegeben werden, die in der
Messwertliste angezeigt werden. Dieser Text wird angezeigt,
wenn der Messwert innerhalb des angegebenen
Signalbereichs liegt.

Untere und obere Grenze des jeweiligen Signalbereichs.
Dieses Feld ist nur ein Anzeigefeld, wenn der Status fur diesen
Sensor geschiitzt lautet.

Durch Antippen dieser Schaltflache werden die
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Feld Feldtyp Funktionsweise

vorgenommenen Einstellungen fir den ausgewahlten Kopf
Ubernommen.

Abbrechen Taste Durch Antippen dieser Schaltflache werden die
vorgenommenen Einstellungen fiir den ausgewahlten Kopf
verworfen.

Linearisierungstabellen

M Setup Sensors (RESES -

D |5 Status: protected

24,00 3650 4550 5200
57.00 6200 66,00 B3940
J250 700 Y870 81,50
84,00 &7.00 8950 91.70
94,00 96,00 93,00 1000

Abbildung 41 "Lin. -Tabellen"-Fenster

Dieses Fenster dient zur Anzeige der bereitgestellten Linearisierungstabellen.

Feld Feldtyp Funktionsweise

ID (ID dieser Auswahl Eine Linearisierungstabelle kann anhand ihrer ID ausgewahit
Linearisierungstabelle) werden.

Status (Status dieser | Anzeige Gibt den Status der zur Speicherung der Daten genutzten Zelle
Datenzelle) an. Der Status lautete immer geschditzt, die Daten kénnen also

nicht verandert werden und die folgenden Eingabefelder sind
lediglich Anzeigefelder.

Stutzstellen Zahleneingabe | Stitzstellen werden in 5 %-Schritten entlang der x-Achse
(gesperrt) definiert. Eine Linearitatskurve wird im Diagramm auf der
rechten Seite angezeigt.

DE SUPREMATouch 64



4 Eingabe von Systemparametern

Gasnamen
M Setup Sensors Gas Mames
0 |G Status: protected
Mame (fengl.): Hexane
MName {localy: Hexan
k. Cancel
Abbildung 42 Gasnamen

Dieses Fenster dient zur Anzeige bereitgestellter geschitzter Gasnamen anzuzeigen und zur Anpassung einiger
vordefinierter anderbarer Gasnamen.

Es kénnen benutzerdefinierte Texte eingegeben werden. Gleiche Namen sind nicht zuldssig und werden mit der
Meldung abgewiesen: Fehler: Name nicht eindeutig!

Feld Feldtyp Funktionsweise

ID (ID dieses | Auswahl Ein Gasname kann anhand seiner ID ausgewahlt werden.
Gasnamens)

Status (Status | Anzeige Gibt den Status der zur Speicherung der Daten genutzten Zelle
dieser an.

Datenzelle)

Wenn der Status geschilitzt lautet, kdnnen keine Daten
geandert werden und die folgenden Eingabefelder sind
lediglich Anzeigefelder.

Name Text, 20 Hier kann der englische Gasname eingegeben werden.

(englisch) Zeichen

Name (lokal) Text, 20 Hier kann der Gasname in der lokalen Sprache eingegeben
Zeichen werden.

OK Taste Durch Antippen dieser Schaltflache werden die

vorgenommenen Einstellungen fir den ausgewahlten
Gasnamen lbernommen.

Abbrechen Taste Durch Antippen dieser Schaltflache werden die
vorgenommenen Einstellungen fir den ausgewahlten
Gasnamen geldscht.
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Zuordnung

MW Setup (Sensors EEXEER =l -

Entry: 1 Status: protected

Head: D-7100
5as, all
Fange: 100
Dimension: %% LEL

Lirm.-Tak. 1T 1

Abbildung 43 Fenster ,Zuordnung*

Dieses Fenster ermoglicht es, die Zuordnungen zwischen Messkdpfen, Gasen, Bereichen, Einheiten und
Linearisierungstabellen anzuzeigen.

Im Fenster ,Zuordnung® werden alle verwendeten Eintrage in der absteigenden Reihenfolge ihrer Zellennummer
sortiert. Wenn die Parameter flr Sensor, Gas, Messbereich und Einheit zum ersten Mal mit den Werten der
entsprechenden Messstelle tibereinstimmen, wird die zu verwendende Linearisierungstabelle der Messstelle
zugeordnet.

Feld Feldtyp Funktionsweise

Eintrag Auswanhl Uber dieses Feld kann ein Zuordnungseintrag anhand seiner

(Nummer Zelle ausgewahlt werden.

dieser Zelle)

Status (Status | Anzeige Gibt den Status der zur Speicherung der Daten genutzten Zelle

dieser an. Dieser Status istimmer geschlitzt und es kdnnen also keine

Datenzelle) Daten gedndert werden.

Kopf-ID und Anzeige Zeigt der in der gewahlten Zuordnung verwendeten Fernsensor

Zuordnung an.

Gas-ID und Anzeige Zeigt den Gasnamen an, der in der ausgewahlten Zuordnung

Zuordnung verwendet wird.

Bereichs-ID Anzeige Zeigt den Messbereich an, der in der ausgewahlten Zuordnung

und Zuordnung verwendet wird.

Einheits-ID und | Anzeige Zeigt die MalReinheit an, die in der ausgewahlten Zuordnung

Zuordnung verwendet wird.

Lin. tab. ID Anzeige Zeigt die Linearisierungskurve der ausgewahlten Zuordnung
an.
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Messbereiche

M Setup
G (10 Status: protected
Walue: 1000
Text {engl: 100
Text {ocal): 100

k. Cancel

Abbildung 44 Messbereiche

Dieses Menu ermdglicht es, die bereitgestellten Messbereiche anzuzeigen sowie einige vordefinierte anderbare

Bereiche anzupassen.

Es kénnen benutzerdefinierte Bereiche ausgewahlt werden. Gleiche Werte sind nicht zulassig und werden abgewiesen.

Im Folgenden werden die Funktionen der einzelnen Felder beschrieben:

Feld Feldtyp

ID (ID dieses Auswahl
Messbereichs)

Status (Status | Anzeige
dieser

Datenzelle)

Wert Text
Stellbereich:
0,100-99999

Text (englisch) | Anzeige

Text (lokal) Anzeige

OK Taste

Abbrechen Taste

67

Funktionsweise

Ein Messbereich kann anhand seiner ID ausgewahlt werden.

Dieses Feld gibt den Status der zur Speicherung der Daten
genutzten Zelle an. Wenn der Status geschlitzt lautet, kbnnen
keine Daten geandert werden und die folgenden Eingabefelder
sind lediglich Anzeigefelder.

Hier kann der Wert fiir den Messbereich eingestellt werden.
Bei sehr grof3en 5-stelligen Messbereichen werden
moglicherweise statt des Messwerts funf nach oben bzw. unten

gerichtete Pfeile angezeigt, wenn der Wert nicht mit finf Ziffern
dargestellt werden kann.

Hier wird der englische Wert flir den Messbereich angezeigt.

Hier wird der Wert fir den Messbereich in der lokalen Sprache
angezeigt.

Durch Antippen dieser Schaltflache werden die
vorgenommenen Einstellungen Gibernommen.

Durch Antippen dieser Schaltflache werden die
vorgenommenen Einstellungen geldscht.
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Belegung

M Setup Sensors EaNlsleE=)ls) -

Entries usedifres

Hezds: s0/4E
53z names: 12822
Fanges: 3002
Cimensions: 1442
Lin. tables: 2=
Assignments: 4018
“ersion of Fredefinition: 5]
Abbildung 45 Belegung

Dieses Fenster zeigt an:

+ wie viele Zellen fir einzelne Parametervorgange verwendet werden
* wie viele Zellen noch frei sind

+ die Version des vordefinierten Datensatzes (Version der Vordefinition).

4.1.4 Protokoll
Fenster SD-Karte

Parameter zur Messdatenprotokollierung auf einer microSD-Karte kdnnen hier angezeigt und verandert werden.

Nur von MSA zugelassene microSD-Karten (Best.-Nr. 10179005) verwenden.

stem Logoing BEYREedE]ds H

Time interval never |
Base time: 01/01/2015 00:00:00 |
Log Diagnostic Data; ||
Auto delete: |

Excel optimized: | ]

Capacity: 7579 ME
Free: 7578 ME

LInmount

Abbildung 46
Feld Feldtyp Funktionsweise
Zeitintervall Auswahlfeld, Hier kann das Zeitintervall / die Wiederholrate der
niemals Messdatenprotokollierung eingestellt werden (,nie*,
standardmaRig Jahrlich®, ,monatlich®, ,taglich®, ,jede Sekunde* usw.).
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Feld

Zeitbasis

Automatisches
Loschen

Excel-optimiert

Max. Last

Frei

OK

Abbrechen

Trennen

Diagnosedaten
protokollieren

Feldtyp
Datums- und
Zeiteingabe,
standardmaRig
01.01.2015
00:00:00

Kontrollkastchen,
standardmafig
aktiviert

Kontrollkastchen,
standardmafig
nicht aktiviert
Statisch

Statisch

Taste

Taste

Taste

Kontrollkastchen,
standardmafig
nicht aktiviert

Funktionsweise

Hier kann die Zeitbasis fiir die Messdatenprotokollierung
eingestellt werden. Die Zeitbasis ist der Zeitpunkt, an
welchem Daten auf die microSD-Karte geschrieben werden.
Dies wird je nach gewahltem Zeitintervall wiederholt.

Aktivieren dieses Kontrollkdstchens ermdglicht dem System,
die altesten Messdaten zu I6schen, wenn die SD-Karte voll
ist.

Aktivieren dieses Kontrollkastchens wandelt die Protokolle in
ein besser mit Excel kompatibles Format um.

Dieses Feld zeigt den gesamten Speicherplatz der
eingefihrten microSD-Karte.

Dieses Feld zeigt den freien Speicherplatz der eingeflhrten
microSD-Karte.

Auf diese Schaltflache tippen, um die Einstellungen zu
Ubernehmen, die fiir die ausgewahlten SD-Kartenparameter
eingegeben wurden. Nach Antippen der Schaltflache werden
die Parameter unverziglich auf ihre Giiltigkeit Gberpruift.
Wenn die Parameter glltig sind, werden sie Teil des
Parametersatzes fir das System. Sind sie unguiltig, wird eine
Warnung angezeigt.

Auf diese Schaltflache tippen, um die Einstellungen zu
verwerfen, die fir die ausgewahlten SD-Kartenparameter
eingegeben wurden.

Durch Antippen dieser Schaltflache wird die microSD-Karte
getrennt und kann sicher enthommen werden.

Durch Aktivierung dieses Feldes wird die Protokollierung der
Diagnosedaten auf der SD-Karte eingeschaltet. Siehe
Abschnitt 4.3 Diagnose-Menl mit ndheren Informationen zu
den Diagnosedaten.

Die Protokolldaten werden als CSV-Datei im Ordner LOGDATA auf der microSD-Karte gespeichert. Fiir jeden Tag wird

eine eigene Datei mit Namensformat ,YYYYMMDD.CSV* angelegt. Die Spalten der Datei haben folgende

Bedeutungen:

Zeit

Zeitstempel in Sekunden seit dem 01.01.1970 00:00:00 (oder Excel-Zeitstempel,

wenn ,Excel optimiert* aktiviert ist)

Messstelle  Nummer der Messstelle, auf die sich diese Zeile bezieht

Kopf Kopf-ID (siehe Fenster Kopfparameter fir der ID zugeordneten Detektor)
Gas Gas-ID (siehe Fenster Gasnamen fir der ID zugeordnetes Gas)
Bereich Bereichs-ID (siehe Fenster Messbereiche fir der ID zugeordneten Messbereich)

MaReinheit Dimensions-ID (siehe Fenster MaReinheiten fur der ID zugeordnete MaReinheit)

Wert(A) Aktuelle vom Teilsystem A (CAN-Bus A) gemessene Gaskonzentration
UA(A) Aktueller vom Teilsystem A (CAN-Bus A) gemessener UA-Wert
Err(A) Fehlerzustand der Messstelle im Teilsystem A (CAN-Bus A)
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Al(A) Alarmzustand der Messstelle im Teilsystem A (CAN-Bus A)

Wert(B) Aktuelle vom Teilsystem B (CAN-Bus B) gemessene Gaskonzentration
UA(B) Aktueller vom Teilsystem B (CAN-Bus B) gemessener UA-Wert

Err(B) Fehlerzustand der Messstelle im Teilsystem B (CAN-Bus B)

Al(B) Alarmzustand der Messstelle im Teilsystem B (CAN-Bus B)

Der Fehlerzustand wird folgendermalfien als Zahl codiert:

0 Kein Fehler

1 Messwert zu niedrig
2 Messwert zu hoch

3 Kein Signal

4 Keine Daten erhalten

Der Alarmzustand ist wie folgt als Bitmaske codiert

BitO  Erster Alarm steht an
Bit1  Zweiter Alarm steht an
Bit2  Dritter Alarm stehtan
Bit3  Vierter Alarm steht an

Drucker

Dieses Fenster ermoglicht es, das Format der Ausgabe auf einem Drucker zu andern, der mit dem SUPREMATouch-
Druckeranschluss verbunden ist. Eine Nachricht ,Drucker betriebsbereit* kann aktiviert und formatiert werden.

M Setup Logging il

Log format;

WMP %44 %42 %A2 %A1 HEF Py %ML
Alive formart;

alive %00, %0M. %0Y %TH:%TM%T=

Time interval; every minute
Ease time: 01/01/2018 00:00; 00

Abbildung 47 Fenster ,Drucker*

Feld Feldtyp Funktionsweise
Protokollformat Text, standardmaRig | Hier kann das Papierformat der Ausgabe auf dem Drucker
"%MP %A4 %A3 festgelegt werden. Neben freiem Text kdnnen vordefinierte

%A2 %A1 %SF %MV | Tags verwendet werden. Eine Auflistung der mdglichen
%MD %MG %MT Tags findet sich unten in der Tabelle.

%DD.%DM.%DY

%TH:%TM:%TS"
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Feld

Format

Lebenszeichenmeldungen

Feldtyp

Text, standardmafRig
"alive
%DD.%DM.%DY
%TH:%TM:%TS"

Funktionsweise

Hier kann das Format der Meldung fiir die
Betriebsbereitschaft angegeben werden. Neben freiem
Text kdnnen vordefinierte Tags verwendet werden. Eine
Auflistung der moglichen Tags findet sich unten in der
Tabelle.

Hier kann das Zeitintervall / die Wiederholrate der Meldung
fur die Betriebsbereitschaft (,nie“, ,jahrlich®, ,monatlich,
Jtaglich®, jede Sekunde” usw.) eingestellt werden.

Hier kann die Zeitbasis fur die Meldung der
Betriebsbereitschaft eingestellt werden. Die Zeitbasis ist
der Zeitpunkt, an welchem die Meldung der
Betriebsbereitschaft gedruckt wird. Dies wird je nach
gewahltem Zeitintervall wiederholt.

Durch Antippen dieser Schaltflache werden die
vorgenommenen Einstellungen ibernommen.

Durch Antippen dieser Schaltflache werden die
vorgenommenen Einstellungen geldscht.

»3", wenn Alarm 1 eingestellt wurde, ,R*, wenn Alarm 1 zurlickgesetzt wurde

»3, wenn Alarm 2 eingestellt wurde, ,R*, wenn Alarm 2 zurlickgesetzt wurde

»3°, wenn Alarm 3 eingestellt wurde, ,R*, wenn Alarm 3 zurlickgesetzt wurde

-9, wenn Alarm 4 eingestellt wurde, ,R*, wenn Alarm 4 zurlickgesetzt wurde

-9, wenn die Signalstérung eingestellt wurde, ,R*, wenn die Signalstérung

Zeitintervall Auswahl, niemals
standardmaRig

Zeitbasis Datums- und
Zeiteingabe,
standardmaRig
01.01.2015 00:00:00

OK Taste

Abbrechen Taste

Verfligbare Tags:

Tag Ausdruck

%% %

%DD Tag (Lange = 2)

%DM Monat (Lange = 2)

%DY Jahr (Lange = 2)

%TH Stunde (Lange = 2)

%TM Minute (Lange = 2)

%TS Sekunde (Lange = 2)

%A1

%A2

%A3

%A4

%SF

zurlickgesetzt wurde

%MP »,MP“und die Messstellennummer (Léange = 5)

%MD Mafeinheit (Lange = 5)

%MG Messgas (Lange = 14)

%MT Messkennung (Lange = 11)

%ML Messort (Lange = 21)

%MM Messbezeichnung (Lange = 21)

%MS Messseriennummer (Lange = 11)

%MV Messwert (Lange = 6)
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4.1.5 Maske Status

In diesem Fenster werden zwei Prifsummen zur aktuellen Systemkonfiguration und zu den Parametern angezeigt.

LI - I

Farameter Checksum: FFDAagd42

Confilguration Checksum:  47BOFEE1

Abbildung 48
Jede Anderung der Konfiguration fiihrt zu einer geanderten Konfigurationspriifsumme.

Jede Anderung der Parameter flhrt zu einer geanderten Parameter-Priifsumme, mit Ausnahme der folgenden
Anderungen:

+ Kalibrierung einer Messstelle

+ Kalibrierung des Bertihrungsbildschirms

+ Anderung des Seriennummernfeldes einer Messstelle
« Anderung der Systemzeit

4.2 Menii Wartung

Der Zugriff auf die Felder im Menii Wartung ist beschrankt. Daten kénnen angezeigt werden, aber Anderungen und
Léschungen sind nur nach Eingabe des Passworts fur die Wartung (oder einer héheren Stufe) oder nach Betatigung
des Schlisselschalters moglich.

Die Menustruktur ist wie folgt:
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Wartung ! Kalibrierung ‘J‘i}’ Norm 4}12) Unterfenster
= )
» Start
iff- =
Fernzugrif 1) * Laufender
Betrieb
Gruppe 4}@?
@a
IBR Qe
Schnittstellentest ‘§«~ Analog e |-
v =
Treiberausgang | #[a | —
s
Serial (Seriell) v -
T
Anzeige il -
=l

SD-Sicherung \J —
5o

4.2.1 Untermenii Kalibrierung
Naheres zur Nutzung der Kalibrierung siehe Kapitel 7 .

Fenster ,,IBR“ (Briickenstrom)

A\ VORSICHT!

Beim Einstellen des Sensorbriickenstroms werden alle Kalibrierdaten fir die Messstelle geléscht.
Die Nichtbeachtung dieses Vorsichtshinweises kann zu leichten oder mittelschweren Verletzungen fiihren.

Dieses Fenster ermoglicht die automatische Einstellung des Sensorbriickenstroms (IBR).

Einzelheiten siehe Kapitel 7.9 Einstellung des Briickenstroms.

Eine einmal gestartete oder vorgenommene Einstellung Iasst sich nicht abbrechen oder verwerfen.
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™ Maintain Calibration g

Measuring Foint: 5
Taaq M FO0S

Sensor Current reference value; 210 mA
Current measure value: 210mA,

Status: Mo pre-adjustment

End
Abbildung 49 IBR
Feld Feldtyp Funktionsweise
Messstelle Anzeige Hier kann die Messstelle ausgewahlt werden, fur die der Sensorstrom eingestellt
werden soll.
Tag Anzeige Zeigt die Kennung an, die fur die ausgewahlte Messstelle definiert wurde.

Sensorstrom | Zahleneingabe | Hier kann der Wert definiert werden, auf den der Briickenstrom eingestellt werden
Sollwert soll. Dieser Wert hangt vom Sensortyp ab, kann aber auch fir spezielle
Anwendungen (im Bereich von 200-400 mA) angepasst werden.

Aktueller Anzeige Zeigt den aktuell gemessenen Bruckenstrom an.

Messwert

Status Anzeige Zeigt den aktuellen Voreinstellungsstatus dieser Messstelle an.
Start Taste Die Voreinstellung wird durch Antippen dieser Schaltflache gestartet.
End Taste Die Voreinstellung wird durch Antippen dieser Schaltflache beendet.
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4.2.2 Schnittstellentests

Test der analogen Ausgange

™ Maintain Interface Tests i’

Output Number:

COutput Walue: 2,

End

Abbildung 50 Test der analogen Ausgédnge

Mit diesem Unterfenster kdnnen die analogen Ausgange getestet werden. Mit dem Feld ,Ausgangsnummer® wird der
gewulinschte analoge Ausgang gewahlt und mit dem Feld ,Ausgangswert* der zu testende Strom eingestellt. Der Test
kann mit der Schaltflache Beenden abgeschlossen werden. Danach wird wieder der reguléare, vom Eingang abhangige
Wert am Ausgang angegeben.

Test der digitalen Treiberausgénge

Nachdem ein Ausgangstreiber anhand seines entsprechenden , Teilsystems® und der Ausgangsnummer ausgewahlt
wurde, wird der normale Ausgang dieses Treibers gesperrt. Mit dem Feld Ausgangswert kann der Ausgangstestwert
geandert werden. Der eingestellte Wert wird direkt am ausgewahlten Ausgang angezeigt. Nach Beendigung des Tests
auf die Schaltflache Beenden tippen, oder damit beginnen, einen anderen Treiberausgang zu testen. Der
Normalzustand des vorherigen Treibers wird automatisch wiederhergestellit.

Bei diesem Test kdnnen mit dem System verbundene Alarmvorrichtungen ausgeldst werden!
Die Nichtbeachtung dieser Warnung kann zu schweren Personenschdden oder zum Tod fiihren.
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o ARG EREEEEEY Driver Output

Fartial System: Crmary (A)
Output Number: 3
COutput Walue: oy

Abbildung 51 Test der digitalen Treiberschnittstellen

Test der seriellen Schnittstellen

™M Maintain Interface Tests BElEiE] o

D

Interface: RS232 A

Abbildung 52 Test der seriellen Schnittstellen

Aus der Liste der Schnittstellen im SUPREMATouch kann eine Schnittstelle ausgewahlt werden. Sobald diese
Schnittstelle ausgewahlt wurde, ist ihre normale Funktion gesperrt. Daher kann dieser Test bei allen seriellen
Schnittstellen nicht Gber PC/Laptop ausgefiihrt werden.

Wahrend dieses Tests muss das SUPREMATouch als nicht-funktional behandelt werden. Der Test kann daher auch
zum Prifen der Auswirkung einer Systemstorung verwendet werden.

Die Nichtbeachtung dieser Warnung kann zu schweren Personenschaden oder zum Tod fiihren.
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Bei diesem Test (RS 232 A und RS 232 B) wird nach ca. 3 Sekunden die Systemstérung aktiviert.

Bei jedem Antippen der Schaltflache Test wird ein Testtext, der aus allen druckbaren Zeichen besteht, an die
Schnittstelle gesendet. Der Text beginnt mit dem Carriage Return-Zeichen und endet mit Line Feed. Durch Auswahl
einer anderen Schnittstelle oder Antippen der Schaltflaiche Beenden wird die Sperrung der Schnittstelle aufgehoben.

Test der Anzeige

In diesem Fenster stehen zwei Moglichkeiten fiir die Touchscreen-Schnittstelle zur Verfligung.

M Maintain Interface Tests ENEE;

Touch Calibration

Test Screen

Abbildung 53 Anzeigetest und -kalibrierung

Durch Antippen der Schaltflache Touch-Kalibrierung wird der Touchscreen-Kalibriervorgang gestartet. Wahrend dieses
Vorgangs mussen verschiedene Punkte auf dem Bildschirm berihrt werden.

Eine fehlerhafte Touchscreen-Kalibrierung kann dazu fiihren, dass die grafische Benutzeroberflache nicht
Uber den Touchscreen bedient werden kann. In diesem Fall muss ein neuer Touchscreen-Kalibriervorgang
Uber einen PC gestartet werden.

Durch Antippen der Schaltflache Testbild werden drei Testbildschirme angezeigt und alle Frontplatten-LEDs
nacheinander aktiviert. Fiir den Wechsel in den nachsten Testbildschirm auf eine beliebige Position auf dem Bildschirm
tippen. Der Testmodus wird nach dem dritten Testbildschirm verlassen. Der erste Testbildschirm muss Abb. 54
entsprechen, der zweite Testbildschirm muss vollstéandig schwarz und der dritte Testbildschirm vollstéandig weif} sein.
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Abbildung 54 Testbildschirm

4.2.3 Fenster SD-Sicherung

Dieses Fenster dient zur Speicherung der Systemkonfiguration oder der Logbuch-Eintrage auf einer microSD-Karte.

Nur von MSA zugelassene microSD-Karten (Best.-Nr. 10179005) verwenden.

1, BUE= SO Backup _

System configuration:

Logbook: System Events

Number of entries: 1

Capacity: 7592 ME
Free: EES3 ME
UInmount
Feld Feldtyp Funktionsweise
Speichern Taste Durch Antippen dieser Schaltflache werden die gesamte
(Systemkonfiguration) Systemkonfiguration und alle Parameter auf einer eingefiihrten microSD-
Karte gespeichert.
Logbuch Auswahlfeld Das zu speichernde Logbuch kann hier ausgewahlt werden.
Anzahl der Eintrage Zahleneingabe | Die Anzahl der zu speichernden Eintrage kann hier ausgewahlt werden.
Speichern (Logbuch) Taste Durch Antippen dieser Schaltflache wird die gewahlte Anzahl Eintrage im
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Feld

Feldtyp

Funktionsweise

ausgewahlten Logbuch auf einer eingefiihrten microSD-Karte
gespeichert.

Max. Last

Statisch

Dieses Feld zeigt den gesamten Speicherplatz der eingeflihrten
microSD-Karte.

Frei

Statisch

Dieses Feld zeigt den freien Speicherplatz der eingeflihrten microSD-
Karte.

Trennen

Taste

Durch Antippen dieser Schaltflache wird die microSD-Karte getrennt und
kann sicher enthommen werden.

43 Diagnose-Menii

Die Menustruktur ist wie folgt:

Diagnose ?_(,J Logblicher é’% System-Ereignisse 3388 | —
L
Alarm-Ereignisse gatas | -
Signal-Ereignisse dadgs | -
Anderungen i -
Sensordatenverlauf i -
Kalibrierungen %ﬁ -
Versorgungsspannung m -
Temperaturen a! -
Module O+« | Anzeige -
80808
Messstellen HH Unterfenster
2200
+ Signal
» Diagnose
Schalteingange | @#Q -
geee
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4.31 Logbiicher
Logbuch System-Ereignisse
In diesem Logbuch werden die Systemstérungen und Startmeldungen gespeichert.
Jeder Eintrag enthalt folgende Daten:
+ Datum/Zeit des Auftretens des Ereignisses
+ Kurze Beschreibung des Ereignistyps
+ Zusatzliche hexadezimale Beschreibung des Ereignisses. (Zur Verwendung von MSA-Wartungspersonal)
Durch Doppeltippen auf einen Eintrag wird ein Fenster mit einer ausfihrlichen Fehlerbeschreibung in Klartext gedffnet.
Einzelheiten siehe Kapitel 6.4 Systemstérungsmeldungen.
Logbuch Alarm-Ereignisse

In diesem Logbuch wird das Eintreten, Quittieren und Zuriicksetzen von Alarm-Ereignissen gespeichert. Ein Eintrag
umfasst folgende Daten:

+ Datum/Zeit des Ereignisses

+ Kurze Beschreibung des Ereignisses

1, ] A &larm Events -

ate Time Event .
FA4NTN11 reset Tstalarmmp 1 on b
A4 Tstalarmmp 1T on bus A

14T 411 2nd alarm mp 1 on bus A
A1ATNANT Zrd alarmmp 1 on bus A

4147411 reset3rd alarm mp 1 on b
A4 TN reset 2nd alarm mp 1 on

Abbildung 55 Logbuch Alarm-Ereignisse
Logbuch Signal-Ereignisse

In diesem Logbuch werden Signal-Ereignisse, das Quittieren und Zurlicksetzen von Signalstérungen sowie das
Umschalten des Priméarsystems (nur bei redundanten Systemen) gespeichert.

Ein Eintrag umfasst folgende Daten:

» Datum/Zeit des Ereignisses

+ Kurze Beschreibung des Ereignisses
Logbuch Anderungen

In diesem Logbuch werden Anderungen von Parametereinstellungen gespeichert. Beim Verandern von Parametern
von Messstellen, Gruppen von Messstellen, Relaisausgangen oder Schalteingangen wird ein Eintrag erstellt.

Jeder Eintrag enthalt folgende Daten:
+ Datum/ Zeit der Anderung

+ Eintragstyp und -nummer
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* Bezeichnung des gednderten Parameters

* Neuer Wert des geanderten Parameters (aulier fir Relaislogik und Gruppenmitglieder)
Logbuch Kalibrierungen

Dieses Logbuch speichert die Kalibriervorgangsdaten unabhangig von der Eingangsnummer oder vom Erfolg der
Kalibrierung.

Die fiir jeden Eingang gespeicherten Daten gleichen den im Logbuch Sensorhistorie gespeicherten Daten mit folgenden
Verlangerungen:

» Punkt gibt an, dass der Eingang kalibriert wurde (angehangtes R bezeichnet eine Fernkalibierung)

+ Status gibt an, ob die Kalibrierung erfolgreich war oder nicht

Logbuch Sensor-Historie

In diesem Logbuch werden die Kalibriervorgangsdaten fir jeden Eingang gespeichert. Fur jeden Eingang kénnen bis zu
vier Eintrage gespeichert und mit Ausnahme der Erstkalibrierung und der Voreinstellungen werden altere Eintrage
Uberschrieben.

Al Sensor History -

Measuring Foint. |1

Date Time Type of gas Zon
A0209/1712:49 | Air (0,00
S02M09M1712:50 Methane 40,0
02091171 2:50 Methane 40,0

Ar 0.00
0031417 11:08 Methane 40,0
Ar 0.00

2

Abbildung 56 Logbuch Sensor-Historie

Nach Auswahl eines Eingangs wird die dazugehorige Sensorhistorie im entsprechenden Feld angezeigt, wenn der
Eingang bereits kalibriert wurde. Der Eintrag fur einen Kalibriervorgang besteht aus zwei Zeilen: der Prifgaseinstellung
und dann der Nullgaseinstellung. Der Eintrag einer Voreinstellung besteht aus nur einer Zeile.

Wurde eine separate Nullpunkteinstellung durchgefiihrt, dann sind die Werte fir Konzentration und Messwert in der
Zeile der Priifgasmessung durch ,, “ausgeblendet.

Die Art des Eintrags ist durch ein Zeichen in der ersten Spalte gekennzeichnet:

| Brickenstromeinstellung (IBR)

4 Voreinstellung Nullpunkt (ZERO)

S Voreinstellung Empfindlichkeit (SPAN)
* Erstkalibrierung

Zahln n.-letzte Kalibrierung

Eintrage enthalten folgende Daten (ggf. zum Anzeigen aller Daten Bildlauf durchfiihren):

« Datum/Uhrzeit der Ubernahme der Daten des Kalibrierungsmeniis und des SchlieBens des Meniis

» Gasart fur Null- und ggf. Prufgas (nicht genutzt fur Brickenstromeinstellung)
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» Gaskonzentration fir Null- und ggf. Priifgas (nicht genutzt fiir Briickenstromeinstellung)
» Messwerte flr Null- und Prifgas
+ Differenzsignal U, fir Nullgas und Priifgas (nur fir Kalibrierungen relevant)

Sollwert (nur fuir Voreinstellungen relevant)

* Ansprechzeit bis 90 % des letzten Signals erreicht wurde
Logbuch Versorgungsspannung

In diesem Logbuch werden fiir analoge Eingangsmodule Grenzwertliberschreitungen und -unterschreitungen der
Versorgungsspannungen (interne Versorgung, externe Versorgung, Batterie-Backup) gespeichert. Ein Eintrag wird
immer dann vorgenommen, wenn eine Spannung gemessen wird, die einen Grenzwert Uberschreitet.

Jeder Eintrag enthalt folgende Daten:
» Datum/Zeit der Versorgungsmessung
» Bezeichnung der Versorgungsart

* Knoten-ID und Bus des Moduls

+ Gemessener Spannungswert
Logbuch Prozessortemperatur

In diesem Logbuch werden Temperaturgrenzwert-Uberschreitungen und -Unterschreitungen der analogen MDA-
Module gespeichert. Wenn die Temperatur den zulassigen Bereich Gber- oder unterschreitet, wird der aktuelle
Temperaturwert gespeichert. Bei Riickkehr in den zulassigen Bereich wird der wahrend der Abweichung aufgetretene
Spitzenwert gespeichert.

Jeder Eintrag enthalt folgende Daten:

+ Datum/Zeit der Grenzwertliber- bzw. -unterschreitung
» Seriennummer des analogen Eingangsmoduls

* Knoten-ID und Bus des Moduls

+ Temperaturwert (0 bis 55 °C)

* Angabe, ob die Temperatur auf3erhalb des zulassigen Bereichs blieb oder in ihn zurtickkehrte

4.3.2 Menii Module

Uber das Meni Module kdnnen Informationen zu den Systemmodulen abgerufen werden.

1, BRRIERREEEL Modules

Maodule-10: |1 Fartial System: A 125k
Module Type: MZE-20

Serial-MNo.;

Software Wersion: 202,01

rrar

Abbildung 57 Module
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Im Folgenden werden die Funktionen der einzelnen Felder beschrieben:

Feld
Modul-ID

Teilsystem

Modultyp
Serien-Nr.

Softwareversion

Modulstatus

Feldtyp

Auswahl

Anzeige

Anzeige

Anzeige

Anzeige

Liste

4.3.3 Messstellen

Signal

Funktionsweise

Enthalt die CAN-Knoten-IDs aller Systemmodule, die am CAN-
Bus angeschlossen sind. Nach Auswabhl einer ID werden die
restlichen Felder mit allen Daten ausgefiillt, die fir das
betreffende Modul zur Verfliigung stehen.

Der Buchstabe des Teilsystems, zu dem das Modul gehért, und
bei einigen Modulen (z. B. MCP 20 und MDO 20) die System-
CAN-Bitrate werden angezeigt. Wenn zwei Module mit
derselben Modul-ID verwendet werden (z. B. MAI/MAR), kann
dieses Feld zum Umschalten zwischen CAN-Bussen
verwendet werden.

Enthalt den Typ des ausgewahlten Moduls.

Enthalt die Seriennummer des ausgewahlten Moduls (sofern
eingestellt).

Zeigt die Software-Version des ausgewahlten Moduls an.

Hier werden vorhandene aktuelle Fehlermeldungen des
ausgewahlten Moduls angezeigt.

Hier werden die aktuellen Signalmesswerte eines Eingangs angezeigt.

M Dizgnosis
Measuring Foint, & | MPOOS

Signal  |Diagnosis

Measuring Foints n

SAMN A AN B
Signal LA, 295 m 395
Signal U 310 my 309 my
Signal LY, 2007 my 2007 m
Signal LI 18,0 my -18.4 mv
Abbildung 58 Signal
Feld Feldtyp Funktionsweise

Messstellennummer. | Auswahl

Signal Uy

Signal Ug

83

Anzeige

Anzeige

Nach Auswahl einer Messstellennummer werden die aktuellen

Signale der ausgewahlten Stelle angezeigt.

In diesen Feldern wird das verstarkte Sensorsignal je Bus
angezeigt.

Wenn Transmitter verwendet werden, entspricht 4 mA 400 mV.

Wenn passive Detektoren verwendet werden, wird der

SUPREMATouch
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Feld Feldtyp Funktionsweise

Briickenstrom in diesen Feldern je Bus als Spannungswert
angezeigt (1 mV entspricht 1 mA). Wenn aktive Transmitter
verwendet werden, wird die Stromaufnahme entsprechend
dargestellt.

Wenn passive Detektoren verwendet werden, wird das
verstarkte Sensorsignal Uy in diesen Feldern je Bus
dargestellt. Das Signal besteht aus einer festen Verstarkung in
Abhangigkeit vom verwendeten Detektortyp und einer
Offsetspannung.

Signal Uy Anzeige

Wenn aktive Transmitter eingesetzt werden, sind diese Felder
leer.

Wenn passive Detektoren verwendet werden, wird das
gemessene Uy-Signal in diesen Feldern je Bus angezeigt.
Wenn Transmitter verwendet werden, bleiben diese Felder
leer.

Signal U, Anzeige

Diagnose

In diesem Fenster werden Diagnoseinformationen zur ausgewahlten Messstelle angezeigt.

Measuring Foints n

Measuring Point, 8 | Q5278

“alue

etector Firmware Version V1,14
etector Supply Voltage 2390
etector Operation Time 11731 h
etector Error Message none
ensor Temperature 41,2 °C

Signal | Diagnosis

Foperty

Abbildung 59 Diagnose

Die Werte beruhen auf Datenuibertragungen mit langsamen Aktualisierungsraten (wie HART) oder statischen Daten.
Diese Werte kdnnen also nicht als Echtzeitwerte angesehen werden. Die Daten werden der Reihe nach fir alle
Messstellen aktualisiert. Eine Aktualisierung kann einige Minuten dauern.

Abhangig vom verwendeten Eingangsmodul und Detektor stehen folgende Diagnoseinformationseingange zur
Verflugung.

Eingang Sender Beschreibung
Stutzstellen Systemkonfiguration
Baugruppentrager Systemkonfiguration
Steckplatz Systemkonfiguration
Kanal Systemkonfiguration

Spannung Klemme X

DE

Eingangsmodul

Die an Klemme X des Eingangs
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Eingang

Stromstarke
Detektortyp
Messwert
Bereich

MafReinheit
Messgas
Detektorseriennummer

Detektor-Firmwareversion

Detektortemperatur

Detektor-
Versorgungsspannung

Detektor-Betriebsdauer

Delay (Verzogerung)

Detektor-Fehlermeldung

Sensor-Firmwareversion

Sensortemperatur

Sensorversorgungsspannung
Sensor-Betriebsdauer

Verbleibende
Sensorlebensdauer

Empfindlichkeit
Sensor-Selbsttestergebnis

Sensor-Fehlermeldung

Sensorblockierung

85

Sender
(MAI30)

Eingangsmodul
(MAI30)

Eingangsmodul
(MAI30)
Messgerat

Messgerat

Messgerat
Messgerat
Messgerat

Messgerat

Messgerat

Messgerat

Messgerat

Messgerat

Messgerat

Messgerat

Messgerat

Messgerat

Messgerat

Messgerat

System

Messgerat

Messgerat

Messgerat

Messgerat

Beschreibung
gemessene Spannung.

Der vom Eingangsmodul an den Detektor
gelieferte Strom.

Der vom Eingangsmodul erkannte
Detektortyp.

Der aktuelle Messwert, der vom Detektor
digital Gbertragen wird.

Der vom Detektor verwendete
Skalenendwert.

Die vom Detektor verwendete MafReinheit.

Das vom Detektor gemessene Gas.
Die Seriennummer des Detektors.

Aktualisierungsstand der Detektor-
Firmware.

Das intern vom Detektor gemessene Gas.

Die am Detektor anliegende
Versorgungsspannung.

Die bisherige Betriebszeit des Detektors.

Die eingestellte Zeitverzdgerung des
Detektors bis zur Alarmierung.

Der vom Detektor erkannte Fehler.

Aktualisierungsstand der Sensor-
Firmware.

Das intern vom Sensor gemessene Gas.

Die am Sensor anliegende
Versorgungsspannung.

Die bisherige Betriebszeit des Sensors.

Bei Transmittern ist dieser Wert die vom
Transmitter geschatzte
Restnutzungsdauer des Sensors.
Naheres siehe Bedienungsanleitung des
Transmitters/Sensors.

Bei passiven Sensoren wird dieser Wert
vom MDO anhand der Empfindlichkeit der
ersten Kalibrierung, der Empfindlichkeit
der letzten Kalibrierung und der minimal
erforderlichen Empfindlichkeit des
verwendeten Sensortyps geschatzt.

Die Empfindlichkeitseinstellung des
Sensors.

Das Ergebnis des Selbsttests des
Sensors.

Der vom Sensor erkannte Fehler.

Der Grad der Blockierung des Sensors.

SUPREMATouch
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4.3.4 Fenster Schalteingange

4 Eingabe von Systemparametern

Dieses Fenster dient zur Anzeige des aktuellen Status eines Schalteingangs. Nachfolgend werden die Funktionen der

einzelnen Felder und Schaltflachen des Fensters beschrieben.

|, PERERREEE Sywitch Inputs -

Input Mo 2 | AcknGrp2
AN A AN B

Status: CpEn CpEn

Feld Feldtyp Funktionsweise

Inputnummer | Auswahlfeld Nach Auswahl eines Schalteingangs wird der aktuelle
Status des ausgewahlten Eingangs angezeigt.

(Tag) Statisch Im Feld wird das Tag des ausgewahlten Schalteingangs
angezeigt.

Status Statisch In diesen Feldern wird der Status je Bus angezeigt.

4.4 Bedienung liber PC

Zur Eingabe aller Parameter und Konfigurationen mit dem PC muss das MSA-Programm SUPREMA Manager

verwendet werden.

Naheres siehe gesonderte Gebrauchsanleitung fir SUPREMA Manager.

HINWEIS

Die Richtigkeit aller Gber einen PC eingestellten Parameter und Konfigurationsschritte miissen auf dem
SUPREMATouch uberpruft werden, oder sie missen auf dem PC auf Richtigkeit GUberpruft werden, nachdem sie auf

den PC zurtickgelesen wurden.
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5 Wartung

5 Wartung

Das System muss in regelmafligen Abstanden (mindestens alle 6 Monate) gepriift werden, um die ordnungsgemafile
Funktion gemaf EN 60079-29-2 und geltenden internationalen, nationalen, branchenspezifischen oder
Unternehmensvorschriften sicherzustellen. Weitere Einzelheiten finden Sie in Abschnitt 6 Service.

5.1 Sensorsimulationsmodule
Fur die Funktionsprufung der Sensoreingange des SUPREMATouch kdnnen je nach Sensortyp Simulationsmodule
verwendet werden.

Das Sensorsimulationsmodul darf nur zum Priifen und Voreinstellen verwendet werden, nicht zum Kalibrieren.

Funktion von Sensorsimulationsmodulen mit 4 bis 20 mA, Warmetonung, Halbleiterauslegung

Signal-LED

green: Sensor simulation 4 ... 20 mé, Order No.: 10030262
red: Sensor simulation CatalyticCombustion Order No.: 10030263
yellow: Sensor simulation Seminconductor  Order No. @ 10030264

SPAN signal
potent iometer

Switch Position
to the LED = SPAN
to the jack = ZERD

ZER0D signal
potentiometer

Test Jacks

Abbildung 60 Sensorsimulationsmodul mit Stiftschalter
Einstellung und Betrieb

Nach dem Einstecken des Sensorsimulators in ein MAT wird durch Drehen am ZERO-Signal-Potentiometer ein
gewtinschter Messwert fiir den Betrieb mit Nullsignal eingestellt. Durch Umschalten in die andere Schaltposition wird
ein anderer Messwert simuliert, der durch das SPAN-Signal-Potentiometer reguliert wird. Dieser Wert kann an beiden
Prufbuchsen gemessen werden.

Beispiel fiir Sensorsimulationsmodul 4 bis 20 mA

Sensortyp: PrimaX
Messgas: Kohlenmonoxid
Nullgas: Luft
Referenzgas: Kohlenmonoxid
Ua bei gedffnetem Schalter (Normalbetrieb): 400 mV

Ua bei geschlossenem Schalter (Alarm): 1,9V
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Beispiel fiir Sensorsimulationsmodul fiir Warmetonungssensoren

Sensortyp:

Messgas:

Nullgas:

Referenzgas:

Ux bei gedffnetem Schalter (Normalbetrieb):

Ux bei geschlossenem Schalter (Alarm):
Beispiel fiir Sensorsimulationsmodul fiir Halbleitersensoren

Sensortyp:

Messgas:

Nullgas:

Referenzgas:

Ux bei gedffnetem Schalter (Normalbetrieb):

Ux bei geschlossenem Schalter (Alarm):

5.2 Austauschen von Sensoren
Sensoren mussen ersetzt werden, wenn:

+ sie Mindestsignale nicht mehr messen kdnnen
+ der Nullpunkt nicht mehr eingestellt werden kann

+ sie aus einem anderen Grund nicht mehr richtig funktionieren

Vorgehensweise beim Austausch passiver Sensoren

5 Wartung

Serie 47 K
Methan
Luft
Methan
0mV

100 mV

D-8101
Aceton
Luft
Aceton
1,6V
1,1V

Dies ist nur ein Uberblick, immer die im Sensorhandbuch beschriebene Vorgehensweise beim Austauschen

beachten.
1. Entsprechende Messstelle im MenU ,Einstellung / Eingang und Ausgange / Messstellen* verriegeln.
2. Verbindungsstecker des Sensors am MAT/MAT TS-Modul oder Sensorkabel am MGT 40 TS-Modul I16sen.
3. Sensor gemal Detektorhandbuch ersetzen.
4. Verbindungsstecker des Sensors mit MAT/MAT TS-Modul oder Sensorkabel mit MGT 40 TS-Modul wieder
verbinden.
5. Parametrisierung der Sensoren im Men( ,Einstellung / Eingang und Ausgange / Messstellen® prifen.

6. Unter Berlcksichtigung der erforderlichen Sensoreinlaufphase wie in Kapitel 7.3 Erstkalibrierung mit

Voreinstellung beschrieben eine Erstkalibrierung durchfiihren.

7. Verriegelung von der Messstelle entfernen.

Vorgehensweise beim Austausch von Transmittern

Dies ist nur ein Uberblick, immer die im Transmitterhandbuch beschriebene Vorgehensweise beim

Austauschen beachten.

1. Entsprechende Messstelle im Meni ,Einstellung / Eingang und Ausgange / Messstellen” verriegeln.

2. Wenn die Stromversorgung getrennt werden muss, Verbindungsstecker des Sensors am MAT / MAT TS-Modul

oder Sensorkabel am MGT 40 TS-Modul [6sen.
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3. Sensor gemal Transmitterhandbuch ersetzen.

4. Wenn die Stromversorgung getrennt werden musste, Verbindungsstecker des Sensors mit MAT/MAT TS-Modul
oder Sensorkabel mit MGT 40 TS-Modul wieder verbinden.

5. Parametrisierung der Sensoren im MenU ,Einstellung / Eingang und Ausgange / Messstellen priifen.

6. Entsprechend den Anweisungen in der Transmitter-Gebrauchsanleitung den Transmitter kalibrieren und alle
weiteren erforderlichen Schritte durchfiihren.

7. Verriegelung von der Messstelle entfernen.

5.3 Manueller Eingabegeratetyp (Nur MAI 30)

Das MAI30 erkennt automatisch den angeschlossenen Eingabegeratetyp. Dies gilt nicht fiir D-7010-Detektoren. In
diesem Fall kann die automatische Erkennung wie folgt durch manuelle Eingabe Uberschrieben werden:

1. Die Auswahl des manuellen Eingabegeratetyps durch gleichzeitiges Driicken der Tasten NACH OBEN und
NACH UNTEN aktivieren.
2. Die Messstelle des MAI durch mehrfaches Driicken der Taste MP auswahlen.

3. Jetzt den Geratetyp durch mehrfaches Driicken der Taste NACH OBEN/NACH UNTEN auswahlen. Die aktuelle
Auswahl wird durch die Modus-LEDs (rot, gelb, griin) angegeben.

4. Die neue Einstellung speichern und die manuelle Auswahl durch Driicken der SEL-Taste verlassen.

Die Bedeutung der jeweiligen Anzeige geht aus der folgenden Tabelle hervor:

LED-Anzeige Eingabegeritetyp

Lauflicht (rot - gelb - gruin) Automatische Gerateerkennung (Standard)

Rot blinkend 1,6 Hz D-7010

Rot blinkend 1,0 Hz Andere passive Detektoren flr brennbare Gase (z. B. S47k)
Gelb blinkend 1,6 Hz Passive Halbleiterdetektoren

Gelb blinkend 1,0 Hz Schalter

Gelb blinkend 0,7 Hz Rauch- und Hitzedetektoren

Grin blinkend 1,6 Hz Transmitter (zweiadrig)

Grin blinkend 1,0 Hz Transmitter (dreiadrig)

Grin blinkend 0,7 Hz Transmitter (vieradrig)

5. Den Auswahlmodus durch Driicken der MODE-Taste verlassen.
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UP

DOWN

MP

SEL

Abbildung 61 MAI30-Tastenschnittstelle

Eine ungultige Auswahl kann an dieser Messstelle eine Signalstérung verursachen. Moglichst die automatische
Erkennung verwenden.

Die Nichtbeachtung dieser Warnung kann zu schweren Personenschidden oder zum Tod fiihren.
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6 Service

Das System (einschlieRlich aller Ausgange, d. h. Anzeige, Relais fir Stérung und Verriegelung, Summer) muss in
regelmaRigen Abstanden (mindestens alle 6 Monate) gepruft werden, um die ordnungsgemafe Funktion geman

EN 60079-29-2 und geltenden internationalen, nationalen, branchenspezifischen oder Unternehmensvorschriften
sicherzustellen.

Die Alarm- und Relaisfunktionen einschlielich des Systemstérungsrelais missen mindestens einmal pro Jahr geprift
werden. Weitere Anforderungen siehe Kapitel 9.1 Bedingungen fur Konfiguration, Installation, Betrieb und Wartung und
Kapitel 10 Kennzeichnungen, Priifbescheinigungen und Zulassungen.

6.1 Einsteckmodule, Status-LED

Auf den Modulen, die als Einsteckmodule ausgefiihrt sind, befinden sich in der linken oberen Ecke Status-LEDs.

Lage der Status-LEDs bei MCP-, MDC-, MBC-, MDA-, MGO- und MAO-Modulen

%‘ T 6 E : ﬁj = :; :
1 mE 3 ' 1 1 1 1
K- o : =k i =k :
Bz ' ! (& K r 0 ’
[~ . A4 [+ '
= K I = B s &
; ! = W | . !
| i I | ]
= B
= -' = = I
MCP20 MDC20 MBC20 MGOC20 / MAC20
O :
: |
5 ! : =
: N ‘0
. ' <
' =0
= i F |
: H 0
i 4]
0 -
e
.
o)
MAIZ0 | MGI30 MAR30 | MGR30

Abbildung 62 Status-LEDs
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LED-Nr. | Farbe Funktionsweise

1 EIN: Die externe Spannungsversorgung ist vom Modul ausgewabhilt.
2 EIN: Die interne Spannungsversorgung ist vom Modul ausgewabhlt.
3 EIN: Die Batterie-Spannungsversorgung ist vom Modul ausgewahilt.
4 rot EIN: Am Modul ist eine Stérung aufgetreten.

5 EIN: Die CAN-Bus-Kommunikation des Moduls lauft fehlerfrei.

6 EIN: Systemstoérung

7 EIN: Spannungsstérung

8 rot EIN: Modul im Reset-Zustand

Im Normalbetrieb leuchtet nur eine der ersten drei LEDs. Leuchtet keine LED, ist ein Problem mit der
Spannungsversorgung des Moduls aufgetreten. Wenn die Stérungs-LED (LED Nr. 4) leuchtet, MSA-Servicetechniker
kontaktieren. Ist dies nicht sofort mdglich, kann das Modul ausgetauscht werden, wenn ein Ersatzmodul vorhanden ist
(— 6.2 Austausch von Modulen). Die aufgetretene Stérung wird im Logbuch des SUPREMATouch abgespeichert und
kann im Menu ,Diagnose/Logbuch/System-Ereignisse® abgefragt werden.

6.2 Austausch von Modulen
Ein defektes Modul muss ausgetauscht werden. Fir die Diagnose und die Bestimmung, ob ein Modul ausgetauscht
werden muss, empfiehlt MSA, einen MSA-Servicetechniker heranzuziehen.

Beim Austausch von Modulen darauf achten, dass die DIP-Schalter in der richtigen Position sind (siehe
Kapitel 12.6 Modulkonfiguration).

HINWEIS

Einsteckmodule nur ersetzen, wenn die Spannung vom SUPREMATouch-System getrennt ist. Vor dem Einfiihren oder
Entfernen von Einsteckmodulen immer die Versorgungsspannungen trennen.

Im Folgenden ist das Vorgehen beim Austausch einzelner Module beschrieben.

6.2.1 Austausch von Einsteckmodulen, MCP- und MDO-Module
Die Spannung muss vom System getrennt werden, bevor diese Module ausgetauscht werden kénnen.
1. Aktuelle Systemkonfiguration [Einstellung / Messstellen, Relaisausgange, System] mit dem SUPREMA Manager
speichern.

2. Stromversorgung vom System trennen [z. B. durch Lésen der Versorgungsspannungsanschlisse am MIB-
Modul].

HINWEIS

Beim Einsatz von Relaismodulen in Tragschienenmontage kann die mit der Spannungsabschaltung verbundene
Alarmauslésung durch Relaisverriegelung am MRC TS-Modul unterdriickt werden, wenn das MRC TS-Modul mit einer
vom System getrennten Spannung versorgt wird [Kapitel 12.10 Anschluss der Relaisausgange]

3. MCP20- oder MDC20- und MDO20-Modul austauschen [auf Flachkabelverbindung zwischen MDC20- und
MDO20-Modul achten].

4. Spannungsversorgung wieder zuschalten.
5. Systemkonfiguration wiederherstellen.

6. Gegebenenfalls Relais wieder entriegeln.
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Austausch von MAI30/MAR30-Modulen

Beim Ersetzen des MAI- und/oder des MAR-Moduls muss das System erst ausgeschaltet werden. Immer darauf
achten, dass die richtige Zuordnung zu den angeschlossenen Sensoren eingehalten ist (Kapitel 12.9 Anschluss der
Sensoren).

Wenn passive Sensoren am zu ersetzenden MAI/MAR angeschlossen sind, missen folgende Punkte beachtet werden:

» Die Voreinstellung des MAI-Moduls (Kapitel 13.4 Voreinstellung der passiven Detektoren) muss erneut
durchgefiihrt werden.

HINWEIS

Wenn passive Sensoren am zu ersetzenden MAI angeschlossen sind, den angeschlossenen Sensor immer galvanisch
trennen, um eine Beschadigung aufgrund des noch nicht abgeglichenen Sensorstroms zu vermeiden.

Austausch des MGO-Moduls

Beim Ersetzen des MGO-Moduls muss das System erst ausgeschaltet werden. Zur Vermeidung von Alarm- und
Fehlfunktionsmeldungen mussen die Relais direkt am MRC TS-Modul verriegelt werden (— Teil Installation und
Inbetriebnahmehandbuch).

Austausch des MAO-Moduls

Beim Ersetzen des MAO-Moduls muss das System erst ausgeschaltet werden. Die Weiterschaltung der
Stérungsmeldung kann durch Verriegelung der Relais am MST-Modul (MRO 8-Modul) oder am MRC TS-Modul
(MRO 8 TS-Modul) unterdrtickt werden (— Kapitel 12.10 Anschluss der Relaisausgange).

Austausch des MBC-Moduls

Beim Ersetzen des MBC-Moduls muss das System erst ausgeschaltet werden. Zur Vermeidung von Alarm- und
Fehlfunktionsmeldungen mussen die Relais direkt am MRC TS-Modul verriegelt werden (— Kapitel 12.10 Anschluss
der Relaisausgéange).

Anschlussmodule
Austausch von MAT/MAT TS-, MUT- und MGT 40 TS-Modulen

Diese Module kénnen im laufenden Systembetrieb ausgetauscht werden, auch wenn die betreffende Funktion
[Sensoreingang, Relaistreiber- oder Analogausgang] wahrend des Austauschs nicht zur Verfliigung steht. Beim
Austausch von Modulen, die Sensoranschliisse implementieren, missen die zugeordneten Messstellen zur
Vermeidung von Alarm- und Stérungsmeldungen verriegelt werden (— Kapitel 12.10 Anschluss der Relaisausgange).

Wenn der Austausch eines MUT-Moduls notwendig ist, an das ein MRC TS-Modul angeschlossen ist, kdnnen die
angeschlossenen Relais tber den LOCR-Anschluss am MRC TS-Modul verriegelt werden, wenn das MRC TS-Modul
mit einer vom System getrennten Spannung versorgt wird (— Kapitel 12.10 Anschluss der Relaisausgange).

Austausch von MRO8 / MR 8 TS-Modulen

Fir den Austausch von MRO 8 / MRO 8 TS-Modulen ist es nicht notwendig, das System abzuschalten. An die Module
angeschlossene Alarmvorrichtungen missen jedoch deaktiviert werden (insbesondere bei Betrieb der Relais nach dem
Ruhestromprinzip).

6.3 Diagnosefunktionen

Der Aufbau und die Bedienung des Mentus ,Diagnose* sind im Kapitel 4.3 Diagnose-Men ausfiihrlich beschrieben. Die
Funktionen aller Alarme und Systemstorungsrelais miissen regelmanig (einmal jahrlich) Gberprift werden. Einzelheiten
siehe Kapitel 9.1 Bedingungen fiir Konfiguration, Installation, Betrieb und Wartung.
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6.4

Nr. | Text der
Stérungsmeldung

1 Dynamischer
Speicheriiberlauf

2 Fehler in Arbeitsspeicher

3 Fehlerim
Programmspeicher

4 Interne Zeitliberschreitung

5 Datenverlust auf Bus

6 Schwerer interner Fehler

7 Pufferiiberlauf

8 Kommunikationsfehler auf
Bus

9 Systemfehler des
Konfigurationsspeichers

10 Fehlerim
Konfigurationsspeicher

11 Datenverlust bei serieller
Kommunikation

DE

Modul

Alle

Alle

Alle

Alle

Gateways
MAI30,
MGI30,
MARS30,
MGR30,
MGO,
MAO

Alle

MCP,
MDO,
MAI30,
MGI30,
MARS3O0,
MGR30,
MBC

MCP,
MDO

MCP,
MDO,
MBC

MCP,
MDO,
MBC

MDO

Systemstorungsmeldungen

Angezeigt, wenn

Stackiiberlauf oder
Stackunterlauf erkannt

RAM-Fehler erkannt
(Selbsttest)

ROM-Fehler erkannt
(Selbsttest)

Lebenszeichen mindestens
einer Task fehlt

CAN-Controller erkennt
Uberlauf

Exception Interrupt (z. B.
Schreibzugriff auf ROM,
unglltige Speicheradresse

)

Uberlauf der internen
Verarbeitungsschlangen
(Queues)

Fehler bei SDO-Transfer
(Ubertragung von
Konfigurations- und
Parameterdaten)

Fehler beim Zugriff auf den
Flashspeicher, der
Parameter und
Konfigurationsdaten
enthalt

Flash-Fehler erkannt
(Selbsttest des
Konfigurations- und
Parameterspeichers)

Fehler bei serieller
Kommunikation

Ausgeblende | Error- | Fail- | Info 1(BYTE)

t, wenn LED LED

Neustart X X Task-ID

Gesamtes X X Bitmuster-Fehlerbits
RAM fehlerfrei

getestet (nach

ca.24 h)

Gesamtes X X 1 — beim Systemstart
ROM fehlerfrei gefunden;

getestet (nach

ca.24 h) 0 — sonst

Alle Tasks X X Sollwert der Taskflags
haben sich (8 unterste Bits)
rechtzeitig

gemeldet

CAN-Controller | X X Immer 0

in

Normalmodus

Neustart X X Exception-Nummer
Neustart X X Queue-Nummer
SDO-Transfer | X X CAN-I/O-Fehlercode
erfolgreich

beendet

Neustart X X Flash-Fehlercode
Gesamtes X X Immer 0

Flash fehlerfrei

getestet (nach

ca.24 h)

Neustart X X Schnittstellennummer

SUPREMATouch

Info 2(DWORD)

Speicheradress
e

Speicheradress
e

loWord — CRC
gefunden;

hiWord — CRC
misste sein

loWord —
Taskflags ist;

hiWord —
Taskflags
missten sein

Immer 0

Speicheradress
e

Queue-Status

Zusétzliche
Daten (abhangig
von Fehlercode)

Zusétzliche
Daten (abhangig
von Fehlercode)

Immer 0

loWord —
Anzahl der
Zeichen;

hiword —

6 Service

Bemerkungen/Abhilf
e

Allgemeine
Softwareprobleme
(z. B. Stack falsch
dimensioniert)

Evtl. Folgefehler von
Nr. 2, 3 oder 6

Hardware defekt:
Modul austauschen

Hardware defekt:
Modul austauschen

Evtl. Folgefehler von
CAN-Bus-Fehler. Bus
Uberpriifen.

Evtl. nicht richtig
terminierter Bus
oder Module mit
falscher Bitrate am
Bus. (Griine CAN-
LED gibt den Status
des Bus an.)

Méglicherweise
defekte Hardware

Hardware defekt:
Modul austauschen

Evtl. Folgefehler von
Nr. 1,2 oder 3

Evtl. zusammen mit
Nr. 4 bei
SystemUberlastung
oder Folgefehler bei
CAN-Bus-Fehlern

Evtl. CAN-Bus-
Stdrung: Bus
Uberprifen. MCP
und MDO auf
inkompatiblen
Softwarestand
Uberprifen.

Kann beim Wechsel
von Modulen im
laufenden Betrieb
auftreten.

Hardware defekt:
Modul austauschen

Evtl. zusammen mit
Nr. 10 oder 15.

Hardware defekt:
Modul austauschen

Datenverlust an PC-
oder
Druckerschnittstelle:
Kabel Gberprifen
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Nr. | Textder Modul Angezeigt, wenn Ausgeblende | Error- | Fail- | Info 1(BYTE) Info 2(DWORD) | Bemerkungen/Abhilf
Storungsmeldung t, wenn LED LED e
Status Evtl. Hardware
defekt: MDO-Modul
austauschen
12 Knotentiberwachungsfehl | MCP, Modul antwortet nicht auf Alle Knoten X X ID des Knotens, der Wenn der CAN-Bus-Fehler,
er erkannt MDO Knoteniiberwachung oder | antworten nicht antwortet KnoteninInfo1 | Modul defekt oder
sendet kein Heartbeat wieder ein MDA und nicht vorhanden: Bus
Info 2 ungleich 0 | und Module
ist, ist dies die Uberprifen
MAI-Nummer
MGO, X X Immer 0 Zeitin einige Zeit lang
MAO Systemimpulsen | wurden keine
Ausgangsdaten
empfangen: Bus und
MCP/MDO-Module
Uberpriifen
13 | Programmfehler MCP, Anwendungsprogrammfehl | Neustart X X Anwendungsfehlercode | Zusatzliche Normalerweise
MDO, er Daten (abhangig | Softwareprobleme
MBC von Fehlercode) | (nicht plausibler
interner
Softwarestand) oder
ungliltige MAC-
Adresse
14 | Datenfehler MCP, Anwendungsdatenfehler Neustart X X Anwendungsfehlercode | Zusatzliche Normalerweise
MDO Daten (abhéngig | Softwareprobleme
von Fehlercode) | (nicht plausible
interne
Softwaredaten)
Haufig Folgefehler
von Nr. 9 oder 10
15 | Anlagenkonfigurationsfehl | MCP, Die erkannte Neustart X X Konfigurationsfehlerco | Zusatzliche Module auf falschem
er MDO Systemkonfiguration de Daten (abhéngig | Steckplatz? Mehrere
entspricht nicht der von Fehlercode) | Baugruppentrager mit
gespeicherten gleicher ID (Schalter)
Konfiguration oder die im System?
Konfiguration /
Parametrisierung ist nicht
konsistent
MAI30, Modul in ungiltigem Neustart X X Steckplatznummer Immer 0 Das Modul befindet
MGI30, Steckplatz sich in einem
MARS30, ungliltigen Steckplatz
MGR30
MAO, Modul in ungtiltigem Neustart X X Immer 0 Immer 0 Das Modul befindet
MGO Steckplatz sich in einem
ungliltigen Steckplatz
16 | Datenerfassungsfehler MAI30, Kommunikationsfehler Keine Fehler X X Fehlercode Zuséatzliche MAI30/MGI30 oder
MGI30, bei Onboard- mehr Daten (abhéngig | MAR30/MGR30
MARS30, Kommunikation; von Fehlercode) | defekt.
MGR30
ungliltige Testwerte;
Keine Kommunikation
oder keine passenden
Messwerte am priméaren
oder sekundaren Modul
MGO SPI-Kommunikationsfehler | SPI- X X 1-5 — Nummer des MGO: Ausgénge
an digitalen Ausgéngen Kommunikatio fehlerhaften Diagnosecode kurzgeschlossen oder
(MGO) nbzw. Ausgangsblocks offen oder Modul
Ausgénge defekt.
wiederin FF — Hardwaredefekt
Ordnung
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6.5 ID-Baugruppentragerzuordnung in Dezimal- und Hexadezimalzahlen

BGT | Steckplatz | 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 |11 |12 |13 |14 |15 |16

ID dez. 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16
ID hex. 1 2 3 4 5 6 7 8 9 A B C D E F 10
BGT | Steckplatz | 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 |11 |12 |13 14 |15 |16

ID dez. 17 18 19 20 21 |22 (23 24 (25 26 27 |28 29 30 31 32
ID hex. 1 |12 |13 |14 |15 16 17 18 |19 |1A |1B |1C 1D | 1E |1F |20
BGT | Steckplatz | 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 |11 |12 |13 14 |15 |16

ID dez. 33 34 3 36 37 38 39 40 41 42 43 44 45 |46 |47 48
ID hex. 21 |22 |23 |24 |25 |26 |27 |28 |29 |2A (2B 2C |2D |2E |2F |30
BGT | Steckplatz | 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 |11 |12 |13 14 |15 |16

ID dez. 49 50 51 |52 53 54 55 56 57 58 |59 |60 61 62 63 64
ID hex. 31 |32 |33 |34 |35 |36 |37 |38 |39 | 3A |3B |3C |3D |3E |3F |40
BGT | Steckplatz | 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 |11 |12 |13 14 |15 |16

ID dez. 65 66 |67 68 69 70 71 |72 |73 |74 |75 76 77 |78 |79 80
ID hex. 41 |42 |43 |44 |45 |46 |47 48 |49 |4A 4B |4C |4D |4E |4F |50
BGT | Steckplatz | 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 |11 |12 |13 14 |15 |16

ID dez. 81 82 83 84 8 8 8 88 89 90 91 92 93 94 95 96
ID hex. 51 |52 |53 |54 |55 |56 |57 |58 |59 |5A 5B |5C |5D |5E |5F |60
BGT | Steckplatz | 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 |11 |12 |13 14 |15 |16

ID dez. 97 /98 |99 100 101 102 103 104 105 106 107 108 109 110 111 112
ID hex. 61 |62 |63 |64 |65 |66 |67 |68 |69 |6A (6B ' 6C |6D |BE |6F |70
BGT | Steckplatz | 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 |11 |12 |13 14 |15

ID dez. 113 114 115 116 117 118 119 120 121 122 123 124 125 126 127
ID hex. 71 |72 73 |74 |75 |76 |77 |78 |79 | 7TA 7B |7C |7D |7E |7F
Table 63 ID-Baugruppentréagerzuordnung in Dezimal- und Hexadezimalzahlen

Steckplatz Nr. 16 eines Baugruppentragers ist fir das MDO reserviert. Nur ein MDO kann in einem System installiert
sein.

6.6 Prioritat digitaler Meldungen

Meldung Prioritdat | Display [Liste] LEDs/Relais
Alarm 1 9 Messstellenstatus 1. Alarm Signal AL 1 an
Alarm 2 8 Messstellenstatus 2. Alarm Signal AL 2 an
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Meldung Prioritat | Display [Liste] LEDs/Relais
Alarm 3 7 Messstellenstatus 3. Alarm Signal AL 3 an
Alarm 4 6 Messstellenstatus 4. Alarm Signal AL 4 an
Systemstdrung 1 Systemstdrung an
Signalstdrung 3 Mess- stellenstatus Signalstdérung | Signalstérung an
Modulstérung 1 Modulstérung an
CAN-Bus-Stoérung 1

Frei 1 Messstellenstatus frei

Mess- 10 Messstellenstatus messen

Verriegelung 2 Messstellenstatus verriegelt Verriegelung an
DO [Disable Output - Ausgang abgeschaltet] | 2 Messstellenstatus Verriegelung blinkend
Kalibrierung 6 Messstellenstatus Kalibrierung Verriegelung an
Sensor-Einlaufphase 4 Messstellenstatus unterdrickt Verriegelung an
Messbereichslberschreitung 5 Messstellenstatus-Uberschreitung | Signalstérung an
Neuwert 1 Signal blinkend

Die Meldungen mit der hdchsten Prioritat [,1“ bedeutet hochste Prioritat] werden zuerst angezeigt. Meldungen mit
niedrigerer Prioritat werden zuséatzlich angezeigt, wenn sie fur die Darstellung der Meldungen andere Anzeigebereiche
verwenden.

6.7 LED- und Summer-Test

Fir das MDO ist ein LED- und Summer-Test vorgesehen, der eine optische Funktionsprifung der Frontplatten-LEDs
und eine akustische Priifung des Summers ermoglicht. Diese Priifung kann unabhangig vom aktiven Betriebszustand
des SUPREMATouch durchgefiihrt werden und er hat keinen Einfluss auf den Betriebsmodus des SUPREMATouch.
Um diese Prifung durchzufiihren, die in der Abbildung dargestellte Taste driicken. Die Frontplatten-LEDs sollten nun
leuchten (System — Stromversorgung, Stérung, Verriegelung und Signal — 1. bis 4. Alarm, Stérung). Wenn eine LED
beim Driicken der Taste nicht leuchtet, muss das MDO-Modul méglicherweise ausgetauscht werden.

v LED and sounder test
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6.8 Systemkonfiguration
Konfiguration bei Erstinstallation

Befindet sich wahrend der Ubertragung der Konfiguration noch keine Konfiguration im SUPREMATouch und ist das
erste MCP nicht in Steckplatz 1 des Baugruppentragers eingesteckt, gibt das PC-Programm ,SUPREMA Manager* die
Fehlermeldung ,transmission failed” aus. Diese kann ignoriert werden.

Abweichende oder manuelle Auswahl einer Konfiguration

Befinden sich unterschiedliche Konfigurationen in den SUPREMATouch-Modulen, z. B. wegen des Austauschs eines
MCP, wird beim ersten Einschalten des Systems nach der Anderung eine Systemkonfigurationsmeldung angezeigt. Es
muss angegeben werden, von welchem Modul die [glltige] Konfiguration Gbernommen werden soll.

1. Soll die Konfiguration manuell von einem bestimmten Modul ibernommen werden, unmittelbar nach dem
Einschalten fir ca. 1 Sekunde die Taste RESET drucken.

Die Systemkonfigurationsmeldung wird nach dem Systemstart angezeigt, sodass die Konfiguration eines Moduls
ausgewahlt werden kann.

System Configuration

There are multiple system configurations
available which are possible to use, please
select one of these as valid configuration

odule D Name of configuration

CRE AL Mew SUFREMA,

Abbildung 65 Systemkonfigurationsmeldung

Konfiguration auswiahlen
2. Auf die gewilinschte Konfiguration tippen, um sie auszuwahlen.

3. OKantippen, um die ausgewahlte Konfiguration auf andere MDO- und/oder MCP-Module zu kopieren.

Wenn eine Konfiguration mit dem ,SUPREMA Manager* auf das SUPREMATouch Ubertragen wird, so wird
diese Konfiguration immer im MDO gespeichert. Wenn es nicht sicher ist, dass die Konfiguration an das
System weitergegeben wurde, MDO als Systemkonfiguration wahlen.

Laden einer Konfiguration von der SD-Karte

Wenn eine SD-Karte eingeflhrt ist, ist die Schaltflache Laden aktiv. Beim Antippen dieser Schaltflache wird die
gespeicherte Konfiguration von der SD-Karte geladen und das System startet weiter mit dieser Konfiguration.
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7 Kalibrierung

Die Empfindlichkeit und der Nullpunkt der angeschlossenen Sensoren miissen nach Bedarf justiert werden. Die
Justierung muss gemaf den Gebrauchsanleitungen fiir die Sensortypen durchgefiihrt werden, die an das System
angeschlossen sind.

Die Sensoren muiissen ersetzt werden bei

+ Signifikanter Abweichung der tatsachlichen Ansprechzeit im Vergleich zu den Werten der vorherigen
Kalibrierungen

o Die ermittelte Ansprechzeit im Logbuch Sensorhistorie Giberprifen, siehe Kapitel 4.3.1 Logblcher, oder
mit Hilfe einer Stoppuhr

» Sensoren kénnen Mindestsignale nicht mehr generieren
Zwei Kalibriermodi stehen zur Verfigung:

* In einem Modus sind zwei Personen fir die Kalibrierung erforderlich. Eine Person, die das SUPREMATouch
bedient, und die zweite Person, die Gas auf die Sensoren aufgibt. Sie miissen wahrend der Kalibrierung
miteinander kommunizieren kénnen.

* Im anderen Modus ist nur eine Person erforderlich. Diese Person startet die Kalibrierung, geht zu den Sensoren,
um Gas aufzugeben, und beendet schliel3lich die Kalibrierung am SUPREMATouch.

HINWEIS

Alle Vorschriften und Bestimmungen tber die Verwendung von Kommunikationsgeraten beachten und befolgen, die am
Installationsort des SUPREMATouch gelten.

71 Untermenii Kalibrierung

Kalibrierparameter fiir die einzelnen Eingdnge kénnen im Kalibrierungsmeni eingestellt werden. Von diesem Punkt an
wird die Kalibrierung durch das SUPREMATouch gesteuert.

Die Voreinstellung wird sofort ibernommen und kann nicht abgebrochen oder verworfen werden.

Das Fenster ist in zwei Unterfenster unterteilt:

* Kalibrierung starten

* Kalibrierung beenden

Wenn ein Eingang ausgewahlt wird, der sich noch nicht im Kalibriermodus befindet, wird das Fenster Kalibrierung
starten angezeigt. Wird ein Eingang ausgewahlt, der sich bereits im Kalibriermodus befindet, wird das Fenster
Kalibrierung beenden angezeigt. Die Felder Messstelle und Kennung befinden sich in beiden Unterfenstern.
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™ Maintain Calibration

Measuring Foint, S

7 Kalibrierung

Standard

Tag: M FO0S
sero (535! 0,000 % LEL | Adr
Test Gas: 50,00 % LEL  Methane

First calibration:

=tart 1-man

od

=start 2-man

Abbildung 66 Kalibrierung starten

Feld Feldtyp
Messstelle Auswahl
Tag Anzeige
Nuligas Dezimalzahl

(Konzentration)

Nullgas (Typ) Anzeige

Priifgas Dezimalzahl
(Konzentration)

Priifgas (Typ) Auswahl

Erstkalibrierung | Kontrollkastchen

DE

Funktionsweise

Enthalt eine Liste aller parametrisierten Eingénge. Nach Auswabhl einer
Eingangsnummer wird der Rest der Felder ausgefiillt, abhangig davon, ob
sich der Eingang im Kalibriermodus befindet. Globale Parameteranderungen
und Aktionen, die mit den im Folgenden beschriebenen Feldern
vorgenommen werden, beziehen sich auf den in diesem Feld gewahlten
Eingang.

Zeigt die Bezeichnung des ausgewahlten Eingangs an.

Hier die Nullgaskonzentration (in der definierten MalReinheit) eingeben. Dieser
Wert kann in einem Bereich zwischen 0 und dem Bereichswert eingestellt
werden, der in den Messstellenparametern definiert ist. Er sollte aber dem
Messbereichsnullwert entsprechen, d. h. in der Regel null. Im Feld ist der Wert
der letzten Kalibrierung vorgegeben, wenn der Eingang bereits kalibriert
wurde.

Enthalt eine Liste der Nullgase, mit denen die Eingénge kalibriert werden
kdnnen. Im Feld ist das Nullgas (Fenster ,Messstellen®) fir den ausgewahlten
Eingang vorgegeben.

Hier die Prifgaskonzentration (in der definierten MalReinheit) eingeben.
Dieser Wert kann in einem Bereich zwischen 10 % des Messbereichs und
dem Bereichswert eingestellt werden, der in den Messstellenparametern
definiertist. Im Feld ist der Wert der letzten Kalibrierung vorgegeben, wenn
der Eingang bereits kalibriert wurde.

Enthalt eine Liste der Prifgase, mit denen die Eingange kalibriert werden
kénnen. Im Feld ist das Prifgas (Fenster ,Messstellen®) fir den ausgewahlten
Eingang vorgegeben.

Wenn dieses Kontrollkastchen aktiviert ist, wird eine Erstkalibrierung und,
sofern zutreffend und bestatigt, eine automatische Voreinstellung
durchgefihrt. Findet eine Erstkalibrierung statt, werden die Eintrage in der
Kalibrierhistorie fiir die ausgewahlte Messstelle geléscht. Wenn vorher keine
Kalibrierung stattfand, wird unabhangig von dieser Einstellung immer eine
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Feld Feldtyp

Start eine Person | Taste

Funktionsweise
Erstkalibrierung durchgefiihrt.

Durch Antippen dieser Schaltflache wird der Kalibriervorgang im Ein-
Personen-Modus gestartet und der Ausgang automatisch verriegelt. Auf diese

gtart zwei Schaltflache tippen, um die eingegebenen Einstellungen zu Gbernehmen.
ersonen Nach Antippen der Schaltflache werden die Parameter unverziglich auf ihre
Glltigkeit Gberprift. Wenn die Parameter gliltig sind, startet die Kalibrierung.
Sind sie unglltig, wird eine Warnung angezeigt. Wenn eine Kalibrierung im
Ein-Personen-Modus gestartet wird, Gbernimmt das SUPREMATouch
automatisch die Null- und Priifgaswerte in die Kalibrierendmaske. Alle
weiteren Funktionen sind identisch.
Zeit Anzeige Die angezeigte Zeit ist die Zeit zwischen der Erkennung der
Prufgasaufbringung und der Erreichung von 90 % des Endwerts.
™M Maintain Calibration ESSElaleEge i:
Measuring Foint, 8 M FO0E
AL - ZERO ZAl - SFAN
% LEL sy’ % LEL 'y
Cld: 0,000 399 40,00 1043
NESEY 0125 401 2927 1041
Signal; 40,12 1045 Time: 2ls
Stabiliny: I |lx= 15.3Tm

Status: done

Abbildung 67 Kalibrierung beenden

Alt Anzeige
Neu Anzeige
Sig. Anzeige
Ux Anzeige
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Hier werden die Daten der letzten Kalibrierung angezeigt, wenn der Eingang bereits
kalibriert wurde.

* CAL-ZERO: Messwert und internes Signal UA fur Nullgas
» CAL-SPAN: Messwert und internes Signal UA fir Prifgas

Die Einheiten der Werte werden direkt Gber den Werten angezeigt.

In diesen Feldern werden ahnlich wie bei den Werten in der Zeile ,Alt“ die Daten fur
den aktuellen Kalibriervorgang angezeigt. Abhangig von der Kalibrierphase wird beim
Antippen der Schaltflache ,Ubern.“ der aktuelle Messwert erfasst und in das
entsprechende Feld eingetragen.

Der aktuell gemessene Signalwert und das aktuelle interne Signal UA werden
angezeigt und sekundlich aktualisiert.

Zeigt das aktuelle Signal Ux flr passive Detektoren an, wenn die Messstelle bereits
kalibriert wurde. Anderenfalls wird kein Wert angezeigt (was bedeutet, dass keine
Erstkalibrierung stattgefunden hat). Bei aktiven Transmittern wird dieses Feld nicht
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angezeigt. Bei der Erstkalibrierung wird das Differenzsignal Ux fir Nullgas auf 0 mV
eingestellt. Bei allen folgenden Kalibrierungen basiert das aktuelle Differenzsignal
immer auf dem definierten Wert, dem Wert aus der Erstkalibrierung.

Stabilitat Statusanzeige | Anzeige fir ein stabiles Differenzsignal Ux. bei passiven Detektoren. Die Messwerte
sollten erst Gbernommen werden, wenn die Statusanzeige vollstandig ausgefilllt ist.
Bei aktiven Transmittern wird dieses Feld nicht angezeigt.

Status Anzeige In diesem Feld wird der aktuelle Status der Kalibrierung in Kurzform angezeigt. Auf die
Schaltflache ,i“ neben dem Feld ,Status” tippen, um ausfiihrlichere Informationen zu
erhalten.

End Taste Wenn Messwerte fiir Nullgas- und Priifgasmessungen in den entsprechenden Feldern

angezeigt werden, kénnen sie durch Antippen der Schaltflache ,Beenden® validiert
werden. Wenn nur die Nullgasmessungen in den jeweiligen Feldern angezeigt
werden, kann durch Antippen dieser Schaltflache eine Nullgaskalibrierung
durchgefiihrt werden. Das ist nicht méglich, wenn die aktuelle Kalibrierung eine
Erstkalibrierung ist.

Ubern. Taste Wenn diese Schaltflache wahrend der Nullgasmessung angetippt wird, dann wird der
aktuelle Messwert in das Feld flir das Nullgas eingetragen. Wird sie wahrend der
Prifgasmessung angetippt, wird der aktuelle Messwert in das Feld fiir das Priifgas
eingetragen.

Abbrechen | Taste Durch Antippen dieser Schaltflache kann ein Kalibriervorgang jederzeit abgebrochen
werden, wenn keine Voreinstellung lauft. Die Ergebnisse bis zu diesem Zeitpunkt
werden verworfen (auf3er den Voreinstellungen).

7.2 Kalibrierung passiver Detektoren
Vor der Kalibrierung darauf achten, dass die Sensoren sich im eingelaufenen Zustand befinden.
Es kénnen héchstens 32 Sensoren gleichzeitig kalibriert werden.

Die Einlaufphase ist abhangig von den Sensoren und von den Messkomponenten (siehe entsprechende Sensordaten,
Kapitel 16 Sensordaten).

Die erforderlichen Null- und Priifgase sowie Priifadapter und Schlauchverbindungen (siehe Betriebs- und
Wartungsanleitung flir den Sensor) zur Aufgabe der Gase Voraussetzung fir die erfolgreiche Erstkalibrierung.

Dauer und Durchfluss der Null- und Prifgasaufgabe sind der Betriebs- und Wartungsanleitung fir den Sensor sowie
dem Datenblatt fur den betreffenden Sensor zu entnehmen (siehe Kapitel 16 Sensordaten).

HINWEIS

MSA empfiehlt, Prifgas mit einer Konzentration von ca. 50 % des Messbereichs der Messstelle zu verwenden. Auf
keinen Fall sollte die Prifgaskonzentration geringer als 25 % des Messbereichs sein. Wenn méglich sollte auch Prifgas
(Gas welches zum Kalibrieren des Sensors verwendet wird) und Messgas (zu Uberwachendes Gas) identisch sein.
Sollte dies nicht der Fall sein und ein Referenzgas verwendet werden, muss der Responsefaktor fir die verwendete
Gaskonzentration bekannt sein (siehe Betriebs- und Wartungsanleitung fir den Sensor, Referenzkurve). Ausnahmen
sind die Sensortypen D-8101, D-8113, DF-8201, DF-8250, DF-8401 und DF-8603. Aufgrund des nicht linearen
Ausgangssignals dieser Sensoren sollten sie immer auf die Wertangabe (100% des Messbereichs) kalibriert werden,
wenn diese unterhalb der UEG (unteren Explosionsgrenze) liegt.

Bei einer Zwei-Personen-Kalibrierung missen die erste Person (am SUPREMATouch) und die zweite Person (am
betreffenden Sensor) die folgenden Schritte ausfiihren:

DE SUPREMATouch 103



7 Kalibrierung

Zwei-Personen-Kalibrierung

Erste Person
1. Das Meni Wartung/Kalibrierung/Standard auswabhlen.

2. Im Feld ,Messstelle” den zu kalibrierenden Eingang
auswahlen

3. Im Feld Nullgas die Gaskonzentration eingeben:

a. Die Konzentration des Priifgases im Nullgas
eingeben (in der Regel 0 %), nicht die
Nullgaskonzentration.

4. Im Feld Prifgas die Prifgaskonzentration eingeben.

5. Wenn das verwendete Priifgas sich um Referenzgas
unterscheidet, das im Meni Einstellung / Ein- und
Ausgange / Messstellen eingegeben wurde, die
Eingabe im Feld Test Gas des Untermenus
Kalibrierung andern.

6. Kalibrierung mit der Schaltflache Start zwei Personen
starten.

8. Nach Antippen der Schaltflache Start das erforderliche
Passwort eingeben oder den Schllisselschalter
betatigen.

Das Untermenti ,Kalibrierung beenden” wird angezeigt.

Werte der vorherigen Kalibrierung werden in der Zeile
ALT angezeigt.

Nach Antippen der Schaltfliche Ubern. werden die
Werte der aktuellen Kalibrierung unter NEU angezeigt.
ALT ist bei Erstkalibrierungen leer.

Im Feld Signal wird der aktuelle Messwert der zu
kalibrierenden Messstelle angezeigt.

9. Nach ausreichend langer Nullgasaufgabe (die
Balkenanzeige ist vollstandig gefillt) den Wert mit der
Schaltflache Ubern. bestéatigen. Im Ein-Personen-
Kalibriermodus geschieht dieser Schritt automatisch.

Der Wert wird jetzt in CAL-ZERO angegeben.

Zweite Person

7. Nullgas Uber Prufadapter am Sensor aufgeben,
der der ausgewahlten Messstelle zugeordnet ist
(Dauer und Durchfluss entsprechend der
Betriebs- und Wartungsanleitung des Sensors).

10.Nachdem die erste Person die erfolgreiche
Nullpunktkalibrierung bestatigt hat, die
Nullgasaufgabe beenden und mit der
Priifgasaufgabe beginnen.
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Erste Person Zweite Person

Im Feld Sig. wird der aktuelle Messwert der zu kalibrierenden
Messstelle angezeigt.

11.Nach ausreichend langer Priifgasaufgabe — die
Balkenanzeige ist vollstandig geflllt — den Wert mit der
Schaltflache Ubern. bestéatigen. Im Ein-Personen-
Kalibriermodus geschieht dieser Schritt automatisch.

Der Wert wird jetzt in CAL-SPAN angegeben.

12.Die Kalibrierung des gewahlten Eingangs mit der
Schaltflache Beenden abschlief3en.

Fiir die Nullpunktkalibrierung sind Signalwerte U liber
600 mV ungiiltig.

Fir die Priifgaskalibrierung sind Signalwerte U4 unter
600 mV ungiiltig.

13.Den nachsten Eingang im Menl Kalibrierung starten
wahlen und den Vorgang wiederholen.

14.Nachdem die erste Person die erfolgreiche
Empfindlichkeitskalibrierung bestatigt hat, die
Priifgasaufgabe beenden und am nachsten zu
kalibrierenden Eingang mit der Nullgasaufgabe
beginnen.

Wenn die Signalspannung einen Wert von 2000 mV Uberschreitet oder wahrend der Prifgasaufgabe zu schwach ist, ist
die Kalibrierung ungiiltig. Der Kalibrierwert darf auf keinen Fall Glbernommen werden. Die Priifgaskonzentration
Uberprifen und sicherstellen, dass es ordnungsgemaR aufgegeben wird. Es kann notwendig sein, die Voreinstellung
der Messstelle zu Uberprifen und zu korrigieren.

Die Nichtbeachtung dieser Warnung kann zu schweren Personenschaden oder zum Tod fiihren.

Bei korrekter Voreinstellung liegen die ISTWERTE fur den Nullpunkt ungefahr im Bereich zwischen 350 und
450 mV. Die Signalspannung wird nach der folgenden Formel berechnet: Signal=C /100 * 1600 mV + 400 mV
(fur Sensoren mit linearem Ausgangssignal), wobei C die Konzentration des Prufgases in Prozent des
Messbereichs ist. Die Toleranz entspricht ungefahr dem Signalwertin mV + 100 mV.

Ein-Personen-Kalibrierung
Bei einer Ein-Personen-Kalibrierung muss die Person folgende Schritte durchfiihren:

1. Das Menu Wartung/Kalibrierung/Standard auswahlen.
2. Im Feld ,Messstelle” den zu kalibrierenden Eingang auswahlen
3. Im Feld Nullgas die Gaskonzentration eingeben:
a. Die Konzentration des Prifgases im Nullgas eingeben (in der Regel 0 %), nicht die Nullgaskonzentration.
4. Im Feld Priifgas die Priifgaskonzentration eingeben.

5. Wenn das verwendete Priifgas sich um Referenzgas unterscheidet, das im Menu Einstellung / Ein- und
Ausgénge / Messstellen eingegeben wurde, die Eingabe im Feld Test Gas des Untermenis Kalibrierung andern.

6. Kalibrierung mit der Schaltflache Start eine Person starten.

a. Auf dem Bildschirm angezeigte Meldungen bestatigen.
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7. Zum Sensor im Feld gehen.

8. Ausreichend lange Nullgas tber Priifadapter am Sensor aufgeben, der der ausgewahlten Messstelle zugeordnet
ist (Dauer und Durchfluss entsprechend der Betriebs- und Wartungsanleitung des Sensors).

9. Nullgasaufgabe beenden und ausreichend lange Priifgas aufgeben.
10. Priifgasaufgabe beenden und zum SUPREMA zurlickgehen.

Die beim Kalibriervorgang libernommenen Werte werden in der Zeile NEU angezeigt.
11.Ubernommene und auf dem Display angezeigte Messwerte priifen.

Wenn plausibel, Kalibrierung durch Driicken der Schaltflache ,Beenden*” abschlieBen; ansonsten Kalibrierung
durch Driicken der Schaltflache ,Abbrechen”abbrechen.

Wenn die Signalspannung einen Wert von 2000 mV Uberschreitet oder wahrend der Prifgasaufgabe zu schwach ist, ist
die Kalibrierung ungiiltig. Der Kalibrierwert darf auf keinen Fall Glbernommen werden. Die Priifgaskonzentration
Uberprifen und sicherstellen, dass es ordnungsgemaR aufgegeben wird. Es kann notwendig sein, die Voreinstellung
der Messstelle zu Uberprifen und zu korrigieren.

Die Nichtbeachtung dieser Warnung kann zu schweren Personenschaden oder zum Tod fiihren.

Bei korrekter Voreinstellung liegen die ISTWERTE fur den Nullpunkt ungefahr im Bereich zwischen 350 und
450 mV. Die Signalspannung wird nach der folgenden Formel berechnet: Signal=C /100 * 1600 mV + 400 mV
(fur Sensoren mit linearem Ausgangssignal), wobei C die Konzentration des Prufgases in Prozent des
Messbereichs ist. Die Toleranz entspricht ungefahr dem Signalwertin mV + 100 mV.

7.3 Erstkalibrierung mit Voreinstellung

7.3.1 Passive Detektoren

Die Erstkalibrierung passiver Detektoren wird wie im Kapitel 7.2 Kalibrierung passiver Detektoren beschrieben
durchgefiihrt. Die Durchfiihrung einer Erstkalibrierung 16scht die Kalibrierhistorie des Sensors. Wahrend einer
Erstkalibrierung kann keine separate Nullkalibrierung durchgefihrt werden.

HINWEIS

Die Erstkalibrierung darf erst durchgefiihrt werden, wenn die Voreinstellung des MAI-Moduls (Kapitel 13.4
Voreinstellung der passiven Detektoren) fiir alle angeschlossenen passiven Sensoren ordnungsgemaf durchgeflihrt
wurde. Fir die Nullpunktkalibrierung sind Signalwerte UA tGber 600 mV ungliltig. Wahrend der
Empfindlichkeitskalibrierung muss der Wert im Signalfeld mindestens 200 mV tber dem Wert im Nullgasfeld liegen.

Aktive Transmitter

Far aktive Transmitter (Sensoren mit einem 4- bis 20-mA-Ausgang) ist keine Erstkalibrierung am SUPREMATouch-
System notwendig. Die Erstkalibrierung ist entsprechend der Sensor-Betriebs- und Wartungsanleitung direkt am
Sensor durchzufthren. Als Standardwerte interpretiert das SUPREMATouch-System einen Eingangsstrom von 4 mA
als 0 % des Messbereichs und einen Eingangsstrom von 20 mA als 100 % des Messbereichs.

HINWEIS

Bei Sensoren, die wahrend der Kalibrierung keinen Wartungspegel aussenden, wird empfohlen, wahrend der
Erstkalibrierung den Eingang im Men( Einstellungen / Messstelle zu verriegeln. Es wird empfohlen, die Richtigkeit der
angezeigten Werte im Rahmen der Inbetriebnahme entweder durch Gasaufgabe an den Sensoren oder durch
Einspeisen eines Konstantstroms mittels Konstantstromquelle am MAT-Modul zu tberprifen. Die Methode fur die
Korrektur des 4- bis 20-mA-Eingangs ist im Kapitel 7.4 Kalibrierung aktiver Transmitter beschrieben.
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7.4 Kalibrierung aktiver Transmitter

Far aktive Transmitter (Sensoren mit einem 4- bis 20-mA-Ausgang) ist die Kalibrierung entsprechend der Betriebs- und
Wartungsanleitung des Sensors direkt am Sensor durchzufiihren. Als Standardwerte interpretiert das
SUPREMATouch-System einen Eingangsstrom von 4 mA als 0 % des Messbereichs und einen Eingangsstrom von 20
mA als 100 % des Messbereichs.

Bei Sensoren, die wahrend der Kalibrierung keinen Wartungspegel senden, empfiehlt MSA, wahrend der
Kalibrierung die Messstelle im Menu Einstellungen/Messstelle zu verriegeln.

Priifung der Anzeige

Sollten trotz korrekt kalibrierter aktiver Transmitter am SUPREMATouch nicht die erwarteten Werte (0 % des
Messbereichs fir einen Signalstrom von 4 mA und 100 % des Messbereichs fiir einen Signalstrom von 20 mA)
angezeigt werden, muss die Kalibrierung auf dem SUPREMATouch Uberpriift und gegebenenfalls korrigiert werden.

Dazu kann entweder der Signalstrom des angeschlossenen Sensors oder eine einstellbare Stromquelle genutzt
werden. Wird der Signalstrom des Sensors benutzt, so ist sicherzustellen, dass der Sensor die korrekten Werte liefert.

Zur Korrektur einer moglicherweise falsch eingestellten Messstelle den gewahlten Sensortyp andern:

Zum Menl Einstellung / Eingang und Ausgénge / Messstellen / Sensordaten gehen.
Einen anderen Sensortyp wahlen.
Wahl mit OK bestatigen.

Angeschlossenen Sensortyp neu wahlen und mit OK bestatigen.

P b=

Die Messstelle wird wieder auf die Standardeinstellungen 4 mA = 0% des Messbereichs und 20 mA = 100% des
Messbereichs zuriickgesetzt.

HINWEIS

Wahrend dieser Kalibrierung muss die Messstelle manuell verriegelt sein (Alarmunterdriickung).

HINWEIS

Fir aktive Transmitter sind Einstellungen am MAI-Modul weder notwendig noch mdglich.

7.4.1 Kalibrierung mit einer einstellbaren Stromquelle

1. Die betreffende Messstelle im Menu Einstellung / Eingang und Ausgédnge / Messstellen verriegeln, um die
Ausldsung eines Alarms zu vermeiden.

2. Kabelverbindungen des Sensors zum MAT-Modul trennen.

3. Die einstellbare Stromquelle folgendermalRen mit dem MAT-Modul verbinden:
MAT-Modul-Klemme 1: Pluspol der Stromquelle (Signal)
MAT-Modul-Klemme 4: Minuspol der Stromquelle (Erde)

4. Ausgangsstrom der Stromquelle auf 4 mA einstellen.

5. Die betreffende Messstelle im Meni Einstellung / Eingang und Ausgénge / Messstellen entriegeln, um eine
Kalibrierung zu ermdglichen.

Das Menu Wartung/Kalibrierung/Standard auswahlen.
Im Feld Messstelle die zu kalibrierende Messstelle auswahlen.

Im Feld Nullgas 0 % des Messbereichs als Nullgaskonzentration eingeben.

© ®©® N o

Im Feld Priifgas 100 % des Messbereichs als Priifgaskonzentration eingeben.
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10.Nach Antippen der Schaltflache Start das erforderliche Passwort eingeben oder den Schlisselschalter betatigen.
Das Untermenii Kalibrierung beenden wird angezeigt.
Im Feld Sig. wird der aktuelle Messwert U, der zu kalibrierenden Messstelle angezeigt.

Fiir einen Eingangsstrom von 4 mA sollte ein Wert von 400 mV + 10 mV angezeigt werden. Im Feld Ux= wird kein
Wert oder ***** angezeigt.

11.Wenn der Wert UA innerhalb der Toleranz (400 mV = 10 mV) liegt, ihn durch Antippen der Schaltflache Ubern.
bestéatigen.

Der Wert erscheint in CAL-ZERO.
12. Ausgangsstrom der Stromquelle auf 20 mA einstellen.
Im Feld Sig. wird der aktuelle Messwert UA der zu kalibrierenden Messstelle angezeigt.
Fiir einen Eingangsstrom von 20 mA sollte ein Wert von 2000 mV £ 10 mV angezeigt werden.

13.Wenn der Wert U, innerhalb der Toleranz (2000 mV + 10 mV) liegt, ihn durch Antippen der Schaltflache Ubern.
bestéatigen.

Der Wert erscheint in CAL-SPAN.

14.Die Kalibrierung der gewahlten Messstelle mit der Schaltflache Beenden abschliefen.
15.Die Stromquelle wieder auf 4 mA einstellen und die Messstelle erneut verriegeln.

16.Die Verbindung zwischen der MAT-Modul-Klemme und der Stromquelle trennen und den Sensor wieder
anschlief3en.

17.Nach ausreichender Einlaufzeit des Sensors die Verriegelung der Messstelle aufheben.
18.Das Kalibriermenu erscheint.

19. Die nachste Messstelle wahlen und den Vorgang wiederholen.

7.4.2 Kalibrierung mit dem Transmitter

Vor der Kalibrierung sicherstellen, dass die Sensoren sich im eingelaufenen Zustand befinden. Das Kalibrierverfahren
kann auch angewendet werden, um kleinere Abweichungen des Ausgangsstroms der Sensoren von den
Systemeinstellungen des SUPREMATouch (4 mA = 0 % des Messbereichs, 20 mA = 100 % des Messbereichs)
auszugleichen. Die Abweichungen des Stromes sollten aber + 0,5 mA nicht tiberschreiten. Anderenfalls wird die
Fehlerauswertung beeintrachtigt (Messbereichsuber- oder -unterschreitung).

Weiterhin sind die erforderlichen Null- und Priifgase sowie Prifadapter und Schlauchverbindungen (siehe Betriebs- und
Wartungsanleitung flir den Sensor) zur Aufgabe der Gase notwendig fiir die erfolgreiche Kalibrierung.

Dauer und Durchfluss der Null- und Prifgasaufgabe sind der Betriebs- und Wartungsanleitung fir den betreffenden
Sensor zu entnehmen.

Sensoren mit linearem Ausgangssignal: Die Konzentration des Priifgases sollte sich im oberen Drittel des
Messbereichs befinden. Die angezeigte Signalspannung wird nach folgender Formel berechnet: Signal = C/
100 * 1600 mV + 400 mV. Sensoren mit einem nicht linearen Ausgangssignal missen auf die Wertangabe
kalibriert werden. (Die UEG beachten.) Signalspannung flr vollen Messbereich: 2000 mV £ 10 mV.

Kalibriervorgadnge mit einer bzw. mit zwei Personen siehe Kapitel 7.2 Kalibrierung passiver Detektoren.

7.5 Kalibrierung mit automatischer Ventilsteuerung

In den Sensorhandbiichern die notwendige Ausriistung nachschlagen.
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Wenn die Ventile im Men Einstellung / Eingang und Ausgange / Messstellen konfiguriert wurden, werden die in den
Kapiteln 7.2 Kalibrierung passiver Detektoren und 7.4 Kalibrierung aktiver Transmitter beschriebenen
Gasanwendungen der zweiten Person automatisch von diesen Ventilen erledigt. Die erste Person ist aber trotzdem zur
Prifung und Bestatigung der Werte erforderlich.

7.6 Separate Nullpunkteinstellung

Wenn die Erstkalibrierung durchgefiihrt wurde, ist es mdglich, im Zuge der Wartungsarbeiten lediglich den Nullpunkt
nachzustellen. Der richtige Prifgaswert wird dann vom SUPREMATouch aufgrund der Daten aus der letzten
abgeschlossenen Kalibrierung erganzt. Die Schritte fur den Nullabgleich wie in den obigen Abschnitten beschrieben
ausfihren. Nach dem Speichern des Nullwerts (Schaltflache Ubern.) kann die Nullpunkteinstellung mit der Schaltflache
Beenden ausgefiihrt werden. Der folgende Dialog muss mit <YES> bestatigt werden.

HINWEIS

Unterschreitet der Wert den Bereich fur die Nullpunkteinstellung, wird die separate Nullpunkteinstellung abgebrochen
und eine Warnung angezeigt. Auch die Uberschreitung des berechneten SPAN-Wertes ist unzuldssig und fiihrt zum
Abbruch der separaten Nullpunkteinstellung. Es wird dann empfohlen, eine vollstandige Kalibrierung durchzufthren
und den Sensor nétigenfalls zu ersetzen.

HINWEIS

Nach der separaten Nullpunkteinstellung wird im Kalibriermen( und im Logbuch fiir diese Einstellungen kein SPAN-
Wert angezeigt.

7.7 Kalibrierung von Messstellengruppen

Wenn eine Messstellengruppe definiert und als kalibrierbar parametrisiert ist, kann die gesamte Gruppe gleichzeitig in
den Kalibriermodus versetzt werden. Die Startanzeige und die einzugebenden Werte sind wie bei der Kalibrierung einer
einzelnen Messstelle.

Prifgas, Messbereich und Einheit missen bei allen Messstellen einer Gruppe gleich sein, wenn die Gruppe in
diesem Kalibrierprozess verwendet wird. Eine Gruppe kann bis zu 32 Messstellen umfassen.

Nach Antippen der entsprechenden Start-Schaltflache flr Ein- oder Zwei-Personen-Kalibrierung werden alle
Messstellen der Gruppe in den Kalibriermodus versetzt. Danach wird eine Liste aller Messstellen und ihrer Kalibrierstati
angezeigt. Der Kalibriervorgang ist wie bei einer Einpunktkalibrierung. Der aktuelle Wert der gewahlten Messstelle kann
durch Drucken der Schaltflache Ubern. oder durch Offnen der Einpunktkalibriermaske durch Doppeltippen auf die
Messstelle Ubernommen werden.

7.8 Fernkalibierung von Transmittern

Wenn digitale Kommunikation zwischen dem SUPREMA und einem unterstitzten Transmitter verfugbar ist, also
beispielsweise ein HART-fahiger PrimaX an ein MAI30 mit MHS30-Modul angeschlossen ist, kann der Transmitter per
Fernzugriff mit dem SUPREMA kalibriert werden.

Fir eine Fernkalibierung missen folgende Schritte durchgefihrt werden:

. Wartung / Kalibrierung / Fernkalibrierung wéhlen.

. Im Feld Messstelle den zu kalibrierenden Eingang auswahlen.

1

2

3. Im Feld Nullgas die Gaskonzentration eingeben.

4. Im Feld Priifgas die Prifgaskonzentration eingeben.
5

. Wenn das verwendete Priifgas sich um Referenzgas unterscheidet, das im Menu Einstellung / Ein- und
Ausgénge / Messstellen eingegeben wurde, die Eingabe im Feld Test Gas des Untermenis Kalibrierung andern.

o

Kalibriermodus wahlen.
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Méglicherweise werden nicht alle Modi vom angeschlossenen Transmitter unterstiitzt.

7. Kalibrierung mit Start beginnen.
8. Der transmitterabhdngigen Anweisung auf der SUPREMA-Anzeige folgen.

7.9 Einstellung des Briickenstroms

Bevor ein passiver Sensor kalibriert und verwendet werden kann, muss der Briickenstrom gemaR Sensorhandbuch
eingestellt werden.

Der einzustellende Wert kann vom Gas abhangen. Nach einer Veranderung des Briickenstroms muss eine neue
Einlaufphase berlicksichtigt werden.

Die Einstellung des Briickenstroms erfordern eine bereits parametrisierte Messstelle.

Eine einmal gestartete oder vorgenommene Einstellung lasst sich nicht abbrechen oder verwerfen.

Die Einstellung des Bruckenstroms Idscht die Kalibrierhistorie des Sensors. Die aktuelle Kalibrierung der gewahlten
Messstelle wird zurlickgesetzt.

Die Nichtbeachtung dieser Warnung kann zu schweren Personenschdden oder zum Tod fiihren.

Um eine versehentliche Beschadigung und Zerstérung der Sensoren durch einen zu hohen Briickenstrom zu
vermeiden, ist die Einstellung mit einer entsprechenden Sensorersatzschaltung (siehe Abschnitt 5.1
Sensorsimulationsmodule, oder Sensorsimulator) durchzufihren.

Einstellung des Brickenstroms:

Sensorsimulationsmodul anschlief3en.

Sensortypabhangigen Strom bei Sensorstrom Sollwert eingeben.
Einstellung mit Start einleiten.

Warten, bis das Feld Status den Abschluss des Vorgangs anzeigt.
Prozess mit End abschliefen.

Sensorsimulationsmodul entfernen.

N o o b~ 0w DN =

Gewlinschten Sensor anschlieRen.

Wenn der Briickenstrom eingestellt und der Sensor ordnungsgemal eingelaufen ist, die Erstkalibrierung der Messstelle
durchflhren.
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An ein SUPREMATouch-System kénnen bis zu 256 Eingange angeschlossen werden. Bis zu 512 digitale Ausgénge
stehen zur Verfiigung. Ein Komplettsystem fir bis zu 64 Eingange kann in einem 19-Zoll-Baugruppentrager installiert
werden. Je nach GroéRe des bereits vorhandenen aktuellen Systems sind verschiedene zusatzliche Module fur die
Erweiterung des Systems erforderlich. Der Anschluss zusatzlicher Module, Eingange und Relais erhdht die
Stromaufnahme des Systems und kann dazu flhren, dass eine neue Stromversorgung erforderlich wird.

Jedes zusétzlich installierte Modul muss mit dem SUPREMA Manager konfiguriert werden.

8.1 Anschluss zuséatzlicher Sensoren

HINWEIS

Beim AnschlieRen zusatzlicher Sensoren istimmer sicherzustellen, dass die Spannungsversorgung des Systems noch
ausreicht (— 12 Montage und 13 Inbetriebnahme). Nétigenfalls eine Spannungsversorgung installieren, welche die
neuen Anforderungen erfillt.

An ein SUPREMATouch-System kénnen bis zu 256 Sensoren angeschlossen werden.

An ein einziges MAI 30-Modul kdnnen bis zu 8 Sensoren angeschlossen werden. Wenn ein Schienenmontagesystem
zum Anschluss der Sensoren (MAT TS oder MGT40 TS-Modul) verwendet wird, kbnnen maximal 8 MAI, also 64
Sensoren auf einem Baugruppentrager montiert werden.

Wenn ein Schienenmontagesystem zum Anschluss der Sensoren (MAT-Modul) verwendet wird, kbnnen maximal 4
MAI, also 32 Sensoren auf einem Baugruppentrager montiert werden.

Zum Anschluss zuséatzlicher Sensoren ist eine vorhergehende ordnungsgemalie Installation der Sensoren und der
Sensoranschlusskabel erforderlich. Die Sensoren kbnnen dann gemaf Anleitung (— siehe Kapitel 12.9 Anschluss der
Sensoren) angeschlossen werden.

Es gibt drei Moglichkeiten zur Erweiterung des Systems, abhangig vom Umfang friiherer Systemerweiterungen:

1. Auf einem vorhandenen MAI 30-Modul wurden nicht alle 8 mdglichen Eingange zugeordnet. Die Anzahl der
freien Eingange entspricht der Anzahl der anzuschlieBenden neuen Eingange.

In diesem Fall sind keine zusatzlichen Module erforderlich. Die zusatzlichen Eingange missen nur angeschlossen,
parametrisiert, voreingestellt (nur passive Sensoren) und kalibriert werden. Dies wird ausfihrlich im Teil Installation und
im Inbetriebnahmehandbuch beschrieben.

2. Alle vorhandenen MAI-Module sind zugeordnet oder die Anzahl der freien Eingénge ist kleiner als die
Anzahl der neu anzuschlieBenden Sensoren.

In den vorhandenen Baugruppentragern sind noch ausreichend freie Steckplatze fiir zusatzliche MAI-Module
vorhanden. Zusatzliche MAI30-Module (ein MAI-Modul pro acht Sensoren) sind erforderlich, je nach Anzahl der neu
anzuschlieBenden Sensoren. Weiterhin sind zusatzliche MAT-/MAT TS-/MUT-/MGT 40 TS-Module notwendig. Bei
redundanten Systemen ist eine gleiche Anzahl zuséatzlicher MAR-Module wie MAI-Module erforderlich.

Um Alarme und Fehlermeldungen zu vermeiden, missen die angeschlossenen Relais verriegelt sein (siehe Kapitel
12.10 Anschluss der Relaisausgange). Die neuen Eingange werden vom System konfiguriert und parametrisiert. Sie
mussen aber voreingestellt (nur passive Sensoren), konfiguriert und kalibriert werden. Diese Schritte werden in Kapitel
12 Montage naher beschrieben.

3. Alle vorhandenen MAI-Module sind zugeordnet oder die Anzahl der freien Eingange ist kleiner als die
Anzahl der neu anzuschlieBenden Eingange. In den vorhandenen Baugruppentragern sind keine freien
Steckplatze fir zusitzliche MAI-Module vorhanden.

Ein oder mehrere neue Baugruppentrager und die notwendigen CAN-Bus-Verbindungskabel sind erforderlich.
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Zusatzliche MAI-Module (ein MAI-Modul pro acht Sensoren) sind erforderlich, je nach Anzahl der neu
anzuschlieBenden Sensoren. Weiterhin sind zusatzliche MAT/MAT TS/MUT/MGT 40 TS-Module notwendig. Bei
redundanten Systemen ist eine gleiche Anzahl zuséatzlicher MAR-Module wie MAI-Module erforderlich.

A WARNUNG!

Beim Anschlieen neuer Baugruppentrager immer die Stromversorgung abschalten.
Die Nichtbeachtung dieser Warnung kann zu schweren Personenschaden oder zum Tod fiihren.

Nach dem Abschalten der Stromversorgung den zusatzlichen Baugruppentrager montieren und installieren.

Die Verbindung der Baugruppentrager und die notwendigen Konfigurationsanderungen (MIB-Modul) sind im Teil — 12
Montage und — 13 Inbetriebnahme beschrieben.

Die richtige CAN-Bus-Bitrate und CAN-Knotennummer wahlen (siehe Kapitel 12.6 Modulkonfiguration).

8.2 Anschluss zusitzlicher Relaistreiberausgiange

A WARNUNG!

In allen Fallen mussen die Relaisausgange anweisungsgemaf konfiguriert werden (— Kapitel 12.10 Anschluss der
Relaisausgange).
Die Nichtbeachtung dieser Warnung kann zu schweren Personenschdden oder zum Tod fiihren.

A WARNUNG!

Beim AnschlielRen zusatzlicher Ausgange darauf achten, dass die Stromversorgung des Systems noch ausreicht
(— Kapitel 12.14 Stromversorgung des Systems herstellen). Sofern notwendig, eine Stromversorgung installieren, die
die neuen Anforderungen erfillt.

Die Nichtbeachtung dieser Warnung kann zu schweren Personenschiden oder zum Tod fiihren.

Ein einziges SUPREMATouch-System kann maximal 512 Relaistreiberausgange zur Verfiigung stellen.

Ein einziges MGO-Modul bietet 40 Relaistreiberausgange. In einen Baugruppentrager kbnnen maximal 10 MGO-
Module eingesteckt werden. Diese Anzahl Module erfordert mindestens einen zusatzlichen Baugruppentrager mit der
entsprechenden Anzahl von MAI-Modulen, die den Anschluss der Sensoren ermoglichen. Es gibt drei Moglichkeiten zur
Erweiterung des Systems, abhangig vom Umfang friherer Systemerweiterungen:

1. Auf einem vorhandenen MGO-Modul sind noch ausreichend freie Relaistreiberausgange verfiigbar.
1. a) Nur die Sammelalarme des in den Baugruppentrager eingesteckten MRO-Moduls wurden benutzt:

Die MRO8-Module miissen durch MRO8 TS-Module ersetzt werden. Diese werden mit Flachkabel iber MRC TS- und
MUT-Module am in den Baugruppentrager eingesteckten MGO-Modul verbunden (— Kapitel 12.2
Installationsanweisungen zur Einhaltung der EMV-Richtlinien). Pro MRC TS-Modul kénnen 5 MRO 8 TS-Module mit
jeweils 8 Relais angeschlossen werden. Der Anschlussvorgang wird im Kapitel 12.10 Anschluss der Relaisausgénge
naher beschrieben.

1.b) MRO 8 TS-Module sind bereits installiert:

Der Anschluss kann an vorhandenen MRO 8 TS-Modulen erfolgen, anderenfalls missen zusatzliche MRO 8 TS-
Module installiert werden.

2. Es wird ein zusiatzliches MGO-Modul benétigt.
2. a) In den vorhandenen Baugruppentragern sind noch freie Steckplatze vorhanden:

Sowohl das zusatzliche MGO-Modul als auch die zusatzlichen MRO 8 TS-Module missen installiert werden. Diese
werden mit Flachkabel iber MRC TS- und MUT-Module am in den Baugruppentrager eingesteckten MGO-Modul
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verbunden (— Kapitel 12.2 Installationsanweisungen zur Einhaltung der EMV-Richtlinien). Pro MRC TS-Modul kénnen
5 MRO 8 TS-Module mit jeweils 8 Relais angeschlossen werden. Der Anschlussvorgang wird im Kapitel 12.10
Anschluss der Relaisausgange naher beschrieben.

2 b) In den vorhandenen Baugruppentragern sind keine freien Steckplitze fiir MGO-Module vorhanden:

Beim AnschlielRen neuer Baugruppentrager immer die Stromversorgung abschalten.
Die Nichtbeachtung dieser Warnung kann zu schweren Personenschdden oder zum Tod fiihren.

Nach dem Abschalten der Stromversorgung den zusatzlichen Baugruppentrager montieren und installieren.

Die Verbindung der Baugruppentrager und die erforderlichen Konfigurationséanderungen (MIB-Modul) sind im Teil — 12
Montage und 13 Inbetriebnahme beschrieben.

Darauf achten, dass die richtige CAN-Bus-Bitrate und CAN-Knotennummer gewahlt wurden.
Zusatzliche Relaismodule sind wie unter Punkt 2 a) beschrieben anzuschlieRen.
Zusatzliche Schaltausgange

Hier gelten dieselben Richtlinien (besonders diejenigen fir das MGO-Modul) wie flir den Anschluss zusatzlicher Relais
(siehe Kapitel 12.10 Anschluss der Relaisausgange). Statt der MRO- und MRC TS-Module werden jedoch MGT 40 TS-
Module bendtigt, die Uber Flachbandkabel und ein MUT-Modul mit dem in den Baugruppentrager eingesteckten MGO-
Modul verbunden werden (— Kapitel 12 Montage).

8.3 Anschluss zusatzlicher Analogausgange

Entsprechend der maximalen Anzahl an anschlieRbaren Sensoren werden max. 256 Analogausgange vom
SUPREMATouch zur Verfiigung gestellt. Ein MAO-Modul stellt 8 Analogausgéange zur Verfiigung. Pro
Baugruppentrager kdnnen bis zu 10 MAO-Module eingesteckt werden. Dies setzt allerdings den Einsatz mindestens
eines weiteren Baugruppentragers voraus, der die entsprechenden MAI-Module enthalt, die den Anschluss der
Sensoren erméglichen. Je nach Erweiterungsstand des Systems ist nach einem der folgenden Verfahren vorzugehen:

1. Auf einem vorhandenen MAO-Modul wurden nicht alle 8 moéglichen Analogausgange zugeordnet. Die
Anzahl der freien Analogausgange entspricht der Anzahl der anzuschlieBenden neuen Analogausgéange.

Es sind keine zusatzlichen Module erforderlich. Die zusétzlichen Analogausgange kénnen an dem vorhandenen MAT-
oder MAT TS-Modul angeschlossen werden.

2. Alle vorhandenen MAO-Module sind zugeordnet oder die Anzahl der freien Analogausgénge ist kleiner als
die Anzahl der neu anzuschlieRenden Analogausgénge. In den vorhandenen Baugruppentriagern sind noch
ausreichend freie Steckplatze fiir zusatzliche MAO-Module vorhanden.

In diesem Fall werden entsprechend der Anzahl der neu anzuschlielenden Analogausgange zusatzliche MAO-Module
bendtigt.

Weiterhin sind zusatzliche MAT-/MAT TS-/MUT-Module notwendig.

3. Alle vorhandenen MAO-Module sind voll oder die Anzahl der freien Analogausgénge ist kleiner als die
Anzahl der neu anzuschlieBenden Analogausgange. In den vorhandenen Baugruppentragern sind keine
freien Steckplatze fiir zusatzliche MAO-Module vorhanden.

In diesem Fall werden entsprechend der Anzahl der neu anzuschlieRenden Analogausgange zusatzliche MAO-Module
bendtigt.

Weiterhin sind zusatzliche MAT-/MAT TS-/MUT-Module notwendig.

Zusatzlich sind ein oder mehrere neue Baugruppentrager und die notwendigen CAN-Bus-Verbindungskabel
erforderlich.
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Beim AnschlieRen neuer Baugruppentrager immer die Stromversorgung abschalten.
Die Nichtbeachtung dieser Warnung kann zu schweren Personenschdden oder zum Tod fiihren.

Nach dem Abschalten der Stromversorgung den zusatzlichen Baugruppentrager montieren und installieren.

Die Verbindung der Baugruppentrager und die erforderlichen Konfigurationsanderungen (MIB-Modul) sind im Teil — 12
Montage und 13 Inbetriebnahme beschrieben.

Darauf achten, dass die richtige CAN-Bus-Bitrate und CAN-Knotennummer gewahlt wurden.
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9 Sonderbedingungen zur Erfiillung der Anforderungen von
DIN EN 61508 fiir SIL 1-3 gemaR TUV-Zertifikat

9 Sonderbedingungen zur Erfiillung der Anforderungen von DIN EN 61508 fiir SIL 1-3
gemiR TUV-Zertifikat

9.1 Bedingungen fiir Konfiguration, Installation, Betrieb und Wartung
Die folgenden Kriterien sind fir alle sicherheitsbezogenen Anwendungen zu beriicksichtigen

1. Das Verriegeln (Inhibit) von Messeingéngen ist nur wahrend Wartungs- und Reparaturarbeiten zulassig.

2. Nach jeder Konfiguration oder Parametrierung ist eine Uberpriifung durch Riicklesen und Vergleichen der Daten
mit dem SUPREMA Manager durchzufuhren.

3. Die Alarmzustande des SUPREMATouch missen regelmafig im Rahmen der tblichen Gaskalibrierungen
Uberprift werden.

4. Die Alarm- und Relaisfunktionen einschlieRlich der Systemstorungsrelais missen mindestens einmal pro Jahr
gepruft werden.

5. Das Verriegeln (Inhibit) von Messstellen muss sicherheitsbezogen tGiber das Inhibit-Relais verarbeitet werden.
6. Ein Ausfall von Messstellen muss sicherheitsbezogen uiber das Signalstérung-Relais signalisiert werden.

7. Sensorkabel missen gegen mechanische Beschadigungen geschiitzt werden (z. B. durch Einsatz eines
armierten Kabels).

8. Die Relais mussen unter normalen Bedingungen angezogen sein.

9. Die Relaiskontakte missen durch eine Sicherung mit einem Wert geschitzt werden, der dem 0,6-fachen des
angegebenen Nennstroms des Relaiskontakts entspricht.

10. Die Systemstorungsrelaiskontakte (selbst fiir Satelliten) miissen sicherheitsbezogen fir Warnungen verarbeitet
und Uberwacht werden.

11.Bei galvanisch gekoppelten Systemkomponenten miissen die Nullpotentiale aller Netzteile verbunden sein.

12.Falls eine Komponente ausfallt, muss die Reparatur oder der Austausch innerhalb von 72 Stunden
abgeschlossen sein.

13. Es dirfen nur Module und Komponenten mit den in Kapitel 9.7 Zugelassene Softwareversionen angegebenen
Hardware- und Software-Versionen verwendet werden.

14.Die Hinweise in diesem Handbuch zur Installation, Bedienung und Wartung sind zu beachten.

15. Eine Umgebungstemperatur tber 40 °C ist zu vermeiden.

16. Alle mit einem MRO-Modul verbundenen Gerate missen dieselbe Spannungsebene aufweisen.

17.Externe Stromversorgungen missen mindestens den Anforderungen von EN 60950 und EN 50178 entsprechen.

18.Bei der Installation des SUPREMATouch-Feuer- und Gaswarnsystems sind die nationalen Vorschriften und
Normen zu beachten.

19. Die Installation des SUPREMATouch-Feuer- und Gaswarnsystems hat so zu erfolgen, dass ein maximaler
Verschmutzungsgrad 1 (EN 60664-1) gewahrleistet ist. (Es tritt keine oder nur trockene, nicht leitfahige
Verschmutzung auf. Die Verschmutzung hat keinen Einfluss.)

20.Bei Verwendung der MLE-Module mussen die im Technischen Bericht Nr.: 968/EZ 163.04/04 vom 22. 11. 2004
beschriebenen Bedingungen bertcksichtigt werden.

9.2 Zusatzliche Bedingungen zur Erfiillung der Anforderungen von IEC 61508 fiir einen bestimmten SIL
Neben den allgemeinen Bedingungen sind fir einen bestimmten SIL die folgenden Kriterien zu erfiillen:
SIL 1:

Die Installation muss gemaf Konfiguration 1 in Kapitel 9.4 Konfigurationen durchgefiihrt werden.
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SIL 2:
Die Installation muss gemaf’ Konfiguration 1 oder 2 in Kapitel 9.4 Konfigurationen durchgefiihrt werden.

Konfiguration 1 hat eine Hardwarefehlertoleranz von 0, was im Fehlerfall eine geringere Verfugbarkeit zur Folge hat als
Konfiguration 2, die aufgrund von Redundanz eine Hardwarefehlertoleranz von 1 hat.

Bei Konfiguration 2 sind bei Verwendung der MRO8- und/oder MRO8-TS-Module die Kontakte der Relais flr denselben
Alarm (Alarm A und Alarm B) von Teilsystem A und B seriell zu verschalten oder sicherheitsbezogen zu verarbeiten.
(Beim Einsatz der MRO 16 TS-Module ist diese Verschaltung bereits intern realisiert.)

SIL 3:
Die Installation muss gemaf Konfiguration 3 in Kapitel 9.4 Konfigurationen durchgefiihrt werden.

Zwei unabhangige Sensoren mussen in derselben Gegend verwendet werden. Die Sensoren in derselben Gegend
mussen an unterschiedlichen MAI20-Modulen (Analogeingang) angeschlossen sein.

Bei Konfiguration 3 sind bei Verwendung der MRO 8- und/oder MRO 8-TS-Module die Kontakte der Relais fiir
denselben Alarm (Alarm A und Alarm B) von Teilsystem A und B seriell zu verschalten oder sicherheitsbezogen zu
verarbeiten. (Beim Einsatz der MRO 16 TS-Module ist diese Verschaltung bereits intern realisiert.)

9.3 Mogliche Konfigurationen und erreichbare SiLs

Die folgende Tabelle zeigt, welche Konfiguration gewahlt werden muss, um die Anforderungen eines speziellen SiLs zu
erfillen.

SIL 1 SIL 2 SIL 3
LDM HDM LDM HDM LDM HDM
Konfiguration 1 X X X
Konfiguration 2 X X X
Konfiguration 3 X X X X X X

(LDM = Low Demand Mode, HDM = High Demand oder Continuous Mode)

Abhangig von der gewahlten Konfiguration sind bei der Implementierung des sicherheitsrelevanten Signalpfads (Safety
Loop) die folgenden sicherheitstechnischen Kenngré3en zu beriicksichtigen:

Sicherheitsrelevante KenngréBen ohne Verwendung der MLE10-Module
PFH PFD SFF ADU ADD HFT
Konfiguration 1 3,47*1077 (3,5 % von SIL1) 1,9%103 97 % 347fit | 4897fit |0

(1,9% von SIL1)
Konfiguration 2 1,60*1078 (1,6 % von SIL2) 5,82*107° 97 % 347 fit | 4897 fit

(0,6% von SIL2)
Konfiguration 3 7,55*109 (7,6 % von SIL3) 9,78*10° 97 % 347 fit | 4897 fit | 1

(1,0% von SIL3)

1) Mit Ausnahme der analogen Stufe der Eingangsmodule MAI und MGI, die eine Hardwarefehlertoleranz = 0 haben!

MTBF = 16 Jahre fur die Sicherheitsfunktion (fur alle Konfigurationen)
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Sicherheitsrelevante KenngroBen mit Verwendung der MLE10-Module
PFH PFD SFF ADU ADD HFT
Konfiguration 1 3,8*1077 (3,8 % von SIL1) 2,07*1073 97 % 380fit | 5224fit |0

(2,1% von SIL1)
Konfiguration 2 1,67*10-8 (1,7 % von SIL2) 5,88+10-5 97% | 380fit | 5224 fit

(0,6% von SIL2)
Konfiguration3 | 8,21*10°9 (8,2 % von SIL3) 1,04*105 97% | 380fit | 5224fit |1

(1,0% von SIL3)

1) Mit Ausnahme der analogen Stufe der Eingangsmodule MAI und MGI, die eine Hardwarefehlertoleranz = 0 haben!
MTBF = 16 Jahre flr die Sicherheitsfunktion (fur alle Konfigurationen)

Bei den Konfigurationsvarianten ist zu beachten, dass die Sensoren nicht Bestandteil der Priifung waren und ihre
Eignung fir den jeweiligen Sicherheitsintegritatslevel (SIL) separat nachzuweisen ist.

9.4 Konfigurationen

Konfiguration 1

o )
SUPRCEA — e and Gas YWaming System
[ Swglc C amwed Comiguantion)
3 Measure 1 MALZD SUPREREA — CAN MRO
Puoint
. Sensor. e | aou H o MGI| |[MCP| |[MGD i 1 i
N _A_—L_| F

|

dnimrn Fall

Abbildung 68 Bei einer einkanaligen Konfiguration kbnnen die MLE-Module nicht verwendet werden
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Konfiguration 2
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SUPRERMA — CAN-A
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Abbildung 69 Konfiguration ohne MLE10-Module
i e 4
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Abbildung 70 Konfiguration mit MLE 10-Module
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Konfiguration 3
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Abbildung 71 Konfiguration ohne MLE10-Module
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Abbildung 72 Konfiguration mit MLE10-Module
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9.5 Zugelassene Systemerweiterungen iiber CAN-Bus
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Abbildung 73 Systemerweiterungen mit CAN-Bus und einkanaliger Konfiguration
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Abbildung 74 Systemerweiterungen mit CAN-Bus und redundanter Konfiguration
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9.6 Zugelassene Hardwaremodule und Softwareversionen

Zugelassene Hardwaremodule

DIN EN 61508 fiir SIL 1-3 gemiR TUV-Zertifikat

Modul Layoutversion | Bedeutung
MIB20 2 INTERCONNECTION BOARD
MCP20 6 CENTRAL PROCESSING UNIT
MDO20 3,4,5,7 DISPLAY & OPERATION
MDA20 5 Datenerfassung
MGO20 4 Allgemeiner Ausgang
MAI30 7 Analoges Eingangsmodul
MAR30 4 Analoges Eingangs-Redundanzmodul
MGI30 7 Allgemeines Eingangsmodul
MGR30 4 Allgemeines Eingangs-Redundanzmodul
MAI20 6 analoge Eingabeeinheit
MAR10 6 analog redundant
MST10 8 SYSTEM TERMINALS
MST20 6 SYSTEM TERMINALS
MSI10 4 Schalteingang
MF110 57 FIRE INPUT
MCI20 11 CURRENT INPUT
MCI20 BFE
MAT10 analoger Anschluss
MAT10TS analoger Anschluss
MPI10 WT 100 Passiver Detektoreingang
MPI10 WT 10
MPI10 HL 8101
MPI10 HL 8113
MUT10 4 UNIVERSAL TERMINAL
MRC10 TS 3 RELAY CONNECTION
MRO10 8 7 Relaisausgang (8 Relais)
MRO108 TS 3 Relaisausgang (8 Relais)
MRO1016 TS 3 Relaisausgang (16 Relais)
MRO208 TS 1 Relaisausgang (8 Relais)
MRO2016 TS 1 Relaisausgang (16 Relais)
MRO10 16 TS SSR 3 Solid State-Relaisausgang (16 Relais)
MRO208 TS SSR 1 Solid State-Relaisausgang (8 Relais)
MRD10 1 RELAY DUMMY
2
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Modul
MGT40 TS

MLE10

SUPREMA Baugruppentrager-Typ 20/E 20

(mitinternem 150-W-Netzteil oder ohne Netzteil)

SUPREMA CAN-BRUCKE CBM
SUPREMA CAN-LWL-Konverter — faseroptischer Konverter

MDC20

Layoutversion
10026772

(Artikelnummer)
4

2

Bedeutung

Allgemeiner Anschluss

LOGIC EXTENSION-Module

DISPLAY CONNECTION-Modul

Fir nicht sicherheitsbezogene Anwendungen (z. B. Analogwertausgang, Datenlbertragung an ein PLS-System)
kénnen dartber hinaus folgende Komponenten eingesetzt werden:

Modul

MAO10
MAO20
MHD10
MBC20
MBC20

Layoutversion | Bedeutung

6

4
2
8
8

Analoge Ausgangseinheit

Analoge Ausgangseinheit

HIGH DRIVER

Bus-Kommunikation Profibus

Bus-Kommunikation Modbus

SUPREMA PKYV 30-COS/AUER

9.7 Zugelassene Softwareversionen

Modul

MDA20
MGO20
MCP20
MDO20

MAI30/MAR30
MGI30/MGR30

MAI20
MAR10
MAO10

MLE10
MBC20
MAO20

Softwareversion
2.01.02

3.01.02

3.03.03

3.03.03

1.02.05

1.02.05

MAI MAO1

MAR MAO1
2.02.01

MAO MAO1

MLE 10_4_XXX_YYY_zZZ
1.04.01

3.01.02

Bauteil
Steuerung
Steuerung
Steuerung
Steuerung
Steuerung
Steuerung
CPLD
CPLD
Steuerung
CPLD

Steuerung

Steuerung

(XXX_YYY_ZZ: Ident.- Nr. der kundenspezifischen Anwendung, firr die ein separater
Eignungsnachweis zu erbringen ist.)

9.8 TUV-Zertifikat

Zertifikatnummer: 968/EZ 163.24/16
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10 Kennzeichnungen, Priifbescheinigungen und Zulassungen

10 Kennzeichnungen, Priifbescheinigungen und Zulassungen
MSA Europe GmbH
Schlisselstrasse 12
Hersteller:
8645 Rapperswil-Jona
Schweiz
] SUPREMATouch (in Verbindung mit passivem Sensor S47K-PRP oder 4-20-mA-
Produkt: . . .
Linear-Transmitter-Schnittstelle)
) siehe Fernsensor, das Steuersystem muss auflerhalb des Gefahrenbereichs
Schutzart: ) .
installiert werden
EN 60079-29-1:2016
Leistung: EN 50104:2019 (Inertisierung)

EN 50271:2018

Kennzeichnung: @ N1)G(@2)G

EU-

DMT 03 ATEX G 003 X

Baumusterpriifbescheinigung:  ger DEKRA Testing and Certification GmbH
Qualitatssicherungsmitteilung: 0158

Herstellungsjahr: siehe Label

Serien-Nr.: siehe Label

Erfullt die Bestimmungen der EMV-Richtlinie 2014/30/EG

Erfillt die Bestimmungen der Niederspannungsrichtlinie-Richtlinie

DIN EN 50270:2015 Typ 2, DIN EN 61000-6-
4:2011

DINEN 61010:2010

2014/35/EG

10.1

Besondere Bedingungen zur Erfiillung der ATEX-Anforderungen

10.1.1 Besondere Bedingungen fiir die sichere Anwendung gemafR der EU-Baumusterpriifbescheinigung

DE

DMT 03 ATEX G 003 X
Bei Betrieb mit Transmittern mit 4- bis 20-mA-Schnittstelle sind die Spezifikation der 4- bis 20-mA-Schnittstelle
sowie das Verhalten unterhalb von 4 mA und oberhalb von 20 mA zu beachten.
Fur jede Messstelle muss der Alarm mit der hochsten Sicherheitsrelevanz als haltend konfiguriert sein.

Schaltausgange fir sicherheitsrelevante Schaltvorgange missen als nicht gewahlter Neuer Alarm parametrisiert
werden.

Zeitverzogerte Schaltausgange dirfen fir sicherheitsrelevante Zwecke nicht verwendet werden. Wenn sich ihre
Verwendung nicht vermeiden lasst, muss die Zeitverzégerung fir den erforderlichen Vorgang auf den
kleinstmdglichen Wert eingestellt werden. Bei der Bestimmung der Zeitverzégerung muss die groRtmogliche
Zunahme der Gaskonzentration bertcksichtigt werden.

Alle sicherheitsrelevanten Relais missen so parametrisiert sein, dass sie unter normalen Bedingungen
angezogen sind.

Die Systemstorungsrelais aller Baugruppentrager im System mussen Uberwacht werden.

Die 8 gemeinsamen Relais miissen Uiberwacht werden. Das Relais fiir das akustische Signal kann
ausgeschlossen werden.
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10 Kennzeichnungen, Priifbescheinigungen und Zulassungen

+ Alle Steuerelemente, darunter auch digitale Eingéange und Eingaben Gber Kommunikationsschnittstellen, miissen
vor unbefugter oder unbeabsichtigter Stérung oder Bedienung geschitzt sein.

+ Bei der Messung brennbarer Gase oder Dampfe sind folgende Bedingungen zu beachten:

o Die Beschreibung in der Gebrauchsanleitung des Fernsensors der Serie 47K (ber die Auswirkungen des
Zubehors auf die Eigenschaften des Fernsensors der Serie 47K-PRP ist zu beachten.

o Warmetdnungs-Fernsensoren missen immer an flinfadrige Kabel angeschlossen werden, wenn die Lange
des dreiadrigen Kabels, die fir die ordnungsgemale Leitungsiiberwachung zulassig ist, Uberschritten
wurde (siehe Kapitel ,Sensordaten® in der Gebrauchsanleitung).

o Der Parameter UAy darf bei austauschbaren Sensoren nicht unter -10 % des Messbereichs (240)

eingestellt werden.

+ Bei der Messung von Sauerstoff sind die folgenden Bedingungen zu beachten:

o Es st ein vom Benutzer veranderbares Mal} zu verwenden. Es muss die MaReinheit sowie die Gasart (z. B.

"% O5") enthalten.

o Der Parameter "Nullband" darf nicht tiber 40 %o eingestellt werden.

o Beider Parametrierung der Messstellen fiir Sauerstoff sind vom Benutzer austauschbare Sensoren zu
verwenden. Der Parameter UA;qy e darf nicht unter -5 % des Benutzermessbereichs (320) eingestellt

werden.

10.1.2 Module, die gemaR DMT 03 ATEX G 003 X gepriift wurden

Modul

MAI30

MAR30

MGI30

MGR30
MAO20
MAT10*
MAT10TS
MBC 20-Modbus*
MBC 20-Profinet*
MCP20
MDC20
MDO20

MGO 20
MGT40 TS
MIB 20
MRC10TS
MRD10
MRO10 8*
MRO10 8 TS*
MRO10 16 TS*

MRO10 16 TS SSR*

125

Layoutversion
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3,4,5,7

W W WIN N WD

SUPREMATouch

Funktionsweise

Analoges Eingangsmodul
Analoges Eingangs-Redundanzmodul
Allgemeines Eingangsmodul
Allgemeines Eingangs-Redundanzmodul
Analoge Ausgangseinheit
Analoger Anschluss

Analoger Anschluss
Bus-Kommunikationseinheit
Bus-Kommunikationseinheit
Central Processing Unit
DISPLAY CONNECTION-Modul
Anzeige und Betrieb
Allgemeiner Ausgang
Allgemeiner Anschluss
INTERCONNECTION BOARD
RELAY CONNECTION

RELAY DUMMY

Relaisausgang (8 Relais)
Relaisausgang (8 Relais)
Relaisausgang (16 Relais)

Solid State-Relaisausgang (16 Relais)

DE



Modul

MRO208 TS

MRO20 8 TS SSR

MRO20 16 TS

MST20

MUT10

MBT20*

MHS30

SUPREMA CAN-BRUCKE CBM
SUPREMA CAN-LWL-Konverter
SUPREMATouch-Baugruppentrager

10 Kennzeichnungen, Priifbescheinigungen und Zulassungen

Layoutversion Funktionsweise

AP O |

Relaisausgang (8 Relais)

Solid State-Relaisausgang (8 Relais)
Relaisausgang (16 Relais)

SYSTEM TERMINALS

UNIVERSAL TERMINAL
Bus-Kommunikationsklemme

Modul HART-Unterstltzung
10034641

10052948

(mit internem 250-W-Netzteil oder ohne Netzteil)

* Nicht Teil der Funktionspriifungen EN 60079-29-1:2016, EN 50104:2019 und EN 50271:2018

Detektoren, die gemaR DMT 03 ATEX G 003 X gepriift wurden

« Serie 47 K-PRP

10.2 Normen

Das System wurde entsprechend den folgenden Normen und Richtlinien entwickelt und muss nach diesen Normen

installiert, betrieben und gewartet werden.

Richtlinien Normen

2014/34/EU (ATEX) EN 60079-
291

EN 60079-
29-2

EN 50271
EN 50104
2014/30/EU (EMV) EN 50270
ENG1000-

6-4

2014/35/EU EN61010
(Niederspannungsrichtlinie)

IEC61508

2011/65/EU EN50581

Beschreibungen

Anforderungen an das Betriebsverhalten von Geréaten fir die Messung
brennbarer Gase

Auswahl, Installation, Einsatz und Wartung von Geréaten fur die Messung
von brennbaren Gasen und Sauerstoff

Anforderungen und Prifungen fur Warngeréate, die Software und/oder
Digitaltechnik nutzen

Detektion und Messung von Sauerstoff; Anforderungen an das
Betriebsverhalten und Prifmethoden

Elektromagnetische Vertraglichkeit - Elektrische Geréate fur die Detektion
und Messung von brennbaren Gasen, toxischen Gasen oder Sauerstoff

Elektromagnetische Vertraglichkeit. Fachgrundnormen - Stéraussendung
far Industriebereiche

Sicherheitsanforderungen an elektrische Mess-, Steuer- und Laborgerate

Funktionale Sicherheit sicherheitsbezogener
elektrischer/elektronischer/programmierbarer elektronischer Systeme.

Technische Dokumentation fir die Beurteilung von elektrischen und
elektronischen Produkten hinsichtlich der Beschrankung gefahrlicher
Stoffe

10.3 Besondere Bedingungen zur Erfiillung der Anforderungen fiir Nordamerika

1. Der Controller wurde von der CSA nur flr die Verwendung mit Detektoren fiir brennbare Gase bewertet.

DE
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10 Kennzeichnungen, Priifbescheinigungen und Zulassungen

10.4

127

Der MODBUS darf nur zur Datenerfassung oder Aufzeichnung im Zusammenhang mit der Erkennung brennbarer
Gase und nicht zur Leistungsuberpriifung verwendet werden.

Die CSA-Zertifizierung des 4-20-mA-Eingangs umfasst oder beinhaltet keine Zulassung der Gasmessgerate wie
Sensoren, Transmitter oder an das System angeschlossenen Gerate. Um die CSA-Zertifizierung des Systems
aufrechtzuerhalten, missen alle an den Eingang angeschlossenen 4-20-mA-Gasmessgerate ebenfalls CSA-
zertifiziert sein.

Besondere Bedingungen zur Erfiillung der Marine-Anforderungen

. Fir Schiffsanwendungen muss eine externe, DNV-gepriifte Stromversorgung verwendet werden.

Fir Flachbandkabel >1,5 m missen halogenfreie Kabel verwendet werden.
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11 Module

11  Module
Das SUPREMATouch ist ein modulares System. Nachfolgend werden alle Modulfunktionen ausfiihrlich beschrieben.

111 Messwerteingang

Die Messwerte werden mit den folgenden Einheiten erfasst

Module als Messwerteingang
MAI-Modul analoges Eingangsmodul

(Signalverarbeitung und Digitalisierung fur 8 Eingange).
MAR-Modul analoges Redundanzmodul

(redundante Signalerfassung, Digitalisierung).

MAI-Modul: Analoges Eingangsmodul

Das MAI-Modul ist zum Betrieb von 8 Sensoren und zur Verarbeitung der Eingangssignale dieser Sensoren
vorgesehen. Die Stromversorgungsausgange fiir die Sensoren und die Signaleingange sind im
Stromversorgungssystem mit 24 V DC kurzschluss- und tberlastsicher.

Briickenstrom, Nullpunkt und Empfindlichkeit kdnnen mit der Anzeige und den Stellelementen im MAI-Modul oder
mithilfe von Softwarefunktionen eingestellt werden. (Einstellung ist nur nétig, wenn ein Sensor ersetzt wird und bei
manueller Voreinstellung).

Statt Sensoren kdnnen auch Schaltkontakte oder Rauchdetektoren angeschlossen werden. Das auszuwertende Signal
wechselt nun zwischen den Zustanden ,geschlossener Stromkreis® (ca. 4 mA) und ,Alarmsignal“ (ca. 20 mA).

Funktionen:

» 1 Steckplatz fir das MAR-Modul (Redundanz)

* Anzeige- und Bedienelemente (Bruckenstrom, Nullpunkt, Empfindlichkeit)

* Messung der Signalspannung und Sensorversorgung (24 V DC)

» Anschlussklemmen fiir die Sensoren sind auf dem MAT-Modul (Stromversorgung, Signale)
+ Status-LEDs fiir Versorgungsspannung, AD-Wandlung, Stellvorgange.

» Sensoren werden durch Auswertung der Messsignale liberwacht

» Europa-Karte mit 96-poliger VG-Leiste

+ In einem Baugruppentrager kénnen bis zu 8 MAI-Module fiir die Auswertung von 64 Eingangssignalen installiert
werden.

MAR-Modul (Analoges Redundanzmodul)

Dieses Modul wird fiir die redundante Verarbeitung von Eingangssignalen verwendet. Es wird in das MAI-Modul
eingesteckt. Die Sensorsignale werden digitalisiert und parallel zum MAI-Modul weitergeleitet. Die vom MAI 30
gemessenen Signale werden mit den vom MAR 30 gemessenen Signalen verglichen.

Die Funktion ist hierbei mit der des MAI-Moduls identisch.

» Wird fUr die redundante Verarbeitung von Eingangssignalen verwendet

* Messwerte werden parallel zum MAI-Modul digitalisiert

» Versorgung und Eingangssignalibernahme erfolgen durch das MAI

* Inredundanten Systemen ist fir jedes MAI-Modul ein MAR-Modul erforderlich
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11 Module

11.2 Datenverarbeitung/MCP-Modul (Prozessormodul)
Die Daten werden vom Prozessormodul (MCP-Modul) verarbeitet.

Dieses Modul steuert alle Systemfunktionen. Die CPU kommuniziert Gber eine oder mehrere CAN-Bus-Leitungen mit
den anderen Systemmodulen. Die Messwerte werden lber das Transmitter-/Detektor-Eingangsmodul erfasst und die
Ergebnisse der Signalauswertung tiber das MGO-Modul (Relaistreiberausgénge) und das MDO-Modul (Anzeige)
ausgegeben.

Fur hdhere Sicherheitsanforderungen kann ein zweites MCP-Modul in das System eingebunden werden. Es wird dann
eine redundante Verarbeitung und Signalauswertung durchgefihrt.

+ Uberwachung und Steuerung aller Systemfunktionen

» Auswertung der Signale von bis zu 256 Sensoren

+ Steuerung von bis zu 512 Schaltausgangen (Relaistreiberausgangen)

» Speicherung der Systemparameter

+ Datenausgang (MDO-Modul, Grafik-LCD (iber MDO), MAO-Modul 4 bis 20 mA (iber MDO), MGO-Modul, Relais,
Drucker (Uber MDO) usw.)

» Kommunikation mit den anderen Modulen tber den CAN-Bus

+ Speicherung der Historie der Kalibrierdaten, Messwerte und Temperaturwerte
» Sensor-Kalibrierung

* Linearisierung von Kennlinien

» Systemstoérungsrelais wird aktiviert, wenn eine Systemfehlfunktion auftritt

» Europa-Karte mit 96-poliger VG-Leiste
11.3 Anzeige + Bedienung / MDO-Modul (Anzeige- und Bedienmodul, Display and Operating Module)
Mit dem Anzeige- und Bedienmodul (MDO-Modul) werden Informationen angezeigt und Befehle manuell eingegeben.

Das System wird vom MDO-Modul aus bedient, Statusmeldungen werden ausgegeben (Sammelalarm-LEDs) und
Alarmmeldungen im Klartext angezeigt. Das System wird mit einem Touchpanel zusammen mit einer Windows-
ahnlichen Benutzeroberflache (Konfiguration, Durchfihren der Kalibrierung usw.) bedient.

 Grafik-Display (320 x 240 Pixel) mit LCD-Bildschirm mit Hintergrundbeleuchtung

+ Systembedienung tUber Touchscreen

» Einzelfunktionstasten zum Quittieren der Hupe und Zurticksetzen des Alarms

+ Klartextmeldungen fur Alarme und Fehlfunktionen der Sensoren

+ Grafische Darstellung von Alarm- und Stérungszustanden (,LED-Feld®)

» Balkendarstellung der Messwerte

* Anzeige des Systemstatus (Sammel-LEDs fiir Alarme, Signalstérung, Systemstorung, Verriegelung)

» PC-Steuerung (Datenanzeige, Druckersteuerung)

» System-Uhr (RTC) mit Backup-Batterie

* 1 x USB/RS 232, galvanisch getrennt (Laptop/PC)

* 1xRS 232, galvanisch getrennt (Druckerschnittstelle)

+ Systemstérungsrelais wird aktiviert, wenn eine Systemfehlfunktion auftritt

» Flash-Speicher-Logbuch, unterteilt in Kalibrierung (4 Kalibriereintrage sowie 3 Voreinstellungen pro Messstelle),
System-Ereignisse (10.000 Eintrage), Alarm-Ereignisse (50.000 Eintrage), Signal-Ereignisse (50.000 Eintrage),
Anderungen (400 Eintrage), Versorgungsspannung (200 Eintrdge) und Prozessortemperatur (200 Eintrage) fiir
Diagnosezwecke
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11 Module

DISPLAY CONNECTION-/MDC-Modul

Die DISPLAY CONNECTION UNIT (MDC-Modul) wird zum AnschlieBen des MDO-Moduls an das System verwendet.
Seine einzigen Funktionen sind die physikalische Verbindung und die Auswahl der Stromversorgung.

11.4 Digitaler und analoger Ausgang
MGO-Modul GENERAL OUTPUT-Modul

(40 Schaltausgange, 24 V/0,5 A)
MRC TS-Modul RELAY CONNECTION-Modul

(5 x MRO, 2 x 40 Kanale, Flachbandkabel)
MRO10 8-Modul RELAY OUTPUT-Modul

(Baugruppentrager-Relaismodul, 8 Relais, 230-V-AC-/3-A-Kontakte)
MRO10 8 TS-Modul RELAY OUTPUT-Modul

(Tragschienen-Relaismodul, 8 Relais, 230-V-AC-/3-A-Kontakte)
MRO10 16 TS-Modul RELAY OUTPUT-Modul

(Tragschienen-Relaismodul, redundant, 16 Relais, 230 V AC/3 A)
MRO10 16 TS SSR SOLID STATE RELAY OUTPUT-Modul

(Tragschienen-Solid-State-Relaismodul, 16 Relais, 24 V AC/100 mA)
MRO20 8 TS RELAY OUTPUT-Modul

(Tragschienen-Relaismodul, 8 Relais, 230-V-AC-/5-A-Kontakte)
MRO20 8 TS SSR SOLID STATE RELAY OUTPUT-Modul

(Tragschienen-Solid-State-Relaismodul, 8 Relais, 24 V AC/100 mA)
MRO20 16 TS RELAY OUTPUT-Modul

(Tragschienen-Relaismodul, 16 Relais, 230-V-AC-/5-A-Kontakte)

MGO-Modul (allgemeines Ausgabemodul)

Das MGO-Modul gibt Alarmmeldungen oder anderen Steuersignalen aus. Es erhalt die Schaltinformation fir die
Relaisausgangstreiber vom MCP-Modul Giber den CAN-Bus. Der Ausgang ist kurzschluss- und tberlastsicher. Die
Treiberausgange 1-8 des ersten MGO-Moduls im System dienen zum Ansteuern der 8 Sammelalarme (Alarme 1-4,
Signalstoérung, Hupe, Verriegelung, Stromversorgung).

In redundanten Versionen des Systems steuert jedes der beiden MGO-Module 8 Relais auf dem MRO 16 TS-Modul an
(16 Sammelalarm-Relais/redundant); die Arbeitskontakte dieser Relais sind in Reihe geschaltet.

» 40 Relaistreiberausgange fir Relais, Schiitze, Magnetventile, Lampen oder LEDs (24 /0,3 A)
» Die Daten werden tiber den CAN-Bus vom MCP-Modul Gbertragen
» Das Systemstorungsrelais wird aktiviert, wenn ein Systemfehler auftritt

» Europa-Karte mit 96-poliger VG-Leiste
MRO-Modul: Relaisausgangsmodul

* Relaismodul, Montage auf der BGT-Ruckseite

+ 8 Relais fiir Sammelalarme (1.-4. Alarm, Signalstérung, Hupe, Verriegelung, Stromversorgung)
» Ansteuerung erfolgt durch MGO-Module

* Relaisverriegelung tiber das MST/MRC-Modul (LOCK)
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Schaltzustandsanzeige (LED griin, angezogen = EIN)
» Reihenschaltung von zwei Kontakten fiir redundante Ausflihrungen
» Anschluss tber 2 Klemmen

+ Maximal zwei Umschaltkontakte pro Relais
MRC TS-Modul (Relaisverbindung)/MRO TS-Modul (Relaisausgang)

Die Ausgangssignale des MGO-Moduls werden Uber ein 40-poliges Flachbandkabel von dem MUT-Modul auf das MRC
TS-Modul und von dort Gber ein 20-poliges Flachbandkabel auf die MRO TS-Module an die Relais gegeben.

* Anschlussmodul fur 5 MRO 8 TS-/MRO 16 TS-Module am MUT-Modul
+ Aufteilung 2 x 40-poliges FRC-Flachbandkabel auf 5 x 20-poliges MRO-Flachbandkabel
» Anschlisse fur EXT-, INT- und BAT-Relaisversorgungen

* Anschluss fur Relaisverriegelung
MAO-Modul (ANALOG OUTPUT)

Dieses Modul wird eingesetzt, wenn Analogausgange (max. 256) im System installiert sind. Jedes MAO-Modul hat 8
Analogsignalausgange fir 4- bis 20-mA-Stromschleifen. Die Zuordnung zwischen den Ausgangen und den
Signaleingangen kann konfiguriert werden.

» 0- bis 24-mA-Ausgangstreiber, Messsignalausgange (galvanisch getrennt vom System)

Messsignalausgang: 4-20 mA

MessbereichslUberschreitung: | 22 mA (Werte zwischen 20 und 22 mA sind noch giiltige Messwerte, aber auflerhalb
des Bereichs)

Signal bei Verriegelung: 3,0mA
Signal fir Signalstoérung: 3,2mA

Stérung abhangig von Free (siehe Kapitel 12 Montage)
A/Free B

+ Werte unter 3 mA und Uber 22 mA missen als Stérung behandelt werden

* Maximale Burde: 500 Ohm

» Datenubertragung vom MDO-Modul erfolgt iiber CAN-Bus A

» Das Systemstorungsrelais wird aktiviert, wenn eine Prozessorstérung auftritt

» Europa-Karte mit 96-poliger VG-Leiste

11.5 Netzversorgung, Bus-Verbindungen, Verbindungstechnik

MAT-Modul Analogklemmenmodul (Anschliisse fiir Sensoren am Baugruppentrager)
MAT TS-Modul Analogklemmenmodul (Anschliisse flir Sensoren auf Tragschiene)
MIB-Modul Interconnection Board (Baugruppentrager, Bus-Leiterplatte)

MSP-Modul Systemversorgungsmodul (Stromversorgungsmodul, 85-265 V AC/24 VV DC)
MST-Modul System Terminals (RS 232, RES, ACK, LOCK, CAN)

MUT-Modul Universal Terminals (40-poliger Flachbandkabelanschluss)
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11.5.1 MSP-Modul (Systemversorgungsmodul)

» Baugruppentrager-Stromversorgungsmodul, 250 VA
+ Weitbereichseingang, 85 bis 265V AC
* Ausgangsspannung 24V DC

11.5.2 MIB-Modul (INTERCONNECTION BOARD)

Mit dieser Leiterplatte wird die Systemverdrahtung des Baugruppentragers durchgefihrt. Es gibt 15 Steckplatze fiir
Module. Einige dieser Steckplatze sind fur bestimmte Modultypen reserviert. Die im Baugruppentrager installierten
Module kénnen durch Einstecken von ,Anschlussmodulen® (MAT-Modul, MUT-Modul usw.) auf der Rickseite des
Baugruppentragers verbunden werden.

» Rickwandverdrahtung fir 2 MCP-Module, 1 MDC+MDO-Modul, 2 MDA-Module (fir Abwartskompatibilitat), 8
MAI/MGO/MAO/MBC-Module und zusatzliche 2 MGO/MAO/MBC-Module

» Stromversorgung flr alle Module (EXT, INT und BAT)

« Anschliisse fiir 3 x 24-V-DC-Stromversorgungen, Schraubklemmen (4 mm?)

+ Bereitstellung unterbrechungsfreier 24-V-Systemversorgung

» Datenibertragung zwischen den Modulen tiber den CAN- oder SPI-Bus

» 2 Systemstorungsrelais, 1 Umschaltkontakt, 3 Anschlussklemmen

» DIL-Schalter fir CAN-Baugruppentrager-ID, CAN-Bus-Abschluss, Systemverhalten (Free A/B) und Baudrate
+ Elektrische Verbindung der eingesteckten Module

» Klemme oder Anschlussmodule (MST, MAT, MUT usw.) werden auf der Ruckseite des MIB-Moduls eingesteckt

11.5.3 MST-Modul (SYSTEM TERMINALS)

» Anschlussmodul fur Systemerweiterungen.
+ Auf der Riickseite des Baugruppentragers installiert.

* MST 20-Anschlisse: 2 CAN-A, 2 CAN-B, RS 232-A (PC-Bedienung), RS 232-B (serieller Drucker,
Meldungsausgang), USB (PC-Bedienung), Ethernet, Alarm-Reset (RES), Hupenquittierung (HACK),
Relaisverriegelung (LOCR), Passwort-Schlusselschalter (PSW).

11.5.4 MAT-Modul (Analoges Redundanzmodaul)

» Anschlussklemmen fir Fernmesskopfe

« Anschlussklemmen fiir Sensoren, 4- bis 20-mA-Ausgénge usw. (1,5 mm?)

+ 8 Eingange mit jeweils 5 Klemmenanschlissen

* Bis zu 4 MAT-Module kdnnen fiir den Anschluss von bis zu 32 Sensoren vorgesehen werden

11.5.5 MAT-Modul TS (Analoges Redundanzmodul)

Ahnlich wie MAT-Modul, aber zur vom Baugruppentrager abgesetzten Montage auf C- oder Hut-Schiene. Zum
Anschluss an den Baugruppentrager werden ein 40-poliges Flachbandkabel und ein MUT-Modul benétigt.
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11.5.6 MUT-Modul (Universal Terminals)

Uber dieses Modul werden vom Baugruppentrager abgesetzte Module (MRC TS-Modul, MAT TS-Modul usw.) mit
einem 40-poligen Flachbandkabel mit der im Baugruppentrager steckenden Karte verbunden (Adapterstecker, 96-polig
auf 40-polig)

Relaisausgange

Uber MGO-Module (jeweils 40 Open-Collector-Treiber) kénnen bis zu 512 Schaltausgénge vom System gesteuert
werden. Diese Schaltausgange kdnnen als Treiber fir Relais, Magnetventile, Schitze, Lampen oder LEDs benutzt
werden (24 V DC/0,3 A). Wenn Relaisausgange bendtigt werden, kénnen verschiedene Relaismodule eingesetzt
werden:

MRC TS- Relaisverbindung, Ansteuerung von 5 Relaismodulen
Modul

MRO 8- 8 Sammelalarmrelais auf dem Baugruppentrager
Modul

MRO 8 TS- 8 Relais, Montage auf Tragschiene

Modul

MRO 8 SSR | Optionale 8 Solid-State-Relais, Montage auf Tragschiene (fiir Schaltanwendungen mit
TS Kleinststromen)

MRO 16 TS- | 16 Relais, redundante Ausflihrung, Montage auf Tragschiene

Modul
MRO 16 SSR | Optionale 16 Solid-State-Relais, redundante Ausfiihrung, Montage auf Tragschiene (fir
TS Schaltanwendungen mit Kleinststromen)

11.5.7 MRO 8-Modul (Relaisausgangsmodul: Sammelalarme)

Dieses Modul ist einzusetzen, wenn nur Relais fur Sammelalarmierung benétigt werden und die Montage direkt im
Baugruppentrager erfolgen soll. Das Modul kann direkt in das MIB-Modul eingesteckt werden (Ruckseite des
Baugruppentragers). Es stellt dann die 8 Sammelalarmrelais zur Verfiigung. Sind mehr Relaisausgange vorzusehen,
dann sind MRO 8 TS-Module zusammen mit dem MRC TS-Modul einzusetzen (Tragschienenmontage). Jedes Relais
hat einen Umschaltkontakt, der mit Schraubklemmen verbunden ist.

Funktion des Moduls

» Das Modul wird auf der Riickseite des Baugruppentragers eingesteckt
» Es wird durch das MGO-Modul im Baugruppentrager angesteuert

+ 8 Relais fur Sammelalarmierung: 1. Alarm, 2. Alarm, 3. Alarm, 4. Alarm, Signalstérung, Hupe, Verriegelung,
Versorgung

+ Je Relais ist ein Umschaltkontakt auf Schraubklemmen gefuhrt

+ Standardkonstruktion: Relais angezogen = kein Alarm. Das Relais ist abgefallen, wenn auf einer oder mehreren
Messstellen ein Alarm gesetzt ist (Ruhestromprinzip)

» Sonderausfuhrung (fur sicherheitsrelevante Anwendungen nicht zuldssig): Relais abgefallen = kein Alarm. Das
Relais ist angezogen, wenn auf einer oder mehreren Messstellen ein Alarm gesetzt ist (Arbeitsstromprinzip)

» Die Relais kénnen uber das MST-Modul verriegelt werden (zur Verhinderung von Alarmen)
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MRO 8-Modul: Relaiszuordnung

Relais 1: 1st Alarm

Relais 2: 2nd Alarm

Relais 3: 3rd Alarm

Relais 4: 4th Alarm

Relais 5: Signalstérung (Sensor)

Relais 6: Akustisches Signal

Relais 7: Verriegelung

Relais 8: Unterbrechung der Stromversorgung

11.5.8 MRC TS-Modul (RELAY CONNECTION-Modul)

Dieses Modul wird eingesetzt, wenn vom Baugruppentrager abgesetzte Relaismodule auf einer Tragschiene montiert
werden. Ein MRC TS-Modul wird zur Ansteuerung von bis zu 5 TS Relaismodulen eingesetzt. Die Relaisversorgung und
das Flachbandkabel, die fiir die Steuerung der Relais durch das MGO-Modul erforderlich sind, werden an dieses MRC
TS-Modul angeschlossen. Es kdnnen 5 MRO-Module (wahlweise je 8 oder 16 Relais) angesteuert werden. Das MRC
TS-Modul ist Giber ein 40-poliges Flachbandkabel (2 fiir die redundante Ausfiihrung) und ein auf dem Baugruppentrager
montiertes MUT-Modul mit dem MGO-Modul verbunden. In der redundanten Ausfiihrung werden 2 MGO-Module
eingesetzt und sind Uber 2 MUT-Module und 2 Flachbandkabel mit dem MRC TS-Modul verbunden.

» Anschlisse fir die Relaisversorgung (3 x 24 V DC)

» Anschlisse fur die Relaisverriegelung

» Bricke (BR1) fir den ausgewahlten Verriegelungstyp (Ruhestrom/Arbeitsstrom)

11.5.9 MRO 8 TS-Modul (Relaisausgangsmodul: nicht-redundant)

Dieses Modul ist vorgesehen, wenn zuséatzlich zu den Sammelalarmen weitere Meldungen benétigt werden. Jedes
Relais hat einen Umschaltkontakt (230 V AC/3 A). Das Modul stellt 8 Relais mit je einem Umschaltkontakt zur
Verfugung. Die Relais werden durch ein Uber das MRC TS-Modul betriebenes MGO-Modul gesteuert.

11.5.10MRO 8 TS-Modul: Modulfunktion
» Das Modul wird tGiber das MRC-Modul durch ein MGO-Modul gesteuert

» 8 Relais fur Alarmierung oder Steuerungsfunktionen
» 1 Umschaltkontakt je Relais ist auf Klemmen gefuhrt

» Die Relais kédnnen mit der LOCK-Funktion verriegelt werden (kein Alarm). Die Verriegelungsfunktion kann tber
das MRC TS-Modul gesteuert werden
11.5.11MRO 8 TS-Modul: Relaiszuordnung
Die ersten 8 Ausgange des Systems werden mit Sammelalarmsignalen belegt. Die anderen Ausgénge kénnen anderen
gewinschten Signalen zugeordnet werden.
11.5.12MRO 16 TS-Modul (Relaisausgangmodul (redundant))

Fir Systeme, die fir Redundanz ausgelegt sind, wird das MRO 16 TS-Modul eingesetzt. Fiir die Ubertragung einer
Meldung sind die Arbeitskontakte von 2 Relais in Reihe geschaltet und auf 2 Klemmen gefuhrt. Die Relais werden von
verschiedenen MGO-Modulen angesteuert und sind so konfiguriert, dass das Relais bei Alarm abgefallen ist
(Ruhestrom).
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11.5.13MRO 16 TS-Modul: Modulfunktion

* Relaismodul fir redundantes System
» 2 x 8 Relais fur Alarmierung oder Steuerungsfunktionen
» Das Modul wird Gber das MRC-Modul durch zwei MGO-Module gesteuert

+ Die beiden Arbeitskontakte von 2 Relais sind auf dem MRO 16 TS-Modul in Reihe geschaltet und auf 2
Anschlussklemmen gefihrt. Im Alarmfall 6ffnet einer oder beide Kontakte

» Ansteuerung erfolgt durch 2 getrennte MGO-Module

* Relais kénnen tber das MRC TS-Modul verriegelt werden (kein Alarm)

11.5.14MRO 16 TS-Modul: Relaiszuordnung

Die ersten 8 Ausgange des Systems werden mit Sammelalarmsignalen belegt. Die anderen Ausgange konnen anderen
gewunschten Signalen zugeordnet werden.

11.6 Modul-Mindestanforderungen

In der Minimalversion fiir 8 Eingange sind die folgenden Baugruppen einzusetzen:

MAI 30-Modul analoges Eingangsmodul

MCP-Modul Central Processing-Modul

MDO- und MDC-Modul Anzeige- und Bedienmodul (Display + Operation Module)
MGO-Modul Allgemeines Ausgangsmodul (General Output Module)
MRO 8-Modul Relaisausgangs-Modul (Sammelalarme)

Stromversorgung und externe Verdrahtung / Module

Baugruppentrager

Durch Integration weiterer Baugruppen der oben aufgelisteten Typen kann ein System fur bis zu 256 Sensoren und bis
zu 512 Relaistreiberausgange ausgebaut werden. Redundante Systeme fur hohere Sicherheitsklassen werden durch
das Hinzufligen von einer oder mehreren zusatzlichen CENTRAL PROCESSING-Modulen (MCP-Modulen),
gedoppelter Module fiir Datenerfassung (MAR) und Alarmierung (MGO) sowie eines zweiten CAN-Bus und einer
zweiten oder dritten Spannungsversorgung realisiert. (— Kapitel 15 Redundante Systeme).
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12 Montage

12.1 Installationsort

Das Steuergerat SUPREMA darf nur in nicht explosionsgefahrdeten Bereichen installiert werden. Weiterhin sind die
angegebenen Temperatur- und Feuchtebedingungen einzuhalten und der Kontakt mit korrosiven Stoffen ist zu
vermeiden.

HINWEIS

Der Installationsort des SUPREMATouch muss auf3erhalb der EX-Zonen 0,1 und 2 liegen und frei von brennbaren,
explosiven oder korrosiven Gasen sein.

12.2 Installationsanweisungen zur Einhaltung der EMV-Richtlinien

Die Gerate von MSA werden gemaR der EMV-Richtlinien 2014/30/EG und der entsprechenden Norm EN 50270
entwickelt und geprtft. Die Anforderungen der EMV-Richtlinien kénnen nur bei Beachtung der
Installationsanweisungen des Herstellers eingehalten werden. Dies gilt nur flr gepriifte Gerate und Systeme des
Herstellers.

Allgemeine Anweisungen zur Installation von gepriiften Gerdten und Systemen von MSA Europe zur
Gewabhrleistung der Einhaltung der EMV-Richtlinien

» Firden Anschluss der verschiedenen Gerate an das Stromversorgungsnetz ist ein stérungsfreier Erdanschluss
bzw. ein stérungsfreier Potentialausgleich bereitzustellen.

» Der Betreiber hat gemaf’ der EMV-Richtlinie eine entsprechende netzriickwirkungsfreie Spannungsversorgung
zu gewahrleisten.

» Bei Versorgung der Gerate mit einer Gleichspannungsquelle ist die Versorgungsleitung geschirmt auszufiihren.
» Firden Anschluss von Sensoren ist geschirmtes Kabel zu verwenden.

+ Steuerleitungen sind geschirmt auszufiihren (Reset, Quittierung, Messstromausgang, Drucker usw.).

* Geschirmte Kabel missen fir den Schirm eine Bedeckung von mindestens 80 % aufweisen.

+ Steuer- und Sensorleitungen ist ortlich getrennt von Energieversorgungsleitungen zu verlegen.

» Geschirmte Leitungen sind in einem Stlick zu verlegen. Bei eventuell notwendiger Verlangerung tber
Klemmenkasten ist der Klemmenkasten geschirmt auszuflhren, und die Verbindungen im Klemmenkasten sind
so kurz wie mdglich zu halten.

» Ungeschirmte und abisolierte Leitungen sind so kurz wie méglich und ohne Schleifen an die entsprechenden
Anschlussklemmen zu legen.

+ Externe Betriebsmittel, die mit den Gaswarngeraten betrieben werden (Hupen, Schitze, Pumpen, Motoren usw.),
mussen entstdrt sein und den EMV-Richtlinien entsprechen.

+ Beider Installation von 6rtlich abgesetzten EMV-Filtern des Gerates ist die Versorgungsleitung zwischen dem
Filter und dem Gerat geschirmt auszufiihren.

« Bei erforderlichen zusétzlichen Uberspannungsschutzmafinahmen hat der Betreiber in die Sensorleitung
entsprechende von MSA Europe zugelassene UberspannungsschutZzfilter zu installieren.

12.2.1 Anweisung zur Einhaltung der EMV-Anforderungen fiir das SUPREMATouch-Steuersystem

Zur Einhaltung der EMV-Produktnorm EN 50270 (Elektromagnetische Vertraglichkeit. Elektrische Geréate fur die
Detektion und Messung von brennbaren Gasen, giftigen Gasen oder Sauerstoff) missen folgende Punkte miissen
beachtet werden:

» Am gewahlten Aufstellungsort des Systems muss gewahrleistet sein, dass keine ibermaRige elektromagnetische
Belastung vorliegt.

» Der Netzanschluss muss mit einem Netzfilter vom Typ FN 2060 (Schaffner) oder ahnlich versehen sein.
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Fir die externe 24-Volt-Versorgung wird ein Netzfilter FN 660 (Schaffner), 20 A, oder ahnlich bendtigt.

Es ist darauf zu achten, dass die Netzfilter einen guten (niederohmigen) Kontakt zur Montageplatte des
Schaltschranks haben.

Fir den Potentialausgleich ist ein stérungsfreier Erdungspunkt vorzusehen.
Netzleitungen sind von Fernmess-/Datenleitungen fernzuhalten (> 30 cm).

Wenn nicht anders angegeben, sind alle Kabel geschirmt (> 80 % Bedeckung) auszufiihren; sie sind am
Baugruppentrager anzuschlie3en.

Der Baugruppentrager ist mit einem separaten Potentialausgleich zu versehen.
Die Anbindung der Leitungsschirme hat so kurz wie mdéglich zu erfolgen.

Leitungen flr die Datenubertragung (CAN, RS 232 usw.) sind geschirmt auszufiihren. Es darf keine
Potentialdifferenz zwischen der Schnittstelle des Leitungsschirms und der Masse geben. Der Leitungsschirm
muss Ubergangswiderstandsfreien Kontakt zu den Gehausen der Steckverbinder haben.

Die Leitungen fir raumlich getrennte Baugruppentradger missen gegen mechanische Beschadigungen geschutzt
verlegt werden (CAN, RS 232 usw.).

Abbildung 75 MAT-Modul, Schirmanschluss

Anschluss der Sensoren:

21.Mit MAT-Modul direkt am Baugruppentrager:

Die Fernmessleitungen flir passive/aktive Transmitter sind geschirmt (>80 % Bedeckung) auszufiihren und der
Leitungsschirm ist an den dafur vorgesehenen Klemmen anzuschlief3en.

22.Mit MAT TS-Modul im Schaltschrank (40-poliges Flachbandkabel):

Die maximale Lange fiir 40-poliges Flachbandkabel betragt 5 Meter.

MUT-Modul an MAT TS-Modul

Passive/aktive Transmitterleitungen und Analogausgangsleitungen sind generell geschirmt auszufiihren. Der
Leitungsschirm ist direkt, und so kurz wie moglich, an den dafiir vorgesehenen Schirmanschluss anzuschlief3en.

MUT-Modul an MRC TS-Modul

Das Flachbandkabel ist geschirmt auszufiihren. Der Leitungsschirm ist direkt, und so kurz wie mdglich, an den daftr
vorgesehenen Schirmanschluss anzuschlie3en.

MRC TS-Modul an MRO 16 (8) TS-Modul
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Fir die Verbindung der einzelnen Relaismodule sind keine geschirmten Leitungen erforderlich.
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Abbildung 76 Schirmungs- und Erdungskonzept fiir das SUPREMATouch

12.3 Auspacken
Nach Erhalt der Sendung die folgenden Schritte durchfiihren:
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1. Das Gerat bzw. dessen Komponenten vorsichtig auspacken. Hierbei alle auf oder in der Verpackung
vorhandenen Anweisungen beachten.

2. AuRerdem den Inhalt der Lieferung auf eventuelle Transportschaden und anhand des Lieferscheins auf
Vollstandigkeit Gberprifen.

12.4 Montageanleitung

HINWEIS

Die Anweisungen fiir Komponenten befolgen, die aufgrund von statischer Aufladung beschadigt werden kénnten!

Installationsvorschriften flir den EX-Bereich beachten!

Das Gerat und seine Komponenten auspacken und berprifen.

Die Eignung des Aufstellungsorts und die Verkabelungsanforderungen Uberprifen.

Strom- und Spannungsversorgung Uberprifen und Verflgbarkeit sicherstellen.

Je nach Typ des ausgelieferten Systems Schaltschrank oder 19-Zoll-Montagebaugruppentrager installieren.

Konfiguration der Module Uberprifen und ggf. neu konfigurieren.

o gk~ 0w b2

Module im 19-Zoll-Montagebaugruppentrager installieren (sofern nicht bereits werkseitig installiert).
a. Die Module méglichst mit Schrauben an der Riickwand befestigen (Drehmoment 1 Nm).
b. Die Schutzschiene muss mit 2 Schrauben M3x10 (Drehmoment 1 Nm) an der Frontabdeckung des MDO20
befestigt werden, siehe Abbildung 77 .

P i

Abbildung 77
1 Schutzschiene

7. Bei erweiterten Systemen mit mehreren 19-Zoll-Montagebaugruppentragern den CAN-Bus anschlief3en oder die
Verbindung Uberprifen, wenn sie bereits hergestellt wurde.

8. Sensoren installieren und mit dem SUPREMATouch verdrahten.
9. Relais- und Stromausgange mit den anzusteuernden externen Geraten verbinden.
10. Strom- und Spannungsversorgung anschlie3en.

11.Nach Abschluss der Installation die Inbetriebnahme nach den Anweisungen in Kapitel 13 Inbetriebnahme
durchfihren.

12.5 Verkabelung

Die Klemmen auf den analogen Klemmeneinheiten (MAT-Modul und MAT TS-Modul) sind fiir den Anschluss von
Leitern mit einem Querschnitt von 0,2 bis 1,5 mm? ausgelegt. Die Klemmen auf den Relaisausgangsmodulen
(MRO8-, MRO8 TS- und MRO16 TS-Modul) sind fiir den Anschluss von Leitern mit einem Querschnitt von 0,2 bis 2,5
mm? ausgelegt. Die Klemmen auf dem externen Anschlussmodul MGT40 TS sind fiir den Anschluss von Leitern mit
einem Querschnitt von 0,2 bis 2,5 mm? ausgelegt. Auf dem Interconnection Board (MIB-Modul) sind die Kliemmen fiir
den Anschluss der Versorgungsspannungen fiir Leiterquerschnitte von 0,2 bis 4,0 mm? ausgelegt, die
Anschlussklemmen des Systemstdrungsrelais fiir Leiterquerschnitte von 0,14 bis 1,5 mm?2. Auf dem System
Terminals-Modul (MST-Modul) sind die Anschlussklemmen fiir das Zurlicksetzen des Alarms, das Zuriicksetzen der
Hupe, die Relaisverriegelung und den Schliisselschalter fiir Leiterquerschnitte von 0,2 bis 2,5 mm?2 ausgelegt. Das
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System-Terminals-Modul (MST-Modul) besitzt auBerdem 2 SUB-D-Steckanschlussleisten (9-polig) fir den CAN-Bus-
Anschluss und 3 SUB-D-Buchsenleisten fur RS 232-Verbindungen.

Die Klemmen fur die Versorgungsspannung auf dem Relaisanschlussmodul (MRC TS-Modul) sind flr
Leiterquerschnitte von 0,2 bis 2,5 mm? ausgelegt.

Die getrennt vom Baugruppentrager installierten Module (MAT TS-, MRC TS- und MGT40 TS-Module) und das

Universal Terminal-Modul (MUT-Modul) sind mit einem 40-poligen geschirmten Flachbandkabel verbunden. Das
Relaisanschlussmodul (MRC TS-Modul) ist Uber ein 20-poliges Flachbandkabel mit den Relaisausgangsmodulen
(MRO8 TS, MRO16 TS) verbunden.

Zulassige Leiterquerschnitte

Modul
MAT-/MAT TS-Modul

MRO8/MRO8 TS/MRO16 TS-Modul
MRC TS-Modul (Versorgungsspannung, Relaisverriegelung)

MGT40 TSModul

MIB-Modul (Versorgungsspannung)

MIB-Modul (Systemstérungsrelais)

MSP-Modul (Baugruppentrager-Netzteil, 250)

MST-Modul (Zurticksetzen von Alarm und Hupe, Relaisverriegelung, Schliisselschalter)

Kabelspezifikationen

Sensortyp | Aderanzahl
Serie 47 K 5x 0,75 mm?
5x 1,5 mm?
Serie 47 K 3x0,75 mm?
3x1,5mm?
Ultima X 2- 2x0,5mm?
Leiter
Ultima X 3- 3x0,5mm?
Leiter
3x1,0 mm?
3x1,5mm?
PrimaX
PrimaX IR
FlameGard5 | 3x1,5mm?2
MSIR
FlameGard5 | 3x1,5mm?2

DE

Kabeltyp

Y(C)Y
Y(C)Y
Y(C)Y

Y(C)Y

Y(C)Y

Max.
Leitungswiderstand
(Schleife) in Ohm

36 Ohm
36 Ohm

36 Ohm (3,4 Ohm fiir
ATEX)

36 Ohm (3,4 Ohm fiir
ATEX)

Schleifenwiderstand 20
Ohm

Schleifenwiderstand 20

SUPREMATouch

Hochstliange

750 m
1500 m

750 m (70 m fur
ATEX)

1500 m (140 m
fURATEX)

2000 m

300 m
750 m
1250 m

1000 m

700 m

Leiterquerschnitt
0,2 mm?2- 1,5 mm?
0,2 mm? - 2,5 mm?
0,2 mm? - 2,5 mm?2
0,2 mm?- 2,5 mm?
0,2 mm? - 4,0 mm?
0,14 mm?2 - 1,5 mm?
0,2 mmZ - 4,0 mm?
0,2 mm?2 - 2,5 mm?

Anmerkungen

Geschirmtes Kabel ist
vorgeschrieben.

Geschirmtes Kabel ist
vorgeschrieben.

Geschirmtes Kabel ist
vorgeschrieben.

Geschirmtes Kabel ist
vorgeschrieben.

Siehe besonderes
Transmitterhandbuch.

Siehe besonderes
Transmitterhandbuch.

Siehe besonderes
Transmitterhandbuch.

Siehe besonderes
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Kabelspezifikationen

Sensortyp | Aderanzahl = Kabeltyp Max. Hochstldnge Anmerkungen
Leitungswiderstand
(Schleife) in Ohm

UV/IR Ohm Transmitterhandbuch.
FlameGard5 | 3x1,5mm2 | Y(C)Y Schleifenwiderstand 20 | 700 m Siehe besonderes
UV/IR-E Ohm Transmitterhandbuch.
Ultima MOS-5 | 3x1,5mm2 | Y(C)Y Schleifenwiderstand 20 | 500 m Siehe besonderes
Ohm Transmitterhandbuch.
Ultima MOS- | 3x1,5mm2 | Y(C)Y Schleifenwiderstand 20 | 500 m Siehe besonderes
5E Ohm Transmitterhandbuch.
Ultima OPIR-5 | 3x 1,5mm2 | Y(C)Y Schleifenwiderstand 20 | 200 m Empfanger ohne Relais und
Ohm Heizvorrichtung. Siehe
besonderes
Transmitterhandbuch.
UltraSonic EX-| 3x 1,5mm2 | Y(C)Y Schleifenwiderstand 20 | 1000 m Siehe besonderes
5 Ohm Transmitterhandbuch.
UltraSonic IS- | 3x 1,5 mm? Y(C)Y Schleifenwiderstand 40 | 1800 m Siehe besonderes
5 Ohm Transmitterhandbuch.
Ultima X5000 Siehe besonderes
Transmitterhandbuch.
S5000 Siehe besonderes
Transmitterhandbuch.
Senscient Siehe besonderes
ELDS Transmitterhandbuch.

Die maximale Lange eines Kabels wird folgendermalf3en berechnet

wobei R die maximale Blirde in Ohm darstellt

m

5 Ohm *mm?

Wenn keine Information Gber die maximale Blrde verfligbar ist, kann nur die angegebene maximale Lange verwendet
werden.

Die maximal zulassige Lange des CAN-Busses kann folgender Tabelle entnommen werden. Die Abstédnde kdnnen mit
reduzierter Bit-Rate und einer CAN-Brlcke erhéht werden.

Maximal zuldssige CAN-Bus-Lange
Bitrate in kBit/s 10 20 50 125 250 500 1000
Maximale Bus-Ldange in m 5000 2500 1000 500 250 100 25
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HINWEIS

Die Anweisungen fiir Komponenten befolgen, die aufgrund von statischer Aufladung beschadigt werden kénnten!

Die Installation der Kabel hat in Ubereinstimmung mit den vorhergehenden EMV-Anweisungen und -Vorschriften zu
erfolgen.

12.6 Modulkonfiguration

Die Module sollten in der hier angegebenen Reihenfolge spannungslos konfiguriert werden. Bei Systemen, die bereits
konfiguriert wurden, muss die Konfiguration der einzelnen Module Gberprift werden.

12.6.1 Konfiguration des MIB-Moduls

Auf der Riickseite des MIB-Moduls ist ein DIL-Schalter vorgesehen. Mit diesem Schalter kénnen die CAN-Bus-
Parameter eingestellt werden.
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Abbildung 78 MIB-Modul, DIL-Schalter (BGT = Baugruppentrdger-Nr.)
CAN-Bus-Bitrateneinstellung

Die Bit-Rate des CAN-Bus muss entsprechend der SystemgréRe und der Kabellange eingestellt werden. Die maximale
Bit-Rate fiir den zentralen Baugruppentrager (der Baugruppentrager mit MCP und MDO) betragt 125 kBit/s.

CAN-Bus-Bitrateneinstellung

DOSE FREE Baud Baugruppentrager

A B A |B |4 2 1 4 2 1
Schalter Nr. 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Bei Alternativbestiickung 10 |9 8 7 6 5 4 3 2 1
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CAN-Bus-Bitrateneinstellung
Bitrate = 125 kBit

Bitrate = 10 kBit

Bitrate = 20 kBit

Bitrate = 50 kBit

Bitrate = 125 kBit

Bitrate = 250 kBit

EIN EIN EIN
EIN EIN AUS
EIN AUS | EIN
EIN AUS | AUS
AUS | EIN EIN
AUS | EIN AUS

Standardeinstellung fiir bis zu 256 MP
Bitrate = 500 kBit
Bitrate = 1 MBit

- = Beliebiger Schalter

Baugruppentrager-CAN-Knotennummer (BGT-Nummer)

AUS |AUS |EIN
AUS |AUS |AUS

Die bei der Verwendung mehrerer Baugruppentrager (BGT) einzustellenden CAN-Knotennummern sind aufgelistet. Die
Standardeinstellung fir einen einzelnen Baugruppentrager ist BGT 1.

Baugruppentrager-CAN-Knotennummer (BGT-Nummer)

DOSE FREE Baud Baugruppentrager

A /B A B (4 |2 |1 |4 2 1

1 2 '3 |4 |5 |6 |7 |8 9 10
Bei Alternativbestiickung 10 |9 8 7 6 5 4 3 2 1

BGT 1 EIN EIN EIN

Standardeinstellung fiir einzelnen Baugruppentrager
(BGT)

BGT 2 EIN EIN AUS
BGT 3 EIN AUS | EIN
BGT 4 EIN AUS | AUS
BGT 5 AUS | EIN EIN
BGT 6 AUS | EIN AUS
BGT7 AUS | AUS |EIN
BGT 8 AUS |AUS |AUS

- = Beliebiger Schalter

CAN-Bus-Abschlusswiderstiande

Beide CAN-Bus-Systeme (CAN-A + CAN-B) des SUPREMATouch miissen an jedem Bus-Ende einen
Abschlusswiderstand haben. Ein Bus-Ende befindet sich auf dem MDO-Modul. Hier ist ein Abschlusswiderstand fest
angeschlossen. Fir ein 1-BGT-System befindet sich das zweite Bus-Ende auf der MIB-Riickwandverdrahtung. Besteht
das System aus nur einem Baugruppentrager, sind die Schalter 1 und 2 des DIL-Schalters auf ON zu stellen. Ist ein
weiterer Baugruppentrager fir das System vorgesehen, werden die Baugruppentrager tiber die MST-Module auf der
Rickseite mit vorkonfektionierten CAN-Bus-Kabeln gekoppelt. Fiir ein System mit mehreren Baugruppentragern
mussen die DIL-Schalterkontakte 1 und 2 (CAN-A, CAN-B) des letzten Baugruppentragers — bei dem der CAN-Bus
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endet — nach unten gestellt werden; alle DIL-Schalterkontakte 1 und 2 (CAN-A, CAN-B) auf den dazwischenliegenden
Baugruppentrdgern missen oben stehen.

CAN-Bus-Abschlusswiderstiande

DOSE FREE Baud Baugruppentrager

A B A |B |4 2 |1 |4 2 1
Schalter Nr. 1 2 3 |4 516 |7 |8 9 10
Bei Alternativbestiickung 10 9 8 7 6 5 4 |3 2 1

Abschlusswiderstand geschlossen (Standard) EIN EIN
Abschlusswiderstand offen AUS | AUS ‘
- = Beliebiger Schalter

Einschalt- und Stérungsverhalten MGO-Modul

Wenn die Einstellungen fir FREEA / FREEB lokal an den MGO- oder MAO-Modulen vorgenommen werden (Position
INT), oder wenn auf dem Baugruppentrager keine solchen Module installiert sind, dann missen die Schalter FREEA /
FREEB auf dem MIB auf ON geschaltet werden.

MGO-Modul, Konfiguration des Einschalt- und Stérungsverhaltens

DOSE FREE Baud Baugruppentrager
A |B |A B 4 12 |1 |4 2 1
Einschaltverhalten | Verhalten bei CAN-Bus- 1 2 3 4 5 6 |7 |8 9 10
Stérung
Bei Alternativbestlickung 8 7
Alle Relais bleiben | Alle Relais behalten ihren EIN | EIN
abgefallen letzten Zustand bei.
(Standard)

Alle Relais bleiben | Nach 72 h fallen alle Relais ab AUS | EIN

abgefallen

Alle Relais ziehen Alle Relais behalten ihren EIN AUS

an letzten Zustand bei

Alle Relais ziehen Nach 72 h ziehen alle Relais AUS | AUS

an an

- = Beliebiger Schalter

Einschalt- und Stérungsverhalten MAO-Modul

Nach der Einschaltphase wird an den Analogausgangen 10 bis 15 Sekunden lang ein Signal von 0 mA ausgegeben.
Wenn die Einstellungen fir FREEA / FREEB lokal an den MGO- oder MAO-Modulen vorgenommen werden (Position
INT), oder wenn auf dem Baugruppentrager keine solchen Module installiert sind, dann missen die Schalter FREEA /
FREEB auf dem MIB auf ON geschaltet werden.

MAO-Modul, Konfiguration des Einschalt- und Stérungsverhaltens
DOSE FREE Baud Baugruppentrager
A B A B 4 |2 |1 |4 2 1
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MAO-Modul, Konfiguration des Einschalt- und Stérungsverhaltens

Einschaltverhalten Verhalten bei CAN-Bus- 1 2 3 4 5 16 |7 |8 9 10
Stérung

Bei Alternativbestlickung 10 |9 |8 7

Alle Analogausgange | Alle Analogausgange auf AUS | AUS

auf 2 mA. 2 mA nach 2 min.

Alle Analogausgange | Letzter Zustand wird AUS | EIN

auf 2 mA. beibehalten.

Alle Analogausgange | Alle Analogausgange auf EIN |AUS

auf 0 mA. 0 mA nach 2 min.

Alle Analogausgange | Letzter Zustand wird EIN |EIN

auf 0 mA.

beibehalten.

- = Beliebiger Schalter

12.6.2 Konfiguration des MAT-Moduls

Auf der Unterseite der Leiterplatte sind fir jeden Eingang zwei Létbriicken fir den 3-/5-adrigen Betrieb der Sensoren

vorgesehen:
Lotbricke OFFEN = 5-adriger Betrieb
Lotbricke GESCHLOSSEN = 3-adriger Betrieb
A VORSICHT!

Die Loétbrucken fur den 3-adrigen Betrieb sind nur beim Anschluss passiver Detektoren (MPI-Modul) zu schlieRen. Fir
den 5-adrigen Betrieb mit aktiven Transmittern (MCI-Modul) miissen die Lotbriicken offen sein!

Die Nichtbeachtung dieses Vorsichtshinweises kann zu leichten oder mittelschweren Verletzungen fiihren.

Zuordnung BR1, BR2 — Eingang 1
BR3, BR4 — Eingang 2
BR5, BR6 — Eingang 3
BR7, BR8 - Eingang 4
BR9, BR10 — Eingang 5
BR11,BR12 - Eingang 6
BR13,BR14 — Eingang 7
BR15, BR16 — Eingang 8
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Abbildung 79 Konfiguration des MAT-Moduls

12.6.3 Konfiguration des MAT TS-Moduls

12 Montage

Auf der Oberseite der Leiterplatte sind neben dem Flachbandstecker fir jeden Eingang 2 Létbricken fir den 3-/5-
adrigen Betrieb der Sensoren vorgesehen:

Loétbricke OFFEN

Lotbriicke GESCHLOSSEN

= 5-adriger Betrieb
= 3-adriger Betrieb

A\ VORSICHT!

Die Lotbriicken fiir den 3-adrigen Betrieb sind nur beim Anschluss passiver Detektoren zu schlieRen. Fir den 5-adrigen
Betrieb mit aktiven Transmittern miissen die Lotbriicken offen sein!

Die Nichtbeachtung dieses Vorsichtshinweises kann zu leichten oder mittelschweren Verletzungen fiihren.

Zuordnung:

DE

Entspricht X1/1-X1/2

BR1, BR2

BR3, BR4

BR5, BR6

BR7, BR8

BR9, BR10
BR11, BR12
BR13, BR14
BR15, BR16

!

!

Vil bl

SUPREMATouch

Entspricht X1/4-X1/5
Eingang 1
Eingang 2
Eingang 3
Eingang 4
Eingang 5
Eingang 6
Eingang 7
Eingang 8
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Abbildung 80 Konfiguration des MAT TS-Moduls

12.6.4 Konfiguration des MRO 8-Moduls

Auf dem Modul ist eine Létbriicke (BR1), mit der die Funktion der Relaisverriegelung fur die Sammelalarme (Kapitel
12.13 Systemanschlisse (MST-Modul)) festgelegt wird:

Lotbricke BR1 = OFFEN = Relais ziehen an, wenn die Relaisverriegelung eingeschaltet ist

Létbricke BR1 = GESCHLOSSEN = Relais fallen ab, wenn die Relaisverriegelung eingeschaltet ist

1

%

—

0Q00Q0

oD 0OBR1

O O

Abbildung 81 Konfiguration des MRO 8-Moduls
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HINWEIS

Da die Betriebsart der Sammelalarme im System nach dem Ruhestromprinzip festgelegt und nicht veranderbar ist,
sollte die Lotbriicke BR1 auf keinen Fall geschlossen werden (es sei denn, es ist eine Alarmierung bei Verriegelung der
Relais erwlnscht).

12.6.5 Konfiguration des MRC TS-Moduls

Auf dem Modul ist eine Létbriicke (BR1), mit der die Funktion der Relaisverriegelung (Kapitel 12.10 Anschluss der
Relaisausgange) fur die angeschlossenen Relaismodule festgelegt wird:

Lotbriicke BR1 = OFFEN = Relais ziehen an, wenn die Relaisverriegelung eingeschaltet ist

Lotbricke BR1 = GESCHLOSSEN = Relais fallen ab, wenn die Relaisverriegelung eingeschaltet ist

& - R

s

415 X8 @:j
(o o] 3 » o

g 2[00 w o

xa [ X0 X1 xa-! . . _
Q09 P9 PEY ['FE = L]
L= * - *] - H L LAY ' o
EXT INT BAT _LOCR | |
BR1 = &1

Abbildung 82 Konfiguration des MRC TS-Moduls

HINWEIS

Da die Betriebsart der Sammelalarme im System nach dem Ruhestromprinzip festgelegt und nicht veranderbar ist,
sollte die Lotbriicke BR1 auf dem ersten MRC TS-Modul im System (die ersten 40 Relaisausgange) auf keinen Fall
geschlossen werden (es sei denn, es ist eine Alarmierung bei Verriegelung der Relais erwiinscht). Weiterhin sollten die
ersten 32 verfiigbaren Relaisausgange (Relaisausgang 9-40, 1. MGO-Modul im System) wie die Sammelalarme nach
dem Ruhestromprinzip konfiguriert sein, wenn die Option der Relaisverriegelung tiber den LOCK-Anschluss verwendet
wird.

12.6.6 Konfiguration des MRO 8 TS-Moduls

Die Funktion der Relaisverriegelung wird durch die Létbriicke BR1 auf dem MRC TS-Modul festgelegt.

12.6.7 Konfiguration des MRO 16 TS-Moduls

Die Funktion der Relaisverriegelung wird durch die Létbriicke BR1 auf dem MRC TS-Modul festgelegt.

12.6.8 Konfiguration des MUT-Moduls

Keine Konfiguration
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12.6.9 Konfiguration des MAR-Moduls

Keine Konfiguration

12.6.10Konfiguration des MST-Moduls

Keine Konfiguration

12.6.11Konfiguration des MAO-Moduls (MAO20)

Schalter S200
1 2
EIN EIN
AUS X

EIN

X

FREE-A-/-B-Einstellungen

Nach der Einschaltphase wird an den Analogausgangen 10 bis 15 Sekunden lang ein Signal von 0 mA ausgegeben.

Schalter S3

1 2 3
AUS AUS EIN
X X AUS

AUS |AUS |AUS
AUS | EIN AUS
EIN AUS | AUS
EIN EIN AUS

X: Beliebiger Schalter
CAN-A/B-Einstellungen

Schalter S4
1 2 3 4

AUS
AUS
AUS
AUS

Funktionsweise

4
EIN Werkseinstellung / nicht verandern
X Bootloader aktiv

Funktionsweise
4

EIN Funktion FREE-A/B durch Schalter auf dem MIB-Modul
AUS Funktion durch Schalter FREE-A/B auf dem MAO-Modul

Einschaltverhalten

Alle Analogausgange auf 2 mA
Alle Analogausgéange auf 2 mA
Alle Analogausgange auf 0 mA

Alle Analogausgange auf 0 mA

Funktionsweise

Verhalten bei CAN-Stérung

Alle Analogausgange auf 2 mA nach 2 min
Letzter Zustand wird beibehalten

Alle Analogausgange auf 2 mA nach 2 min

Letzter Zustand wird beibehalten

EIN |EIN |AUS | AUS | Ansteuerung des MAO-Moduls durch CAN-A-Bus (auch fir redundante Anwendungen)
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Abbildung 83 Konfiguration des MAO 20-Moduls

Das MAO-Modul wird immer von CAN-Bus A gesteuert.

12.6.12Konfiguration des MGO20-Moduls

Die Betriebsart fur das Eingangssignal Gber den CAN-A- oder CAN-B-Bus sowie das Einschalt- und
Konfigurationsverhalten sind mit den DIL-Schaltern S3 und S4 einzustellen. Der Schalter S1 entfallt. Abbildung 83 zeigt
die Positionen der Schalter auf der Leiterplatte. Das Modul MGO 20 ist mit einem Bootloader zum Einspielen einer
neuen Firmware ausgestattet. Der Schalter S2-1 = OFF aktiviert den Bootloader-Modus.

A\ VORSICHT!

Im Bootloader-Modus ist die normale Funktion des Moduls deaktiviert. Dieser Modus darf daher nur vom MSA
Kundendienst genutzt werden!
Die Nichtbeachtung dieses Vorsichtshinweises kann zu leichten oder mittelschweren Verletzungen fiihren.

Das Einschalt- und Storungsverhalten des MGO-Moduls wird tiber den DIL-Schalter auf dem MIB-Modul
(FREE A + FREE B) konfiguriert.
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Abbildung 84 MGO 20-Modul

Ab der Layoutversion 12 sind fiir SIL-Anwendungen die Betriebsarten fir die Ansteuerung iber den CAN-A- oder CAN-
B-Bus und das Einschaltverhalten tGber die DIL-Schalter S3 und S4 zu konfigurieren.

Schalter S2 Funktionsweise

1 2 3 4

EIN EIN AUS AUS Werkseinstellung/nicht verandern
AUS X X X Bootloader aktiv

FREE-A-/-B-Einstellungen

Schalter S3 Funktionsweise

1 2 3 4

AUS AUS EIN EIN Funktion durch Schalter FREE-A/B auf dem MIB-Modul (Standard)

X X AUS AUS Funktion durch Schalter FREE-A/B 1+2 auf dem MGO-Modul
Relaisverhalten
Verhalten bei CAN-Stérung Einschaltverhalten

AUS AUS | AUS AUS Angezogen nach 72 h Aktiviert

AUS* EIN* | AUS* AUS* Abfall nach 72 h* Abgefallen*®

EIN AUS | AUS AUS Letzter Zustand wird beibehalten Aktiviert

EIN EIN AUS AUS Letzter Zustand wird beibehalten Abgefallen

* Fur SIL 3-Betrieb ist die Funktion Abfall auf 72 h eingestellt.
CAN-A/B-Einstellungen

Schalter S4 Funktionsweise

1 2 3 4

EIN EIN AUS AUS Ansteuerung des MGO-Moduls durch CAN-A-Bus
AUS AUS EIN EIN Ansteuerung des MGO-Moduls durch CAN-B-Bus
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12.6.13Konfiguration des MCP 20-Moduls

Das MCP 20-Modul wird werkseitig konfiguriert geliefert. Anderungen der Konfiguration sind nicht vorgesehen. Im
Rahmen der Installation und Inbetriebnahme des Systems oder beim Austausch des MCP 20-Moduls muss die
Schaltereinstellung (S700 durchgehend auf OFF eingestellt), die in Abbildung 84, ,MCP 20-Modul,
Standardkonfiguration®, dargestellt ist, Gberprift und nétigenfalls korrigiert werden.

Schalter S700

1 2 3 4

AUS AUS AUS AUS Werkseinstellung / nicht verandern
EIN X X X Bootloader aktiv

X X X X Reserviert

Das Modul MCP 20 ist mit einem Bootloader zum Einspielen einer neuen Firmware ausgestattet.

HINWEIS

Im Bootloader-Modus ist die normale Funktion des Moduls deaktiviert. Dieser Modus darf daher nur vom MSA
Kundendienst genutzt werden!

ol
-

1 s700

D571 D572 D431 D421 D411

o

X400

1C700

__/
9 ol
v

Abbildung 85 MCP-Modul, Standardkonfiguration

12.6.14Konfiguration des MDO 20-Moduls

Das MDO 20-Modul wird werkseitig konfiguriert geliefert. Anderungen der Konfiguration sind nicht geplant. Im Rahmen
der Installation und Inbetriebnahme oder beim Austausch des MDO 20-Moduls muss die Schaltereinstellung (S200
durchgehend auf OFF eingestellt), die in Abbildung 85, ,MDO 20-Modul, Standardkonfiguration®, dargestellt ist, jedoch
Uberprift und nétigenfalls korrigiert werden.
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Abbildung 86 MDO-Modul, Standardkonfiguration

Schalter S200

1 2 3 4

AUS AUS AUS AUS Werkseinstellung/serielle Baudrate 19200 Baud
AUS AUS AUS EIN Serielle Baudrate 115200 Baud

EIN X X X Bootloader aktiv

X X EIN EIN Reserviert

Das Modul MDO 20 ist mit einem Bootloader zum Einspielen einer neuen Firmware ausgestattet.

HINWEIS

Im Bootloader-Modus ist die normale Funktion des Moduls deaktiviert. Dieser Modus darf daher nur vom MSA
Kundendienst genutzt werden!

12.6.15Konfiguration des MDC 20-Moduls

Keine Konfiguration

12.6.16Konfiguration MAI 30 / MGI 30
Das MAI 30 / MGI 30-Modul wird werkseitig konfiguriert geliefert. Anderungen der Konfiguration sind nicht vorgesehen.

Im Rahmen der Installation und Inbetriebnahme des Systems oder beim Austausch des MAI 30 / MGI 30-Moduls muss
die in Abb. 86 dargestellte Schaltereinstellung (S100 durchgehend auf OFF eingestellt) jedoch Gberprift und
noétigenfalls korrigiert werden.

Schalter S100

1 2 3 4

AUS AUS AUS AUS Werkseinstellung fiir Standardbetriebsmodus

AUS AUS AUS EIN Einstellung flir Kompatibilitdtsmodus (Betrieb mit MDA); nur MAI

EIN X X X Bootloader aktiv

X X X X Reserviert
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Das Modul MAI 30 / MGI 30 ist mit einem Bootloader zum Einspielen einer neuen Firmware ausgestattet.
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Abbildung 87

Im Bootloader-Modus ist die normale Funktion des Moduls deaktiviert. Dieser Modus darf daher nur vom MSA
Kundendienst genutzt werden!

12.6.17Konfiguration MAR 30 / MGR 30

Das MAR 30/ MGR 30-Modul wird werkseitig konfiguriert geliefert. Anderungen der Konfiguration sind nicht
vorgesehen.

Im Rahmen der Installation und Inbetriebnahme des Systems oder beim Austausch des MAR 30/ MGR 30-Moduls
muss die in Abb. 87 dargestellte Schaltereinstellung (S100 durchgehend auf OFF eingestellt) jedoch Uberprift und
noétigenfalls korrigiert werden.

Schalter S100

1 2 3 4

AUS AUS AUS AUS Werkseinstellung fur Standardbetriebsmodus

AUS AUS AUS EIN Einstellung fir Kompatibilitatsmodus (Betrieb mit MDA); nur MAR

EIN X X X Bootloader aktiv

X X X X Reserviert

Das Modul MAR 30/ MGR 30 ist mit einem Bootloader zum Einspielen einer neuen Firmware ausgestattet.
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Abbildung 88

Im Bootloader-Modus ist die normale Funktion des Moduls deaktiviert. Dieser Modus darf daher nur vom MSA
Kundendienst genutzt werden!

12.6.18Konfiguration MHS 30

Keine Konfiguration

12.6.19Konfiguration des MBC 20-Moduls
Das MBC 20-Modul wird werkseitig konfiguriert geliefert. Anderungen der Konfiguration sind nicht vorgesehen.

Im Rahmen der Installation und Inbetriebnahme des Systems oder beim Austausch des MBC 20-Moduls muss die in
Abbildung 88 dargestellte Schaltereinstellung (S500 durchgehend auf OFF eingestellt) jedoch Uberpriift und
nétigenfalls korrigiert werden.

Schalter S500

1 2 3 4

AUS AUS AUS AUS Werkseinstellung / Betrieb an CAN A
AUS AUS AUS EIN Betrieb an CAN B

EIN X X X Bootloader aktiv

X X EIN EIN Reserviert

Das Modul MBC 20 ist mit einem Bootloader zum Einspielen einer neuen Firmware ausgestattet.

Im Bootloader-Modus ist die normale Funktion des Moduls deaktiviert. Dieser Modus darf daher nur vom MSA
Kundendienst genutzt werden!

Die Nichtbeachtung dieser Warnung kann zu schweren Personenschaden oder zum Tod fiihren.
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Abbildung 89 Konfiguration des MBC20-Moduls

12.6.20Konfiguration des MBT20-Moduls

Keine Konfiguration

12.6.21Konfiguration im SUPREMATouch-Menii

Einstellungen/Messstellen/Sensordaten

Sensor MFI
Messbereich | 0-100 %
Einheiten beliebig

12.6.22MRD-Relais-Dummy
Modulanwendung/-funktion

Am MRC-Modul kénnen bis zu 5 Relaismodule angeschlossen werden (MRO 8 / MRO 16). Wenn nicht alle 5
Relaismodule angeschlossen werden, muss in jeden der nicht benutzten Relaismodulanschlisse ein MRD-Modul
eingesteckt werden. Durch dieses Modul werden die nicht benutzten Relais simuliert. Mit einem angeschlossenen
MRD-Modul werden die Treiberausgange des MGO-Moduls mit einer festen Last bereitgestellt. Bei der Uberwachung
der Treiberausgange kann daher ein fehlerhafter Zustand erkannt werden. Alle 40 Ausgéange der MGO-Module werden
Uberwacht. Ausgangsstérungen (offener Stromkreis/Kurzschluss) werden identifiziert und als Systemstérung gemeldet.
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Abbildung 90 Ansicht des MRC-Moduls

MRC

X3-X7 = 20-poliger Anschluss fur Relaismodule MRO 8/MRO 16

Nicht benutzte Relaismodulanschlisse sind mit MRD-Modulen zu bestlicken.
Moduleinsatz/-anschluss

Auf jedem MRD-Modul ist ein Widerstand in Reihe mit einer Leuchtdiode geschaltet und bildet die Last fir das MGO-
Modul. Die Leuchtdioden zeigen den Schaltzustand des MGO-Treiberausgangs an.

LED EIN = Treiberausgang leitend = Relais angezogen
LED AUS = Treiberausgang nichtleitend = Relais abgefallen
+HUEEHEEE

BOEUHEHBEEE

" i .I I:'. 'i' .l :I.- e TF

Abbildung 91 Ansicht des MRD-Moduls

LED 1-8 | = Treiberausgange Kanal A
LED 9-16 | = Treiberausgange Kanal B
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HINWEIS

Auf richtige Polung der Module achten, siehe Abbildung Abbildung 91 Ansicht des MRD-Moduls.

12.7 Systemkonfiguration (Hardware)
Steckplatzzuordnungen

Nachdem alle Module konfiguriert wurden (bzw. nachdem ihre Konfiguration iberprift wurde), sind alle benétigten
Module in die Baugruppentrager einzustecken bzw. von hinten auf die Kontakte aufzustecken und mit den
vorgesehenen Halterungen mechanisch zu befestigen.

Zuordnung: Frontseite: — Riickseite:
Steckplatz 1 — MST-Modul
Steckplatze 2-5 — frei
Steckplatze 6-15 - Pos. 1-10
Rear: MST MXT | MXT | MXxT | MXT | MxT | MxT | MxT | MxT | MxT | MxT
Pos. 1 | Pos. 2 | Pos. 3 | Pos. 4 | Pos. 5 | Pos. B | Pos. 7 | Pos. 8 | Pos. 9 |Pos. 10
st 1| siot2 | siot 3 | sitd | siotD | st 6 | siot 7 | siot 8 | st 9 |siot 10 | siot 11 | siot 12 | siot 13 | siot 14 | st 15
Front: MAI | MAI | MAI | MAI | MAI | MAI | MAI | MAI
MCP | MCP | MCP |MDA |MDA |MGO |[MGO [MGO |[MGO |[MGO |MGO |[MGO |MGO |MGO |MGO
MDC | MDC |MDC MAO | MAO | MAO | MAO |MAO |MAO |MAO |MAO |MAO |MAO
MBC |MBC |MBC |MBC |MBC |MBC |MBC |MBC |MBC |MBC

Abbildung 92 Steckplétze und Position des Baugruppentrédgers

Fur jeden Steckplatz auf der Frontseite gibt es einen entsprechenden Modulanschlussstecker auf der Riickseite. Zur
Installation der Module von vorne die Frontplatte I6sen und nach unten drehen. Folgende Regeln beachten:

12.7.1 Vordere Steckplatze:

Steckplatze 1-3:

Die ersten 3 Steckplatze nur fir das MCP- und/oder MDC-Modul verwenden. In nicht redundanten Systemen ist
Steckplatz 2 der Standardsteckplatz fir das MCP-Modul (Kapitel 15 Redundante Systeme).

Steckplatze 4-5:

Steckplatze 4 und 5 nur fir das abwartskompatible MDA-Modul verwenden.
Steckplatze 6-13:

Die Steckplatze 6-13 kdnnen mit MAI-, MAO-, MBC- oder MGO-Modulen belegt werden.
Steckplatze 14-15:

Steckplatze 14 und 15 nur fir MAO-, MBC- oder MGO-Module verwenden.

12.7.2 Rickwartige Anschlussplatze
Anschlussplatz 1:

Den ersten Anschlussplatz nur fur das MST-Modul verwenden. StandardmaRig werden die Baugruppentrager mit
montiertem MST-Modul ausgeliefert, so dass fur die Konfiguration nur die Positionen 1-10 zur Verfligung stehen.

Position 1-10:
Die Positionen 1-10 kénnen mit MAT-, MUT-, MRO- oder MBT-Modulen belegt werden.
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HINWEIS

Das MRO 8-Modul darf nur auf Position 9 installiert werden! Der Einsatz mehrerer MRO 8-Module in einem

Baugruppentrager ist nicht moglich.

Steckplatze im Baugruppentrager

Steckplatz1-3:
Steckplatze 4-5:
Steckplatze 6-13:
Steckplatze 14-15:
INPUT:

OUTPUT:

Steckplatze nur fiir MCP- und/oder MDC-Module

Steckplatze nur fir MDA-Module (veraltet)

Steckplatze fur INPUT-/OUTPUT-Module

Steckplatze nur fir INPUT-/OUTPUT-Module (aber keine MAI-Module)
MAI / MAR-Module

MBC-Module

MGI/ MGR-Module
MGO-Modul
MAO-Modul
MBC-Modul

Anschlussplatze auf der Riickseite des Baugruppentragers:

MST:
(Position 1-10):

Anschlussplatz nur fiir das MST-Modul

Anschlussplatz fiir:
- MAT-Modul (8 x 5 Anschlussklemmen)

— MUT-Modul (40-poliges Flachbandkabel)

— MRO 8-Modul (Position 9!)

e
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Abbildung 93 Riickseite des Baugruppentragers

12.7.3 Systemanforderungen

Fir den Aufbau eines funktionsfahigen Systems muissen folgende Anforderungen erfiillt sein:

Genau ein MCP-Modul, ein MDC-Modul und ein MDO-Modul werden fir ein System benétigt (bis zu 8
Baugruppentrager, nicht redundante Ausfiihrung). Das MDC-Modul muss ordnungsgemaf per Flachbandkabel mit dem
in der Frontplatte montierten MDO-Modul verbunden sein.
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HINWEIS

In der Standardausfihrung mit einem MAT-Modul im Baugruppentrager muss das erste MAI-Modul in Steckplatz 7
(Pos. 2) eingesteckt werden, das zweite MAI-Modul in Steckplatz 9 (Pos. 4) usw. Daraus ergeben sich also folgende
Messkanalnummern: Erstes MAI-Modul (Pos. 2): 9-16. Zweites MAI-Modul (Pos. 4): 25-32 usw.

Es ist unbedingt darauf zu achten, dass die auf der Riickseite eingesteckten Module mit den auf der
Frontseite eingesteckten Modulen kompatibel sind (so ist z. B. die Kombination eines MAI-Moduls mit einem
MRO 8-Modul nicht funktionsfahig [siehe folgende Tabelle]).

Die riickseitig gesteckten Module miissen sich an den gleichen Steckplatzen wie die funktionell dazugehdérenden
frontseitig gesteckten Module befinden.

Ein MAT-Modul deckt 2 Steckplatze ab, ein MRO 8-Modul 3 Steckplatze.

Folgende Kombinationen frontseitig und rickseitig montierter Module sind maéglich bzw. erforderlich:

Zuordnung der Anschlussmodule
Vorderseite | Riickseite
MCP-Modul | MST-Modul

MAI-Modul MAT-Modul (direkter Anschluss von Sensoren) MUT-Modul (Verbindung zu MAT TS-Modul oder
MGT 40 TS-Modul zum abgesetzten Anschluss von Sensoren)

MGO-Modul | MRO 8-Modul (direkter Anschluss von Relaisausgéngen) nur Pos. 9 / Steckplatz 14 MUT-Modul
(Anschluss an das MRO 8 TS-Modul oder das MRO 16 TS-Modul Giber das MRC TS-Modul fur
Fernverbindung von Relaisausgangen) MUT-Modul (Anschluss an das MGT 40 TS-Modul zur
Bereitstellung von Treiberausgangen zum Anschluss von Magnetventilen usw.)

MAO-Modul | MAT-Modul (direkter Anschluss von 4- bis 20-mA-Ausgangen) MUT-Modul (Anschluss an das
MAT TS-Modul oder MGT 40 TS-Modul fiir Fernverbindung der 4- bis 20-mA-Ausgange)

MBC-Modul | MBT-Modul
Weitere Informationen zu den Funktionen der einzelnen Module finden sich in Kapitel 11 Module.

12.7.4 Belastungsgrenzen

HINWEIS

Darauf achten, die Belastungsgrenzen einzuhalten, um einen zuverlassigen Betrieb zu gewahrleisten.

Die Betriebsspannung kann in einem Bereich von 19,2 bis 32 V DC liegen. Die im Folgenden angegebenen Werte
gelten fir eine Betriebsspannung von 24 VV DC.

Systemkonfiguration/Belastungsgrenzen

Maximaler Ausgangsstrom eines Eingangs 400 mA
Maximale Ausgangsleistung eines Eingangs (Sensor und Kabel) 5W
Maximale Ausgangsleistung fur ein MAI-Modul 40W
Maximale Ausgangsleistung fur 8 MAI-Module 320 W
Maximale Eingangsleistung fir 8 MAI-Module 400 W
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Systemkonfiguration/Belastungsgrenzen

Maximale Eingangsleistung fur ein MIB-Modul (fiir einen Baugruppentrager)
Maximaler Laststrom fur ein MIB-Modul

Maximaler Laststrom MIB-Modul/GND-Klemme

(MAI-Modul- und MGO-Modulstrom)

Maximaler Ausgangsstrom fiir ein MSP-Modul (Baugruppentrager-Netzteil)

Maximale Ausgangsleistung fir ein MSP-Modul (Baugruppentrager-Netzteil)

MGO-Modul/Belastungsgrenzen

Nennstrom eines Treiberausgangs

Maximalstrom eines Treiberausgangs

Maximalstrom fir 8 Treiberausgange

(jedes MGO-Modul besitzt 5 Treiber-ICs mit jeweils 8 Treiberausgangen)

Maximalstrom-Summe aller Laststrome eines MGO-Moduls

(ein MGO-Modul stellt 40 Treiberausgange zur Verfligung)

480 W
20A
32A

6,5A
150 W

0,3A
1,0A
4,0A(8x0.5A)

12 A (40x 0.3 A)

Bei der Einstellung der maximalen Modulzahl pro Baugruppentrdger missen folgende Gesichtspunkte bertcksichtigt

werden:

» Die Leistung der anzuschlielienden Sensoren einschlieRlich der aus den Kabellangen resultierenden Verluste

(MAI-Modul/MIB-Modul).

» Die Strome der an die Relaistreiberausgange angeschlossenen Module (MGO-Modul/MIB-Modul: GND-

Klemme).

» Der Leistungsbedarf der Systemmodule (siehe Tabelle Leistungsbedarf der Systemmodule in Kapitel 12.14

Stromversorgung des Systems herstellen).

* Die Leistung der vorhandenen Versorgungsspannung.

Weitere Einzelheiten finden sich in den Tabellen in Kapitel 12.14 Stromversorgung des Systems herstellen und Kapitel
17 Technische Daten und in den Bedienungs- und Wartungsanleitungen der anzuschlieBenden Sensoren.

HINWEIS

Bei mehr als 32 mit passiven Detektoren bestlickten Messstellen muss ein Lufter im Einbaurahmen installiert und

betrieben werden, um eine Uberhitzung zu vermeiden.

12.7.5 Konfigurationsbeispiele

Standardsystem mit 8 Eingangen/8 Sammelalarmrelais

Rear
MaT MR
Fea Pon 2 Pes. 3 Pea, d | Pon 5 Pos B Pea. T Fea. 8 s 9 ros 10
st siol 2 T | At 4 G0l 5§ skt G aied T ER ) gl D | 510 s 11 s 12 | =13 sm 14 5w 15
MCP MDA M MGEC
Front

Abbildung 94 Konfigurationsbeispiel 1
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Standardsystem mit 32 Eingangen/8 Sammelalarmrelais
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Rear
MAT MAT MAT MAT MRO
-’011 '—'\u:-z Hu5.3 l-':|=-4 Pas. 5 pae. B Pos. T poe. B Pos. 9 pes. 10
st 1 Siot 2 ot 3 st st § = ] Skt T st B skt 9 St 10 S 11 20012 20 13 et 14 o 15
MCP MDA, Al i) MAl MAl MG
Front
Abbildung 95 Konfigurationsbeispiel 2
Standardsystem mit 64 Eingdngen/8 Sammelalarmrelais
Rear
MUT  MUT  MUT  MUT MUT MUT  WUT MUT  MRO-8
[ | P, 2 P 3 Fos. &  Foa S Poa B Pea T Pesn B Pes B Pea 10
St 1 S 2 Skl 3 Sl 4 g3 5 o B Sl T s B S D st 10 #a 11 2w 12 2013 2014 za 15
MCP MDA, Al Bl Bl Al ] Al Y Al MGO
Front
Abbildung 96 Konfigurationsbeispiel 3
Standardsystem mit 32 Messstellen, redundante Ausfiihrung
Rear
MST MAT MAT MAT MAT MUT MUT
Pus. 1 Pos. 2 Pos. 3 Pos & | Pos. 5 Pos. G Pos. T Pos. B Pae D Pas. 10
T | Sot 2 = e ] gkt 4 skt 5 s B 1 akr B I ] st 10 st 11 s 12 5213 s 14 za 15
[ [T M (5]
MCF MCF MDA MDA + + + + MGO MGO
MaR MAR MAR MaR
Front

Abbildung 97 Konfigurationsbeispiel 4
12.8

Systeme mit mehreren Baugruppentragern

12.8.1 Systeme mit zentraler Messwerterfassung

In Systemen mit mehreren Baugruppentragern, die nicht voneinander isoliert sind, missen folgende Punkte beachtet

werden:

» Die Spannungsversorgung jedes Baugruppentragers muss gewahrleistet sein. Die GND-Anschlisse aller

Baugruppentrager missen miteinander verbunden sein.

» Bestehen die Zentrale oder die Satelliten aus mehreren Baugruppentragern, so miissen bei jeder
Baugruppentrager-Gruppe die GND-Anschliisse miteinander verbunden sein.

» Die Baugruppentrager mussen tiber einen CAN-Bus miteinander verbunden sein und auf jedem
Baugruppentrager muss das Systemstoérungsrelais angeschlossen sein und Gberwacht werden.

+ Die Kopplung der Baugruppentrager erfolgt tGiber die MST-Module auf der Riickseite mit vorkonfektionierten CAN-

Bus-Kabeln.

 Fr ein System mit mehreren Baugruppentragern missen die Kontakte 1 und 2 (CAN-A, CAN-B) des DIL-
Schalters auf dem MIB-Modul im letzten Baugruppentrager — bei dem der CAN-Bus endet — geschlossen sein.
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SUPREMATouch

162



12 Montage

Alle DIL-Schalterkontakte 1 und 2 (CAN-A, CAN-B) auf den dazwischenliegenden Baugruppentragern missen
offen sein (Kapitel 12.6 Modulkonfiguration).

+ Alle Baugruppentrager missen dieselbe Einstellung fir die CAN-Bus-Bitrate aufweisen, die den
Standardeinstellungen entspricht, die fiir die Gesamtzahl der betreffenden Eingange definiert wurden (Kapitel
12.6 Modulkonfiguration).

+ Jeder Baugruppentrager muss eine eigene CAN-Knotennummer besitzen. Die Standardeinstellung fiir den ersten
Baugruppentrager ist 111 (Kapitel 12.6 Modulkonfiguration).

+ Bei nicht redundanten Systemen wird standardmaRig die CAN-A-Bus-Verbindung verwendet; bei Aufbau eines
redundanten Systems wird auch CAN-B angeschlossen (Kapitel 15 Redundante Systeme).

» Bei mehr als 32 mit passiven Detektoren bestiickten Messstellen muss ein Lifter im zur Kithlung im
Einbaurahmen installiert und betrieben werden.

Die folgende Beschreibung bezieht sich nur auf MST-Ausfiihrungen mit zwei Steckverbindern (mannlich und
weiblich) fir jeden CAN-Bus.

Nur ein CAN-Bus wird beschrieben, der optionale zweite CAN-Bus wird auf die gleiche Weise verbunden.

Zu den Anschliissen und Klemmenbelegungen siehe Kapitel 12.13 Systemanschlisse (MST-Modul).

HINWEIS

Das Systemstorungsrelais muss fiir alle Baugruppentrager angeschlossen und beobachtet werden!

Verbindung von 2 Baugruppentragern:
Der CAN-Abschlusswiderstand am BGT 1 ist nicht gesetzt, am BGT 2 ist er gesetzt.

Verbindung von 3 Baugruppentragern:

rack 1 rack 2 rack 3

Socket Plug | | Socket Plug

CAN wiring CAN wiring

Abbildung 98 Verbindung von 3 Baugruppentrégern
Der CAN-Abschlusswiderstand am BGT 1 und BGT 2 ist nicht gesetzt, am BGT 3 ist er gesetzt.
Verbindung von 4 Baugruppentragern:

Der CAN-Abschlusswiderstand am BGT 1, 2 und 3 ist nicht gesetzt, am BGT 4 ist er gesetzt. Fir jeden zusatzlichen
Baugruppentrager wird eine CAN-Leitung mit Buchse / Stecker bendtigt.

Eine Liste von CAN-Bus-Verbindungselementen findet sich in Kapitel 19 Bestellangaben. Zur Reduzierung der
Installationskosten flir Systeme mit grof3en Distanzen zwischen den Sensoren und Alarmen der SUPREMA-
Auswerteeinheit konnen die Messwerterfassung und die Alarmansteuerung in Sensornahe erfolgen. Das lasst sich
dadurch erreichen, dass ein SUPREMA-Baugruppentrager (Baugruppentrager mit MDO-Modul) in einer
Einsatzzentrale installiert wird und ein SUPREMA-Satelliten-Baugruppentrager (Baugruppentrager ohne MDO), der nur
mit Messstellen und/oder Ausgéngen bestuckt ist, vor Ort installiert wird. Die beiden Baugruppentrédger kommunizieren
Uber den CAN-Bus miteinander.
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Das bedeutet, dass anstelle von bis zu 64 Sensorkabeln nur ein CAN-Bus-Kabel (oder zwei fiir ein
redundantes System) angeschlossen werden muss und dass die Systemstorungsrelais auf allen
Baugruppentragern anzuschlief3en sind.

HINWEIS

Bei Entfernungen >20 m muss eine CAN-Brlcke verwendet werden.

Beispiele fiir Satellitenanwendungen:

Mit einem Satelliten

SUPREMA central

| = - =

SUPREMA satellite

]

CAN bridge

Abbildung 99 System mit einem Satelliten und CAN-Briicke
Mit zwei oder n Satelliten:

SUPREMA central

| = = =

SUPREMA satellite 1

g

CAN bridge

SUPREMA satellite 2

>

CAN bridge

SUPREMA satellite n

—L]

CAN bridge

Abbildung 100 System mit mehreren Satelliten und CAN-Briicken

Verbindungsinformation

central unit satellite

{rack 1) (rack 2)
jack l_ plug
NETO | INET1 CAN wiring

CAM Bridge CBEM
Abbildung 101 Anschluss CAN-Briicke CBM

Der Abschlusswiderstand von BGT 1 ist zu deaktivieren und ein 120-Ohm-Widerstand zwischen Klemme 2 und 4,
NET 0, des CAN-Anschlusses anzuschlieRen. Ein 120-Ohm-Widerstand fiir Net 1 muss unter die Klemme (2 nach 4)
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NET1 des CAN-Anschlusses angeschlossen werden. Der CAN-Abschlusswiderstand am Baugruppentrager 2 ist zu
setzen.

SUPREMA CAN-Briicke CBM

Wird ein Satellit mit einer Leitungslange > 20 m betrieben, muss eine SUPREMA CAN-Briicke CBM vorgesehen
werden. Diese ist fiir die galvanische Trennung, die Anpassung der Bitraten und die Filterung der CAN-Identifiers
(Reduzierung der Daten) erforderlich.

power supply

code switch SW 211 (High)
N\ code switch SW 210 (Low)

-
m
v}
[

-
m
(W)
—

serial interface

powet supply

CAN or device net 0
CAN or device net 1

Abbildung 102 SUPREMA CAN-Briicke CBM

Die SUPREMA CAN-Briicke wird mit 24 V DC (X101) versorgt. Der CAN-Bus des Basis-Baugruppentragers wird an
NET 0 (X400), der Satelliten-Baugruppentrager an NET1 (X400) angeschlossen (die genaue Anschlussbelegung istim
CAN-Bricken-Hardwarehandbuch ersichtlich). Fiir die Parametrierung ist eine serielle Schnittstelle (D-SUB-
Steckverbinder X100) vorgesehen. Die CAN-Bruckenparameter kdnnen mithilfe der "CAN Bruicke-Rechenfunktion" in
SUPREMA Manager eingestellt werden. Die Kodierschalter SW211 und SW210 der CAN-Brticke dienen nur fir den
internen Service und missen immer auf der Position 0 stehen. Beide LEDs (1 und 2) im Dauerlicht geben einen Gut-
Zustand an. Bei einem Fehler auf einem der beiden CAN-Busse blinkt die entsprechende LED: LED 1 fir NET 1 und
LED 2 fir NET O.

Fir eine korrekte Funktion der SUPREMA CAN-Briicke ist zu beachten:

165

Einstellung der Bitrate am zentralen Baugruppentrager (abhangig von der Anzahl der Messstellen)

Einstellung der Bitrate am Satelliten-Baugruppentrager (abhangig von der Entfernung des Satelliten)
Baugruppentrager-Nummer (DIP-Schalter am MIB-Modul)

Bestiickung der Satelliten-Baugruppentrager (Steckpositionen der MGO, MAO, MAI/MAR, MGI/MGR-Module)

Wenn mehr als ein Baugruppentrager angeschlossen und aufRerhalb des Schaltschranks betrieben wird, muss
die CAN-Briicke-Rechenfunktion der SUPREMA Manager Software verwendet werden, um die notwendige
Verringerung der Baudrate in Abhangigkeit von der Entfernung in Metern zu berechnen.

Max. 32 Filter kbnnen eingestellt werden, d. h., in einen Satelliten kbnnen maximal 15 MGO-/MAO-Module
oder 10 MAI-Module integriert werden.
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Baudrateneinstellung am zentralen Baugruppentrager

Messstellen | Bitrateneinstellung in kBit/s
Einfach/Duplex
1-256 250

Baudrateneinstellung am Satelliten-Baugruppentrager

Messstellen Entfernung in m Bitrateneinstellung in kBit/s
1-64 0-800 50

65-128 0-400 125

129-256 0-200 250

Die Parametrierung einer CAN-Brticke flir den CAN-Bus-B erfolgt wie die Parametrierung fir den CAN-Bus-A.

Technische Daten:

Versorgungsspannung | Nennspannung 24V DC £10 %

Stromaufnahme (bei 20 °C): im Regelfall 85 mA
Steckverbinder X 100 (DSUB9, Stecker) — serielle Schnittstelle
X 101 (6-pol. Schraubverbinder UEGM) — 24 V Versorgungsspannung
X 400-S10331 (Combicon-Bauform, 5-pol. MSTB2.5/5-5.08) — CAN oder DeviceNet NET 0

X 400-S10-CAN2 (Combicon-Bauform, 5-pol. MSTB2.5/5-5.08) — CAN oder DeviceNet NET
1

Temperaturbereich 5 bis 50 °C Umgebungstemperatur
Feuchte max. 90 %, nicht kondensierend

MaRe des Gehauses (B | Breite: 40 mm, Hohe: 85 mm, Tiefe: 83 mm (einschlief3lich Hutschienenhalterung und
xHxT) Steckeriiberstand DSUB9, ohne CAN/DeviceNet

Gewicht ca.200g

Systeme mit dezentraler Datenaufzeichnung (Satelliten) und LWL-Konvertern

Bei grof3en Entfernungen oder erwarteten elektromagnetischen Stérungen kann der optionale Lichtwellenleiter
verwendet werden. Hierbei treten keine Potenzialausgleichsstrome zwischen der Basisstation und dem Satelliten auf.
Der LWL-Konverter setzt elektrische Signale in Lichtsignale um, die nicht durch andere elektrische Signale gestort
werden. Eine sternformige Netzwerktopologie ist zwingend erforderlich, da die CAN-Bus-Auslastung sonst kritische
Werte annimmt.

Beispiele fiir Satellitenanwendungen

Mit einem Satelliten und einem LWL-Konverter:

SUPREMA central SUPREMA satellite
/’ STS
//L B - B - Fibre Optic B - hr=Tay
| < [ L~ I 1< 2000m D/
/ | x| CAN bridge  CAN/Fibre Optic CAN/Fibre Optic
L converter converter

Abbildung 103 System mit einem Satelliten und LWL-Konverter
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Mit 2 oder n Satelliten und LWL-Konvertern:

SUPREMA central SUPREMA satellite 1
1 <2000m
CAN bridge  CAN/Fibre Optic CAN/Fibre Optic
converter converter

SUPREMA satellite 2

._‘Z} i Fibre Optic i L=
1 <2000m

CAN bridge CAN/Fibre Optic CAN/Fibre Optic
converter converter

SUPREMA satellite n

4‘Z} i Fibre Optic i W=
1 <2000m

CAN bridge CAN/Fibre Optic CAN/Fibre Optic
converter converter

Abbildung 104 System mit mehreren Satelliten und LWL-Konvertern
Hier wird nur CAN A dargestellt, CAN B wird auf die gleiche Weise aufgebaut.

Verbindungsinformation:

Base station Satellite
Rack 1 Rack 2
Jack LWL cable J Plug
NET O NET 1 CAN Line
CAN Bridge
CBM LWL Converter LWL Converter

Abbildung 105 Anschlussschema fiir LWL-Konverter

Der Abschlusswiderstand am Baugruppentrager 1 muss deaktiviert werden und zusatzlich ist ein 120-Ohm-Widerstand
unter die Klemme (2 nach 4) NET 0 des CAN-Anschlusses zu klemmen. Fir Net 1 ist zusatzlich ein 120-Ohm-
Widerstand unter die Klemme (2 nach 4) NET 1 des CAN-Anschlusses zu klemmen. Die Abschlusswiderstande der
beiden LWL-Konverter sind zu aktivieren (S5), ebenso der des Satelliten.

SUPREMA CAN-LWL-Konverter

Die Spannungsversorgung (24 V) des CAN-LWL-Konverters erfolgt iber einen COMBICON-Steckverbinder, der auch
einen Relaiskontakt fiir den Stérungsausgang besitzt. Der CAN-Bus wird auch tber einen 4-poligen COMBICON-
Steckverbinder angeschlossen. Die LW-Leitung wird tGber einen ST-Steckverbinder angeschlossen. Die Baudrate des
Konverters kann mit DIP-Schaltern eingestellt werden. Zusatzlich befindet sich noch ein Schalter fiir den CAN-
Abschlusswiderstand im Konverter.

Die LWL-Konverter haben eine sehr gute Diagnosefunktion, die es ermdglicht, Fehler sehr schnell zu lokalisieren. Eine
Balkendarstellung zeigt die Signalqualitat auf der Lichtwellenleiterseite an und eine LED zeigt eventuelle Fehler auf der
~Kupfer“-Seite an.
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Fir eine korrekte Funktion der SUPREMA-LWL-Konverter ist zu beachten:
+ Die CAN-Baudrate muss mit der des SUPREMA (oder der CAN-Briicke) tUbereinstimmen.

» Die Leitungsléange muss auf die Bitrate ausgelegt sein (max. 2000 m).

* LW-Leitungskreuzung zwischen TD und RD beachten.

Abbildung 106 Anschlussbelegung flir LWL-Konverter
Terminals/LEDs des LWL-Konverters

PSI-MOS
..[FO 850...

Abbildung 107 LWL-Konverter-Klemmen/-LEDs

1. Spannungsversorgung: 24 VDC
2. Spannungsversorgung: 0 VDC
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3 Anschluss Schaltkontakt (nur Basismodul)

4 Anschluss Schaltkontakt (nur Basismodul)

5 CAN-Anschluss: Abschirmung (nur Basismodul)
6. CAN-Anschluss: GND (nur Basismodul)

7 CAN-Anschluss: C_High (nur Basismodul)

8 CAN-Anschluss: C_Low (nur Basismodul)

9 LED: Betriebsbereit/ Redundanz-Standby-Betrieb
10. | LED: Busaktivitat

11. | LED: Bus-Fehler

12. | LED-Feld: Qualitéat des LWL-Signals

13. | LED: LWL-Fehler

14. | LWL-Verbindung: Sendeleitung

15. | LWL-Verbindung: Empfangsleitung

16. | Backplane

Technische Daten:

Spannungsversorgung 10V bis 48V DC

Stromaufnahme max. 100 mA

Anschluss der Busschnittstelle| CANopen, COMBICON, 4-polig
Busabschlusswiderstand 120 Ohm zuschaltbar
Datenlibertragungsrate 10, 20, 50, 125, 250, 500, 800 kBit/s einstellbar
Anschluss LWL-Schnittstelle | ST (B-FOC)

Wellenlange 850 nm

Betriebstemperatur -20 °C bis +60 °C

Funktionsprifung EXAM +5°C bis +55 °C

Lagertemperatur -40 °C bis +85 °C

Abmessungen (BxH x T) 22,5mmx 105 mm x 115 mm
Gewicht ca.120g

Feuchte 10 % bis 95 %, nicht kondensierend

LWL-Leitungsspezifikation:

Leitungstyp Wellenlange Verbindungsstiick Dampfung Hochstlange
F-S200/230 850 nm ST® (B-FOC) 8 dB/km 1500

F-G 62,5/125 850 nm ST® (B-FOC) 3 dB/km 2000*

F-G 50/125 850 nm ST® (B-FOC) 2,5dB/km 2000*

* Andere Leitungslangen nach Ricksprache mit MSA.

Fir den Einsatz mit dem SUPREMATouch werden Multi-Mode-LWL benétigt. Weitere technische Daten und
Betriebsbedingungen sind dem LWL-Konverter-Handbuch zu entnehmen.
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12.9 Anschluss der Sensoren

Vor dem Anschliel3en der Sensoren immer die Stromversorgung des Systems ausschalten.
Die Nichtbeachtung dieser Warnung kann zu schweren Personenschédden oder zum Tod fiihren.

A VORSICHT!

Ein falscher Anschluss der Sensoren kann zu Schaden sowohl am SUPREMATouch als auch am Sensor selbst fuhren.
Die Nichtbeachtung dieses Vorsichtshinweises kann zu leichten oder mittelschweren Verletzungen fiihren.

» Darauf achten, dass die den Sensoren entsprechenden Anpassungsmodule in das zugehérige MAI-Modul
eingesteckt sind (auf richtige Reihenfolge achten (Kapitel 12.6 Modulkonfiguration)).

» Nachdem die Sensoren angeschlossen sind, sie wieder durch Ziehen des Verbindungssteckers am MAT- oder
MAT TS-Modul elektrisch trennen. Danach die Sensoren wieder einzeln einstecken, nurim Rahmen des
Inbetriebnahmevorgangs (Kapitel 13 Inbetriebnahme). Wenn das MGT 40 TS-Modul verwendet wird, ist dieses
durch Ziehen des Flachbandkabelverbinders am MUT-Modul zu trennen.

 Zur Sicherstellung der korrekten Funktion des Systems sind die EMV-Richtlinien und ihre Bestimmungen
einzuhalten (Kapitel 12.2 Installationsanweisungen zur Einhaltung der EMV-Richtlinien).

Am SUPREMA anzuschlieRende Kabel missen die zulassigen Kabelquerschnitte und maximalen Kabellangen
einhalten. Eine detaillierte Beschreibung der Anschlisse finden sich im Anschlussplan fiir den betreffenden Sensor und
im Sensordatenblatt (siehe Kapitel 16 Sensordaten). Weiterhin sind die Betriebs- und Wartungsanweisungen fiir den
anzuschlieBenden Sensor zu beachten.

Hinweise fiir den Betrieb mit Warmetonungssensoren
Sensorgifte

Fir den sicheren Betrieb der Warmeténungssensoren muss sichergestellt werden, dass in der Umgebungsluft keine
Stoffe und Gase vorhanden sind, die den Sensor schadigen bzw. vergiften. Zu diesen Sensorgiften gehdren Silikon,
Silanverbindungen, Schwefelwasserstoff, Schwefelverbindungen. Im Zweifelsfall sofort an einen MSA-Mitarbeiter
wenden, der das mégliche Vorhandensein von Sensorgiften bestimmen und alternative Messverfahren vorschlagen
muss.

Sauerstoffkonzentration

Der Betrieb mit Warmetdnungssensoren ist nur oberhalb einer O2-Konzentration von 10 Vol.-% mdglich. Bei O2-
Konzentrationen Uber 22 Vol.-% erlischt die EX-Zulassung fir die Fernmesskopfe.

Freimessen

Vor der Installation der Sensoren muss sichergestellt werden (z. B. durch Uberpriifung mit Handmessgeréaten), dass die
Umgebungsatmosphare frei von brennbaren Gasen ist. Ansonsten kann die Eindeutigkeit der Messwertanzeige am
SUPREMATouch nicht gewahrleistet werden.

3-Leiter-Betrieb passiver Sensoren

Die Anforderungen an die Leitungsiiberwachung nach EN 60079--29--1 werden flr passive Detektoren im 3-Leiter-
Betrieb nur bis zu einem maximalen Leitungswiderstand von 1,7 Ohm pro Ader bzw. 3,4 Ohm Schleifenwiderstand
erfullt. Wenn der Leitungswiderstand 1,7 Ohm pro Ader bzw. 3,4 Ohm Schleifenwiderstand tberschreitet, wird der 5-
Leiter-Betrieb empfohlen.
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Ubersicht iiber die Klemmenbelegung

Wenn die Sensoren direkt an den Baugruppentrager anzuschlief3en sind, ist das MAT-Modul einzusetzen. Fir den
abgesetzten Anschluss (Tragschienenmontage) kann das MAT TS-Modul (maximaler Leitungsquerschnitt 1,5 mm?,
Sensoren einzeln galvanisch trennbar) oder das MGT 40 TS-Modul (maximaler Leitungsquerschnitt 2,5 mm?, 8
Sensoren pro Modul, nur gemeinsam galvanisch trennbar) eingesetzt werden. Die abgesetzten Module werden Uber die
dazugehdrigen Flachbandkabel mit dem MUT-Modul am Baugruppentrager verbunden.

MAT-Modul/MAT TS-Modul/Sensoranschliisse

Die Funktion der MAT-Modul-/MAT TS-Modul-Klemmenanschliisse ist abhangig von dem im Baugruppentrager
eingesteckten Modul.

Klemmenbelegung, Sensorverbindungen zum MAI

Sensortyp Klemme 1 Klemme 2 Klemme 3 Klemme 4 Klemme
5
WT / passiv 5-adrig K' (Weil}) K (Braun) + 0 (Grin) + D (Gelb) - IBr D' (Grau)
IBr (0).4
WT / passiv 3-adrig Briicke-K K (Braun) + 0 (Grin) + D (Gelb) - IBr Briicke | Briicke-D
(MSA) N (0).4 D
IBr Bricke-K
aktiv / 2-adrig 4-20 mA Signal +24V
(GND)
aktiv / 3-adrig 4-20 mA Signal +24V GND
Halbleiter / aktiv 4-adrig | +M (WeilR) +H (Griin) -M (Braun) -H (Gelb)
Terminal
N 12 345 |

UUUDU

Abbildung 108 MAT-Modul/MAT TS-Modul, Anschlussstecker

Fir den 3-adrigen Betrieb der passiven WT-Sensoren sind Briicken vorzusehen:
Klemme 1-2: BR K-K’
Klemme 4-5: BR D-D’

Wenn keine Drahtbriicken an den Klemmen gesetzt werden kénnen, besteht die Méglichkeit, auf der Riickseite des
MAT-Moduls Lotbriicken zu setzen. (neben dem Flachbandstecker des MAT TS-Moduls). (Kapitel 12.6
Modulkonfiguration)
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Messstellen- | MGT 40 TS-Modul WT / passiv | WT / passiv | aktiv / 2- | aktiv / 3- | Halbleiter /

nummer Klemmennummer 5-adrig 3-adrig adrig adrig 4-adrig

1 2 K' (WeiR) Signal Signal +M (Weil3)
1 K' (Braun) K (Braun) 124V +24V +H (Grin)
4 0 (Grin) 0 (Grin) -M (Braun)
3 D (Gelb) D (Gelb) GND -H (Gelb)
6 D' (Grau)

2 5 K' (WeilR) Signal Signal +M (Weil)
8 K' (Braun) K (Braun) +24V +24V +H (Griin)
7 0 (Grun) 0 (Grun) -M (Braun)
10 D (Gelb) D (Gelb) GND -H (Gelb)
9 D' (Grau)

3 12 K' (Weil) Signal Signal +M (Weil)
11 K' (Braun) K (Braun) 124V +24V +H (Griin)
14 0 (Grin) 0 (Grin) -M (Braun)
13 D (Gelb) D (Gelb) GND -H (Gelb)
16 D' (Grau)

4 15 K' (WeiR) Signal Signal +M (WeilR)
18 K' (Braun) K (Braun) 124V +24V +H (Grin)
17 0 (Grun) 0 (Grun) -M (Braun)
20 D (Gelb) D (Gelb) GND -H (Gelb)
19 D' (Grau)

5 22 K' (WeilR) Signal Signal +M (Weil)
21 K' (Braun) K (Braun) +24 V +24V +H (Grin)
24 0 (Grun) 0 (Grun) -M (Braun)
23 D (Gelb) D (Gelb) GND -H (Gelb)
26 D' (Grau)

6 25 K' (WeilR) Signal Signal +M (WeiB)
28 K' (Braun) K (Braun) +24V +24V +H (Griin)
27 0 (Grin) 0 (Griin) -M (Braun)
30 D (Gelb) D (Gelb) GND -H (Gelb)
29 D' (Grau)

7 32 K' (WeiR) Signal Signal +M (Weil)
31 K' (Braun) K (Braun) +24V +24V +H (Griin)
34 0 (Griin) 0 (Griin) -M (Braun)
33 D (Gelb) D (Gelb) GND -H (Gelb)
36 D' (Grau)
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Messstellen- | MGT 40 TS-Modul WT / passiv | WT / passiv | aktiv/ 2- | aktiv / 3- | Halbleiter /

nummer Klemmennummer 5-adrig 3-adrig adrig adrig 4-adrig

8 35 K' (Weil) Signal Signal +M (Weil)
38 K' (Braun) K (Braun) +24 'V +24V +H (Grln)
37 0 (Grun) 0 (Grun) -M (Braun)
40 D (Gelb) D (Gelb) GND -H (Gelb)
39 D' (Grau)
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MGT 40 TS-Modul / Belegung MAT-/MGT-Verbindungen

MAI-Modul
Messstellennummer | MAT Klemmennummer.| MGT 40 TS-Modul Klemmennummer.
1
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MAI-Modul
Messstellennummer | MAT Klemmennummer.| MGT 40 TS-Modul Klemmennummer.
8 1 35

2 38

3 37

4 40

5 39

Abbildung 109 MGT 40 TSModul
12.10 Anschluss der Relaisausgange
Die Funktion der einzelnen Relaismodule ist ausfihrlich im Kapitel 11 Module erlautert.

Je nach Anwendung kénnen folgende Relaismodule eingesetzt werden:

MRO 8-Modul 8 Sammelalarmrelais auf den Baugruppentragern.
MRC TS-Modul Ansteuerung von 5 Relaismodulen (MRO 8 TS-Modulen), Montage auf Tragschiene.
MRO 8 TS-Modul 8 Relais, Montage auf Tragschiene.

MRO 16 TS-Modul 16 Relais, redundante Ausfihrung (Kapitel 15 Redundante Systeme), Montage auf
Tragschiene.

MRO8 TS SSR-Modul | 8 Solid-State-Relais, Montage auf Tragschiene.

MRO16 TS SSR- 16 Solid-State-Relais, redundante Ausfiihrung, Montage auf Tragschiene.
Modul

Die Relaismodule werden vom MGO-Modul angesteuert, auf dem 40 Schaltausgange pro Modul zur Verfliigung stehen.
Die ersten 8 Schaltausgange des ersten MGO-Moduls im System sind den Sammelalarmen fest zugeordnet, wahrend
die Ubrigen Ausgange frei konfigurierbar sind (siehe Abschnitt ,Konfiguration der Relaistreiberausgange®).
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Weiterhin stehen auf dem MIB-Modul zwei Systemstdrungsrelais zur Verfligung, die im Falle einer Systemstérung
(SYSTEM FAIL-LED leuchtet) angesteuert werden. In der folgenden Tabelle sind die Daten zur Kontaktbelastbarkeit
der MRO-Module angegeben:

MRO-Modul, Kontaktbelastbarkeit

Maximale Schaltspannung 400V AC

300 VDC
Maximale Schaltleistung AC: 1500 VA
Nennstrom 3 ADC
Maximale Schaltleistung DC: 24VDC/3A
(aus Lastgrenzkurve) 50vDC/0,3A

100VvDC/0,1A

HINWEIS

Fir den sicherheitsrelevanten Einsatz der einzelnen Relais sind die Alarm- und Stérungsrelais des SUPREMATouch-
Systems in folgendem Zustand zu verwenden:

1. Relais unter Spannung

2. Alarm- oder Stérungskontakt geschlossen

Dies gewahrleistet, dass die Relaiskontakte bei Stromausfall oder Leitungsunterbrechung ein stérungssicheres Signal
ausgeben. Fur einen sicheren Betrieb der Relaiskontakte ist der Relaisausgang mit einer Sicherung als
Uberstromschutz zu beschalten. Als Sicherungswert ist der maximal zuléssige Nennstrom mit dem Faktor 0,6 zu
multiplizieren.

MRO 8-Modul, Relaisausgang Unit Sammelalarme

Dieses Modul wird nur eingesetzt, wenn Relais flir Sammelalarme benétigt werden und die Montage direkt am
Baugruppentrager erfolgen soll. Das Modul bietet 8 Sammelalarmrelais und kann direkt in die Riickseite des
Baugruppentragers eingesteckt werden. Jedes Relais hat einen Umschaltkontakt, der mit Klemmen verbunden ist. Die
Sammelalarmrelais kdnnen durch Anschluss eines Schalters am LOCR-Kontakt des MST-Moduls verriegelt werden
(siehe Abschnitt 12.13 Systemanschlisse (MST-Modul)). StandardmaRig arbeiten die Sammelalarmrelais nach dem
Ruhestromprinzip (d. h. ein Relais ist angezogen = kein Alarm. Das Relais ist abgefallen, wenn auf einer oder mehreren
Messstellen ein Alarm gesetzt ist).

HINWEIS

Fir den sicherheitsrelevanten Einsatz der einzelnen Relais sind die Alarm- und Stérungsrelais des SUPREMATouch-
Systems in folgendem Zustand zu verwenden:

1. Relais unter Spannung
2. Alarm- oder Stérungskontakt geschlossen

Dies gewahrleistet, dass die Relaiskontakte bei Stromausfall oder Leitungsunterbrechung ein stérungssicheres Signal
ausgeben. Das MRO 8-Modul darf nur an POS 9 installiert werden! Der Einsatz mehrerer MRO 8-Module in einem
Baugruppentrager ist nicht méglich.

Zur Relaiszuordnung siehe Kapitel 11.5 Netzversorgung, Bus-Verbindungen, Verbindungstechnik.
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MRO8-Modul Relais-Klemmenbelegung

Relais-Nr. Klemmennummer | Kontakt
1 1 NO
2 C
3 NC
2 13 NO
14 C
15 NC
3 4 NO
5 C
6 NC
4 16 NO
17 C
18 NC
5 7 NO
8 C
9 NC
6 19 NO
20 C
21 NC
7 10 NO
11 C
12 NC
8 22 NO
23 C
24 NC
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Abbildung 110 MRO8-Modul, Klemmenbelegung
Zusatzliche Relaisausgédnge

Werden mehr Relaisausgange bendétigt, dann werden MRO 8 TS-Module zusammen mit dem MRC TS-Modul
eingesetzt (Tragschienenmontage). Dabei ist zu beachten, dass die ersten 8 Schaltausgange des ersten MGO-Moduls
im System den Sammelalarmen fest zugeordnet sind. Damit ist das erste MRO 8 TS-Modul, welches tiber das MRC TS-
Modul mit dem ersten MGO-Modul im System verbunden ist, immer mit den 8 Sammelalarmen belegt. Der Anschluss
des fiir redundante Systeme vorgesehenen MRO 16 TS-Moduls wird im Kapitel 15 Redundante Systeme beschrieben.

o R oW k=

MRC -TS MRO -8-TS Nr1 ....... MRO-8-TS Nr.5

Abbildung 111 Anschlussdiagramm der MRC TS- und MRO 8 TS-Module

HINWEIS

Der GND von Bat-, Int- und Ext-Anschluss des MRC TS-Moduls muss mit dem GND der SUPREMATouch-
Versorgungsspannung verbunden werden.

Das MRC TS-Modul wird Gber die Klemmleiste A mittels 40-poligem geschirmtem Flachbandkabel mit dem MUT-Modul
verbunden, das in die Riickseite des Baugruppentragers eingesteckt ist. Das MUT-Modul stellt die Verbindung zu dem
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in den Baugruppentrager eingesteckten MGO-Modul her (Kapitel 12.7 Systemkonfiguration (Hardware)). Die
MRO 8 TS-Module 1-5 sind Uber ein 20-poliges Flachbandkabel mit den MRC TS-Klemmleisten 1-5 verbunden.
Weiterhin muss die Versorgungsspannung fur die Relais an den Klemmen Bat, Int und/oder Ext angeschlossen werden.

Optional kann ein Schalter mit der Lock-Klemme zur Verriegelung der Relais angeschlossen werden. (Kapitel 12.6
"Modulkonfiguration").

MRC TS-Modul, RELAY CONNECTION-Modul

Dieses Modul wird eingesetzt, wenn vom Baugruppentrager abgesetzte Relaismodule mit Tragschienenmontage
eingesetzt werden. Bis zu 5 TS-Relaismodule (MRO 8 TS) werden tber ein MRC TS-Modul angeschlossen. An dieses
Modul werden die Relaisversorgung und das Flachbandkabel angeschlossen, die flr die Ansteuerung der Relais durch
das MGO-Modul benétigt werden. Das MGO-Modul ist Giber ein 40-poliges Flachbandkabel und ein auf dem
Baugruppentrager montiertes MUT-Modul mit dem MRC TS-Modul verbunden.

Die Relaisversorgung muss Uber entsprechende Anschlisse am MRC TS-Modul bereitgestellt werden. Auch die
folgenden Punkte sind zu beachten:

» Die Versorgungseinstellungen des MRC TS-Moduls missen mit dem des Baugruppentragers tbereinstimmen
(Belegung der Extern-/Intern-/Batterie-Anschliisse muss tbereinstimmen).

» Beim Einsatz unterschiedlicher Spannungsversorgungen fir das MRC TS-Modul und den dazugehérigen
Baugruppentrager missen die GND-Anschlisse verbunden werden, da ansonsten die Relais nicht schalten.

Relaisverriegelung

* Durch Anschlief3en eines Schalters an den LOCR-Anschluss des MRC TS-Moduls kdnnen alle Relais der
angeschlossenen MRO 8 TS-Module gleichzeitig verriegelt werden.

» Einzelne Relais kdnnen auf diese Weise nicht verriegelt werden. Die einzige Méglichkeit, ein einzelnes Relais zu
verriegeln, besteht darin, den dazugehérigen Eingang zu verriegeln (Kapitel 12.6 Modulkonfiguration).

» Mit der Briicke (BR1) kann der Verriegelungstyp (Ruhestrom oder Arbeitsstrom) angegeben werden (Kapitel 12.6
Modulkonfiguration).

normal abgefallen Relais angezogen Alarm

Alarm

normal angezogen Relais abgefallen

HINWEIS

Der Verriegelungstyp muss mit dem im Bedienmend fur die Relaisausgange eingestellten Typ tbereinstimmen und
muss fur alle an das MRC TS-Modul angeschlossenen Relais gleich sein (Kapitel 12.7 Systemkonfiguration
(Hardware)). Da die Sammelalarme nach dem Ruhestromprinzip arbeiten und nicht geandert werden kdnnen, missen
die ersten 32 frei konfigurierbaren Relaisausgange ebenfalls nach dem Ruhestromprinzip (Normal: EIN) konfiguriert
werden, wenn Relaisverriegelung vorgesehen ist.

HINWEIS

Wird fiir die Verriegelung das Ruhestromprinzip ausgewahlt, dann ist zur Sicherstellung der Spannungsversorgung der
Relais bei Abschaltung der SUPREMATouch-Spannungsversorgung eine unabhangige externe Spannungsversorgung
an die entsprechenden Klemmen des MRC TS-Moduls anzuschlieRen (EXT/BAT, 24 V DC).

HINWEIS

Nach Abschluss der Servicearbeiten muss die Verriegelung der Relais wieder aufgehoben werden. Wahrend der
Verriegelung der Relais ist die Systemstérung eingestellt.
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MRO 8 TS-Modul, Relaisausgangsmodul

Das MRO 8 TS-Modul wird in Verbindung mit dem MRC TS-Modul eingesetzt, wenn zusétzlich zu den Sammelalarmen
weitere Meldungen bendtigt werden. Das Modul besitzt 8 Relais, die jeweils einen eigenen Umschaltkontakt (250 V
AC/3 A) besitzen. Sie werden durch ein Uber das MRC TS-Modul betriebene MGO-Modul angesteuert. Dazu wird das
MRO 8 TS-Modul tber ein 20-poliges Flachbandkabel mit dem MRC TS-Modul verbunden. Die Verriegelung der Relais
erfolgt Uber die LOCK-Funktion des zugehoérigen MRC TS-Moduls. (Der LOCR-Anschluss auf dem MST-Modul
beeinflusst nur die Sammelalarme, wenn ein MRO 8-Modul in den Baugruppentrager eingesteckt ist.)

MRO10 8 TS-Modul, Relaiszuordnung

Die ersten 8 Ausgange des Systems sind mit den Sammelalarmmeldungen belegt. Die Ausgange weiterer Module
kénnen den Meldungen frei zugeordnet werden. Zur Relaiszuordnung siehe Kapitel 11.5 Netzversorgung, Bus-
Verbindungen, Verbindungstechnik.

MRO10 8 TS-Modul

Die Klemmen sind wie folgt belegt:

Relais-Nr.| Klemmennummer | Kontakt

1 1 NO
C

NC

2 13 NO
14 C

15 NC

3 4 NO
5 C

6 NC

4 16 NO
17 C

18 NC

5 7 NO
8 C

9 NC

6 19 NO
20 C

21 NC

7 10 NO
11 C

12 NC

8 22 NO
23 C

24 NC
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MRO 20 8 TS-Modul

Die Klemmen sind wie folgt belegt:

Relaisnummer | Klemme | Kontakt
1 1 NO
2 M
3 NC
25 NO
26 M
27 NC
2 NO
M
NC
28 NO
29 M
30 NC
3 NO
M
NC
31 NO
32 M
33 NC
4 10 NO
11 M
12 NC
34 NO
35 M
36 NC
5 13 NO
14 M
15 NC
37 NO
38 M
39 NC
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Relaisnummer | Klemme | Kontakt
6 16 NO
17 M
18 NC
40 NO
41 M
42 NC
7 19 NO
20 M
21 NC
43 NO
44 M
45 NC
8 22 NO
23 M
24 NC
46 NO
47 M
48 NC
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MRO 10/MRO 20 16 TS-Modul

Die Klemmen sind wie folgt belegt:

Relaisnummer
1

10

11

12

13

14

15

16

183

Klemme
1

OIN OB~ WIDN

11
12
13
14
15
16
17
18
19
20
21
22
23
24
25
26
27
28
29
30
31
32

Kontakt
Arbeitskontakt 1

Arbeitskontakt 2

Arbeitskontakt 3

Arbeitskontakt 4

Arbeitskontakt 5

Arbeitskontakt 6

Arbeitskontakt 7

Arbeitskontakt 8

Arbeitskontakt 9

Arbeitskontakt 10

Arbeitskontakt 11

Arbeitskontakt 12

Arbeitskontakt 13

Arbeitskontakt 14

Arbeitskontakt 15

Arbeitskontakt 16
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Abbildung 112 MRO 8 TSModul
Relaisiiberwachung

Alle Relaisausgange des MGO 20 werden auf Vorhandensein aller Relais geprift. Werden am MRC-Modul nicht alle
Relaismodule angeschlossen, so muss fiir jedes fehlende Modul ein Dummy (MRD-Modul) verwendet werden, damit
die Relaistiberwachung keinen Fehler meldet. Das MRD-Modul kann direkt an das MRC-Modul angeschlossen werden.
Das MRD-Modul verfugt tiber LED-Anzeigen fir den Relaiszustand. Fehlende oder defekte Relaismodule werden mit
einer roten LED auf dem MDO-Modul angezeigt, gleichzeitig wird im Logbuch eine Fehlermeldung mit
,Datenerfassungsfehler” eingetragen.

Systemstorungsrelais

Auf dem MIB-Modul befinden sich zwei mit Umschaltkontakten ausgelegte Systemstérungsrelais. Sie werden nach dem
Ruhestromprinzip betrieben. Beide Relais fallen im Fehlerfall ab. Die Anschlussklemmen befinden sich direkt neben
den Relais auf dem MIB-Modul.
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Abbildung 113 MIB-Modul, Anschlussklemmen fiir das Systemstérungsrelais
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Klemmenbelegung:

Systemstérungsrelais und Klemmenbelegung

Klemmen-Nr. an X 601 Kontakt

7 Ruhekontakt Relais 1
8 Mittelkontakt Relais 1
9 Arbeitskontakt Relais 1
10 Ruhekontakt Relais 2
11 Mittelkontakt Relais 2
12 Arbeitskontakt Relais 2

HINWEIS

Beide Systemstorungsrelais sind so zu beschalten, dass bereits beim Abfallen eines Relais die Stérungsmeldung
ausgeldst wird. Das gilt auch fiir abgesetzte Baugruppentrager.

12.11 Anschluss der Schaltausgange

Uber das MGO-Modul (40 Open-Collector-Treiber pro Modul) kénnen bis zu 512 Schaltausgédnge vom System
gesteuert werden. Diese Schaltausgange kdnnen als Treiber fiir Relais, Magnetventile und LEDs benutzt werden (24 V
DC/300 mA). Die ersten 8 Schaltausgange des ersten MGO-Moduls im System sind den Sammelalarmen fest
zugeordnet, wahrend die tbrigen Ausgange nach Wunsch konfiguriert werden kénnen (Kapitel 12.7
Systemkonfiguration (Hardware)). Die Schaltausgange konnen von einem MGT 40 TS-Modul in Tragschienenmontage
abgenommen werden. Das MGT 40 TS-Modul muss Uber ein 40-poliges Flachbandkabel mit dem MUT-Modul
verbunden werden, das dem MGO-Modul zugeordnet ist.

HINWEIS
Der Anschluss von Schaltausgangen tber das MAT- oder das MAT TS-Modul ist nicht vorgesehen und nicht erlaubt!

HINWEIS

Die Ausgénge von diesem Modul (maximal +24 V DC/300 mA) sind auf die Masse des SUPREMATouch bezogen.
Daher muss die Masse der Versorgungsspannung des Moduls mit der Masse des SUPREMATouch (GND des
Versorgungsanschlusses auf dem MIB-Modul) verbunden werden.
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Abbildung 114 Prinzipschaltbild, Anschluss der Schaltausgénge
HINWEIS

Die in Kapitel 12.7 Systemkonfiguration (Hardware) angegebenen Belastungsgrenzen sind einzuhalten!

Die Schaltausgénge sind als ,open-collector‘-Ausgange ausgefihrt, d. h. ein interner Transistor des SUPREMATouch
schaltet den negativen Anschluss der Last, wahrend der positive Anschluss der Last direkt mit der 24 V-Versorgung zu
verbinden ist.
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Klemmenbelegung der Schaltausgiange

MGO-Treiberausgang (Schaltausgang) Klemmennummer (MGT40 TS)
1 2
2 4
3 6
4 8
5 1
6 3
7 5
8 7
9 10
10 12
11 14
12 16
13 9
14 11
15 13
16 15
17 18
18 20
19 22
20 24
21 17
22 19
23 21
24 23
25 26
26 28
27 30
28 32
29 25
30 27
31 29
32 31
33 34
34 36
35 38
36 40
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MGO-Treiberausgang (Schaltausgang) Klemmennummer (MGT40 TS)

37 33
38 35
39 37
40 39

-, -

b vat e A g

Abbildung 115 MGT 40 TSModul

Die Kabel mussen abgeschirmt werden, wenn die Gefahr Gbermafiger elektromagnetischer Belastung besteht (Kapitel
12 Montage).

MHD TS-Modul (High Driver)

+ Das MHD verwendet 10 IC-Treiber zum Treiben von 40 kapazitiven oder induktiven Ausgangen (Ausgang 1-4, 5-
8, 9-12 usw.).

+ Die Treiber haben einen Ubertemperatur- und Uberspannungsschutz.

+ Die maximale Verlustleistung pro Treiber ist begrenzt, je mehr Ausgange aktiv sind, desto geringer muss der
Strom pro Ausgang sein.

Das MHD-Modul ist eine externe Erganzung des MGO-Moduls, die das MGO-Ausgangssignal invertiert. Im Gegensatz
zum MGO-Modul (= Low Driver) schaltet die MHD-Baugruppe Lasten, die gemeinsam an GND angeschlossen sind (=
High Driver). Das MHD-Modul wird Giber ein 40-poliges Flachbandkabel mit dem Baugruppentrager verbunden und stellt
s0 40 Ausgange zur Verfigung (24 V/0,3 A).

Anschluss mit 40-poligem Flachkabel an MUT (von MGO).

» 24-V-Versorgungs- und Lastanschlisse (max. 20 A)
» Montage auf C- oder Standardschiene

» Ausgange kurzschlussfest

Redundante Versorgung muss extern realisiert werden.
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connecting up to 40 lamps, relays etc. 2

Abbildung 116 Anschluss MHD TS-Modul (Schaltausgénge invertiert)
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Abbildung 117 MHD TS-Modul
12.12 Anschluss der Analogausgange

Mit Analogausgangen kdnnen Sensorsignale unter Verwendung des MAO-Moduls extern aufgezeichnet werden. Es
liefert einen galvanisch getrennten Ausgangsstrom mit 0 bis 20 mA. Jedes MAO-Modul bietet 8 Analogausgénge, die
dem Pegel des Sensorsignals folgen. Die Zuordnung zwischen Signaleingangen und Analogausgéngen ist frei
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konfigurierbar. Das System weist automatisch die Messkanalnummern an 1 bis 8 und die zugehoérigen Messwerte an
das erste MAO-Einsteckmodul (Messkanalnummern) zu. 9 bis 16 wird dem zweiten MAO-Modul zugewiesen, usw.).

Die Analogsignale kdnnen direkt am Baugruppentrager an den Klemmen eines riickseitig eingesteckten MAT-Moduls
abgenommen werden.

Terminal
S 12345
S A r s

Abbildung 118 MAT-Modul/MAT TS-Modul, Anschlussstecker

Klemmennummer | Klemmennummer | Klemmennummer | Klemmennummer | Klemmennummer
1 2 3 4 5

-la +la
Table 119 MAT-/MAT TS-Modul, Klemmenbelegung, Analogausgénge

Fir den abgesetzten Anschluss mit Tragschienenmontage sind das MAT TS-Modul (Leiterquerschnitt 0,2 bis 1,5 mm2)
oder das MGT 40 TS-Modul (Leiterquerschnitt 0,2 bis 2,5 mm2) vorgesehen, die (iber ein 40-poliges Flachbandkabel
und das MUT-Modul mit dem MAO-Modul verbunden werden.

Klemmenbelegung, Analogausgénge

Analogausgang Klemmennummer (MGT-40-TS) Funktionsweise
1 6 +la
3 -la
2 9 +la
10 -la
3 16 +la
13 -la
4 19 +la
20 -la
5 26 +la
23 -la
6 29 +la
30 -la
7 36 +la
33 -la
8 39 +la
40 -la

Die Kabel sind geschirmt auszufuhren (Kapitel 12.2 Installationsanweisungen zur Einhaltung der EMV-Richtlinien). Ein
externes Gerat mit Spannungseingang (z. B. Schreiber, PC mit DAQ-Karte) kann an die Analogausgange
angeschlossen werden, indem ein Widerstand tber die Eingangsklemmen des Schreibers angeklemmt wird. Bei
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Verwendung eines 100-Ohm-Widerstands wird fir ein Signal von 0 bis 20 mA ein Spannungsbereich von 0 bis 2 V

erzielt.

HINWEIS

Maximale Burde 500 Ohm. Die Genauigkeit der Messspannung hangt von der Toleranz des verwendeten Widerstands

ab.

12.13 Systemanschliisse (MST-Modul)

Uber das riickseitig am Baugruppentréager eingesteckte MST-Modul kénnen die im Folgenden beschriebenen

Systemerweiterungen und Systemanschlisse realisiert werden.
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Abbildung 120 MST-Modulanschliisse
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Connector Female connector
12345 54321
ol=e  pEEe
6789 9876

Abbildung 121 SUB-D-Pinzuordnung

Zur Vereinfachung der CAN-Bus-Verbindung bei Systemen mit mehreren Baugruppentragern wurde das MST-Modul
Uberarbeitet. Fur jeden CAN-Bus wurde ein zusatzlicher Anschluss hinzugefiigt, so dass bei der Verbindung von
Baugruppentragern die T-Verbinder eingespart werden (Kapitel 12.8 Systeme mit mehreren Baugruppentragern).

CAN-Bus-Anschliisse (CAN-A/CAN-B)

Die beiden im System vorhandenen Busse CAN-A und CAN-B sind flir Systemerweiterungen vorgesehen (Systeme mit
mehreren Baugruppentragern). Die Messwerterfassung (MDA- + MAI-Modul) oder die Schaltausgange (MGO-Modul)
kénnen zur Reduzierung der Verkabelung vom Hauptbaugruppentrager getrennt eingerichtet werden. Bei nicht
redundanten Systemen werden die einzelnen Baugruppentrager mit vorkonfektionierten CAN-Bus-Kabeln Uber den
CAN-A-Bus-Anschluss miteinander verbunden (Kapitel 12.7 Systemkonfiguration (Hardware)).

Steckerbelegung:

Stecker Name Klemmennummer Zuordnung
X13, X15 CAN A CAN_L
GND

GND
CAN_H
CAN_L
GND

GND
CAN_H

X14,X16 CANB

N O|WINNOOIWDN

Table 122 MST-Modul, Pin-Belegung, CAN-Bus-Anschliisse

Es durfen nur geschirmte (>80 % Bedeckung) CAN-Leitungen verwendet werden. Sie miissen einen separaten
Leitungsschirm haben, der auf das Steckergehause aufgelegt ist. Fir CAN-GND ist eine Ader in der Leitung
vorzusehen.

PC-/Laptop-Anschluss (Systembedienung, RS 232A/USB)

An diesen Anschluss kann ein PC oder Laptop angeschlossen werden. Mit dem SUPREMATouch-Bedienprogramm
kann das System uber eine Windows-Oberflache bedient werden. Dies wird insbesondere fir die erste Einrichtung
eines neuen Systems mit einer mittleren bis grof3en Zahl von Eingangen empfohlen (Kapitel 14.1 "Anschluss eines
PCs / Laptops"), erleichtert aber auch Kalibrierungen und Routinewartungsarbeiten. Der PC/Laptop sollte folgende
Mindestanforderungen erfiillen:

Systemanforderungen fiir PC:
- Mindestens Pentium IV, 2 GHz, 2 GB RAM

- Windows XP SP 3

- Verbindungskabel USB: miniUSB / RS 232: RS 232-Verlangerungen, SUB-D-Stecker 9-polig, Stecker und Buchse
(kein Nullmodemkabel verwenden!)
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- RS 232-Konfiguration: 19200/115200 kBit/s, 8 Datenbits, 1 Stoppbit, keine Paritat

Die Klemmenbelegung des RS 232A-Anschlusses ist in der folgenden Tabelle angegeben (siehe Table 123 RS 232A-
Klemmenbelegung). Der Schirm wird am Steckergehause aufgelegt.

Buchsen-Nr.| Zuordnung

TxD
RxD

GND

O oo Nfo o bh|lwW I DN| -

Table 123 RS 232A-Klemmenbelegung
Druckeranschluss (Drucker, RS 232 B)

Uber diesen Anschluss werden die Alarmmeldungen fiir die Protokollierung auf einem Drucker ausgegeben.

- Verbindungskabel: RS 232-Verlangerung (kein Nullmodemkabel verwenden!)
- RS 232-Konfiguration: 19200 kBit/s, 8 Datenbits, 1 Stoppbit, keine Paritat

Die Pin-Belegung des RS 232 B-Anschlusses ist in der folgenden Tabelle angegeben (siehe auch Abbildung 121 SUB-
D-Pinzuordnung). Der Schirm wird am Steckergehause aufgelegt.

Buchsen-Nr.| Zuordnung

RxD
TxD

GND

Ol N oo bh|[WIN -~

Table 124 RS 232B, Pin-Belegung
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Im Falle eines Signalereignisses (Alarm, Stérung) werden Gber diesen Anschluss standardmafig folgende
Informationen in einer Zeile an einen Drucker ausgegeben:

' & & r'y & L & L
‘ Time
Date

* Code
* [leasuring gas
* Lnit
+ Measurement value
* Signal failure

(SR = not set, 55 = sat)
* 15t alarm (5 = sef)
* 7 st alarm (R = not set)
* 1 5t alarm (R = not set)
+ 4 stalarm (R = not set)
* Measuring number

Abbildung 125 Protokolldrucker, Datenstruktur

Die Ergebnisse werden jeweils auf dem Drucker ausgegeben, wenn der Messwert die Alarmschwelle tber- oder
unterschreitet, eine Systemstdérung eintritt, ein manuelles Reset erfolgreich ausgefiihrt wird oder eine Signalstérung
eintritt. Der aktuelle Status des Eingangs wird gemaf der in Abbildung 124 dargestellten Datenstruktur ausgegeben.

HINWEIS

Diese Formatierung kann vom Benutzer gedndert werden! Siehe Kapitel Bedienung -> Men( -> Einstellungen ->
Drucker

Reset-Anschluss (selbsthaltende Alarme zuriicksetzen)

Selbsthaltende Alarme kénnen ber die Klemmen 7 und 8 durch Schlieen eines Kontakts (Taste usw.) zuriickgesetzt
werden (entspricht der Funktion der Taste RESET auf dem Bedienpanel).

MST-Klemme 8: RES
MST-Klemme 7: GND
LAN

Dieser Anschluss ist zur Verbindung des Systems mit Ethernet vorgesehen. Durch Verwendung dieses Anschlusses
erhalt man Zugriff auf die aktuellen Messwerte und Statusinformationen und kann die interne Systemuhr mit einem
Zeitserver abgleichen.

Acknowledge-Anschluss (Hupenrelais zuriicksetzen)

Das Hupenrelais kann tber die Klemmen 5 und 6 durch SchlieRen eines Kontakts (Taste usw.) zuriickgesetzt werden
(entspricht der Funktion der Taste ACKNL auf dem Bedienpanel).

MST-Klemme 6: HACK
MST-Klemme 5: GND
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Aus Sicherheitsgrinden mussen das SUPREMATouch und die Gerate, die darauf zugreifen oder auf die zugegriffen
wird, in einem besonderen, getrennten Netz verwendet werden!

Die Nichtbeachtung dieser Warnung kann zu schweren Personenschiden oder zum Tod fiihren.

LOCR-Anschluss

Die Relaisverriegelung fiir das MRO 8-Modul (Sammelalarme) auf der Riickseite des Baugruppentragers kann Uber die
Klemmen 3 und 4 durch SchlieRen eines Kontakts (Taste usw.) aktiviert werden. Alle 8 Module werden im Block
verriegelt. Dieser Anschluss hat keinen Einfluss auf die MRO 8 TS-Module. Diese Module werden Uber den LOCK-
Anschluss am MRC TS-Modul verriegelt (Kapitel 12.11 Anschluss der Schaltausgange).

MST-Klemme 4: LOCR
MST-Klemme 3: GND

HINWEIS

Wird die Spannungsversorgung fur das MIB-Modul unterbrochen, ist die Verriegelungsfunktion des MRO 8-Moduls
nicht mehr aktiv.

Passwort-Anschluss

Die Eingabe des Konfigurationspassworts kann iber die Klemmen 1 und 2 durch SchlieRen eines Kontakts
(Schlusselschalter) ersetzt werden. Wenn das aktuelle Passwort vergessen wurde, kann Gber diesen Anschluss ein
neues Passwort eingegeben werden (Kapitel 12.8 Systeme mit mehreren Baugruppentragern).

MST-Klemme 2: PSW
MST-Klemme 1: GND

12.14 Stromversorgung des Systems herstellen

Vor Beginn der Installation darauf achten, dass Kapitel 12.10 Anschluss der Relaisausgange gelesen und verstanden
wurde. Weiterhin ist darauf zu achten, dass das gesamte System, einschlie3lich Sensoren und Relaismodule, die
maximale Last der gewahlten Versorgungsspannung nicht Gberschreitet. Bei Anschluss eines externen Netzteils oder
einer Batterie sind die Versorgungsspannungen Uber einen entsprechenden EMV-Filter zu betreiben. Die
Anforderungen der EMV- und der Niederspannungsrichtlinie sind einzuhalten. Alle Stromversorgungseingange missen
mit geeigneten Sicherungen geschutzt sein.

Berechnung des Leistungsbedarfs

Die Leistungsaufnahme fiir die Sensorversorgung ergibt sich aus der Anzahl und den Typen der angeschlossenen
Sensoren sowie dem Widerstand der verwendeten Kabel.
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Leistungsbedarf der Sensoren und Kabel

Sensortyp Sensorleistung Leistung je Ohm Kabelwiderstand
D-7100 1,5W 0,1 W+
Serie 47 K 1,5W 0,1 W=
D-7010 25W 0,1 W
DF-7100 25W max. 0.05 W
DF-7010 4w max. 0.05 W
DF-8603 4 W 0,1W*
DF-8201 1,5W max. 0.05 W
DF-8250 1,5W max. 0.05 W
DF-8502 5W 0,1W
DF-9500 1w entfallt
DF-9200 1w entfallt
SafEye 8 W** 0,1W

GD10 3,5W max. 0.05 W
Ultima X 4 W 0,1W
Ultima X IR 7W 0,1W
DF-8510 2W max. 0.65 W
FlameGard 5w 01W
PrimaX| 1TW entfallt
PrimaX P 25W 0,05W
PrimaX IR 5w 0,1W
FlameGard 5 MSIR 3,6W 0,1W
FlameGard 5 UV/IR 3,6W 0,1W
FlameGard 5 UV/IR-E** 3,6 W 0,1W
Ultima MOS-5 5W 0,1W
Ultima MOS-5E 5W 0,1W
Ultima OPIR-5 0w 0,1W
UltraSonic EX-5 5W 0,1W
UltraSonic I1S-5 25W 0,05W

Ultima X5000 Siehe besonderes Transmitterhandbuch
S5000 Siehe besonderes Transmitterhandbuch
Senscient ELDS Siehe besonderes Transmitterhandbuch

* Wert gilt fiir einen Briickenstrom von Ibr = 300 mA

** Nur Detektor und Quelle gréRRer als 6 W. Beide (Detektor und Quelle) sollten von einer externen Spannungsquelle

versorgt werden.
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Nach Hinzufligen der Leistungsaufnahme fir die Sensoren kdnnen fir die einzelnen Module die folgenden
Leistungswerte angegeben werden:

Leistungsbedarf der Systemmodule
Modultyp Leistung (VA) Modul

MCP-Modul 5
MDO-Modul 10
MDA-Modul 1
MGO-Modul 1
MAI/MAR-Modul |2
MAO-Modul 5
MRO8 1,5
MRO8 TS 1,5
MRO16 TS 3
MBC-Modul 2,5

HINWEIS

Die Versorgungsspannung darf erst eingeschaltet werden, nachdem alle notwendigen Installationsschritte
abgeschlossen wurden und die Installation im Rahmen der Inbetriebnahme tberpriift wurde (Kapitel 13
Inbetriebnahme).

Anschluss der Gleichspannungsversorgung (MIiB-Modul)

Das System wird mit 24 V DC (19,2 bis 32 V DC) versorgt. Es gibt drei Anschlussklemmenpaare am MIB-Modul, damit
die Einspeisung von drei verschiedenen Quellen erfolgen kann (Redundanz). Die Einspeisungen sind funktionell
gleichwertig, es erfolgt jedoch eine Priorisierung der Leistungsentnahme: 1. = EXT, 2. = INT, 3. = BAT. Der Wechsel
zwischen den Stromquellen erfolgt auf den Systemmodulen.

Der Eingangsspannungsbereich (19,2 bis 32 V DC) darf nicht Gberschritten werden! Héhere Spannungswerte kdnnen
zur Zerstoérung des Gerats fuhren!

Die Nichtbeachtung dieser Warnung kann zu schweren Personenschdden oder zum Tod fiihren.
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Abbildung 126 MIB-Modul, Anschlussklemmen der Versorgungsspannung
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Bei Anschluss eines externen Netzteils oder einer Batterie sind die Versorgungsspannungen uiber einen
entsprechenden EMV-Filter zu betreiben. Die Anforderungen der EMV- und der Niederspannungsrichtlinie
sind einzuhalten.

EXT-Anschluss (externes Netzteil, 24 V DC)

» Anschluss fir externes Netzteil zur Versorgung aller Baugruppen eines Baugruppentragers.

+ Erforderlich, wenn eine redundante Stromversorgung vorgesehen ist oder das interne Baugruppentrager-Netzteil
nicht fir die Versorgung aller Sensoren ausreicht.

* Max. 20 A Versorgungsstrom fiir einen Baugruppentrager.
INT-Anschluss (Baugruppentrager-Netzteil, 24 V DC, 250 VA)

» Anschluss flr internes Baugruppentrager-Netzteil oder externes Netzteil.
» Versorgung aller Baugruppentrager-Module und der Sensoren.

+ Wenn die Stromversorgung des Baugruppentrager-Netzteils nicht ausreicht, muss die Versorgung der Sensoren,
Module oder Relais durch externe Netzteile erfolgen.

» Das interne Baugruppentrager-Netzteil kann entfallen, wenn die Versorgung — wegen eines héheren
Leistungsbedarfs oder der redundanten Ausfliihrung — durch ein externes Netzteil Giber die INT-
Anschlussklemmen erfolgt.

» Max. 20 A Versorgungsstrom.
BAT-Anschluss (kontinuierliche Batterie-Versorgung)

+ Kontinuierliche Batterie-Versorgung fir alle Baugruppen eines Baugruppentragers (21 bis 28 V DC).
+ Wenn das interne und/oder das externe Netzteil ausfallt, erfolgt von hier die Systemversorgung
» Max. 20 A Versorgungsstrom.
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Anschluss des internen Baugruppentrager-Netzteils (MSP-Modul)

Das System kann durch das im Baugruppentrager eingebaute Netzteil versorgt werden. Das Netzteil hat einen
Weitbereichseingang (85 bis 265 V AC, 47 bis 63 Hz oder 120 bis 330 V DC).

Klemmenbelegung

Netzteil - Klemmenbezeichnung Funktionsweise
+24V +S Ausgang: +24 V DC Verbindungsrichtung
+24V Ausgang: +24V DC
GND Ausgang: GND
GND -S Ausgang: GND Verbindungsrichtung
PE Schutzleiter-Anschluss
L Phase
N Null
p—,
MIB-Madule

msp-moauie ~([lleno |
s2ay @ @T

Extem)|
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Abbildung 127 Anschlussdiagramm des MSP-Moduls

Der Anschluss der Netzeinspeisung muss unter Beachtung aller sicherheitsrelevanten Vorschriften im spannungsfreien
Zustand erfolgen.

Die Nichtbeachtung dieser Warnung kann zu schweren Personenschiden oder zum Tod fiihren.

Wie in Abbildung 126 dargestellt, muss die +24-V-Ausgangsklemme des MSP-Moduls an die +ve-Klemme des INT-
Anschlusses angeschlossen werden. Die GND-Ausgangsklemme des MSP-Moduls muss an die -ve-Klemme des INT-
Anschlusses des MIB-Moduls angeschlossen werden. Die Netzeinspeisung erfolgt Gber die Klemmen ,L“ und ,N* des
MSP-Moduls.

HINWEIS

Keine Netzeinspeisung am MIB-Modul vornehmen. Dies flihrt zur Beschadigung des SUPREMA Systems.

Der Schutzleiter wird an der PE-Klemme des MSP-Moduls angeschlossen.
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A VORSICHT!

Vor dem Anschalten der Netzspannung im Rahmen der Inbetriebnahme ist die Plexiglasabdeckung Gber den
Anschlussklemmen des MSP-Moduls wieder anzubringen, um das Risiko einer unbeabsichtigten Bertihrung mit der
Netzspannung zu vermeiden.

Die Nichtbeachtung dieses Vorsichtshinweises kann zu leichten oder mittelschweren Verletzungen fiihren.

12.15 Beschriftungskonzept

Beschriftungsfelder stehen an den verschiedenen Modulen zur Nummerierung der Einsteckmodule, der
Verbindungsstecker und der angeschlossenen Ein- und Ausgéange zur Verfigung. Der Kunde kann sie in einer ihm
praktisch erscheinenden Weise kennzeichnen, mit Ausnahme der Einsteckmodule, die aus Platzmangel nicht
gekennzeichnet werden kdnnen. Im Folgenden werden die Beschriftungsfelder und ein mogliches
Beschriftungskonzept beschrieben. Dieses Konzept ist ein Vorschlag, dem Kunden steht natirlich die Beschriftung
entsprechend seiner Systemkonzeption frei.

Einsteckmodule

Das Beschriftungsfeld fir die Einsteckmodule (Module MCP, MDA, MAI, MGO und MAOQ) befindet sich vorne auf dem
Lésehebel des Moduls. Es ist daher sofort sichtbar, wenn die Frontabdeckung des Baugruppentragers hinuntergeklappt
ist. Auf der unteren Halfte ist der Modultyp aufgedruckt. Die obere Halfte steht dem Kunden zur Beschriftung zur
Verfiigung. Ein mogliches Beschriftungssystem istim Folgenden dargestellt.

Rack: No of the rack the module belongs to

Slot: No of the slot the module plugged in

Rack

Slot

Module type: MAI, MGO, MCP or MDA

MAI

Abbildung 128 Beschriftungsfeld, Einsteckmodule
Steckpldtze im Baugruppentrager

Auf dem Baugruppentrager befindet sich ein Beschriftungsfeld vor den Steckplatzen. Die Steckplatznummern und die
fur jeden Steckplatz zulassigen Module sind darauf gedruckt. Im ersten Baugruppentrager sind zusatzlich die dem
jeweiligen Steckplatz zugeordneten Eingangsnummern aufgedruckt (wenn der Steckplatz mit einem MAI-Modul
bestlckt wird). Weiterhin kann der Kunde fiir jeden Steckplatz den verwendeten Modultyp markieren und bei der
Verwendung von MGO- oder MAO-Modulen die Ausgangskanalnummer entsprechend der Position des Moduls im
System eintragen. Wenn mehrere Baugruppentrager installiert sind und MAI-Module eingesetzt werden, ist es
notwendig, ab dem zweiten Baugruppentrager entsprechend der Position im System die Eingangsnummern
einzutragen.

Fur die Nummerierung der Ein- und Ausgangskanale gelten folgende Regeln:
MAI-Module/Messstellen:

Die Eingangsnummern sind den Steckplatzen im Baugruppentrager fest zugeordnet; pro MAI-Modul kénnen 8
Eingange angeschlossen werden. Wird z. B. das erste MAI-Modul in den 7. Steckplatz des ersten Baugruppentragers
eingesteckt, so erhalten die ersten 8 Eingange die Nummern 9 bis 16.
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MGO-Module/Relaistreiberausgénge:

Die Relaistreiberausgangsnummern sind dem MGO-Modul zugeordnet; je MGO-Modul werden 40
Relaistreiberausgange zur Verfligung gestellt. Das heif’t, unabhangig von der Steckplatz- und
Baugruppentragernummer erhalten die Relaistreiberausgange des ersten MGO-Moduls die Nummern 1 bis 40, die des
zweiten MGO-Moduls 41 bis 80 usw.

MAO-Module/Analogausgénge:

Die Analogausgangsnummern sind fest zugeordnet; pro MAO-Modul stehen 8 Analogausgéange zur Verfugung. Die
Zuordnung zwischen den Analogausgangsnummern und den Eingangsnummern kann parametriert werden.

siot 1 Slot 2 Slot 3 Slot 4 st 5 |slot 6 Fos. 1[stot 7 Pos. 2Slot 8 Fos. 9|Slot 1 0s.10
MAI [MGO/MAG[ MA| [MGO/MAO[ A [ | /MAO MGO / MAO
MCP 1| MCP 2 |MCP 3| MDA 1| MDA 2 | samne channe channel
78 L e |98 L |17/ L. |
\ /

Abbildung 129 Beschriftung der Steckplétze im 1. Baugruppentréger
Verbindungs- und Anschlussmodule am Baugruppentrager

Fir die auf der Riickseite des Baugruppentragers eingesteckten Module (MRO 8-, MAT- und MUT-Module) ist ein freies
Beschriftungsfeld vorgesehen.

Ein moégliches Beschriftungssystem:

Zuordnung: Frontseite: Riickseite:
Steckplatz 1 — MST-Modul
Steckplatze 2-4 — frei
Steckplatze 5-15 — Positionen 1-10

Fur die Zuordnung der riickseitigen Steckpositionen zu der frontseitigen Steckplatznummerierung gelten die folgenden
Regeln:

Rack: No. of the rack in which the module is installed.

1 /7 39— Position: Position No. of the slot in the rack

Nos. of the connected inputs and outputs.

Abbildung 130 Beschriftung der Verbindungs- und Anschlussmodule im Baugruppentrdager
Verbindungs- und Anschlussmodule in Tragschienenmontage

Fur die auf Tragschienen montierten Module (MRO 8 TS-, MAT TS-, MRC TS- und MGT 40 TS-Module) ist ein freies
Beschriftungsfeld vorgesehen.Abbildung 131 zeigt ein mdgliches Beschriftungssystem.
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Rack: Serial No. of the rack to which the module is connected via a ribbon cable and a
MUT module (or a MRC TS and a MUT module)

1—40\

7
2 / 99

Position: Posi tion No. of the slot in the rack to which the module is connected via a
ribbon cable and a MUT module (or a MRC TS and a MUT module).

Serial Nos. of the connected inputs and outputs

Abbildung 131 Beschriftung der Verbindungs- und Anschlussmodule in Tragschienenmontage

MAT-(TS-)Anschlussstecker

12 Montage

Auf der Unterseite des Anschlusssteckers der MAT- bzw. MAT TS-Module ist ein freies Beschriftungsfeld vorgesehen.
Abbildung 132 zeigt ein mogliches Beschriftungssystem.

Rack: No. of the rack on which the MAT (TS) module is mounted

Position: No. of the slot of the MAT (TS) module on the rack

Nos. of the connected inputs and outputs

Abbildung 132 Beschriftung des MAT-(TS-)Anschlusssteckers
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13 Inbetriebnahme

13 Inbetriebnahme

HINWEIS

Am MSP-Modul und an den Relaisklemmen der Relaismodule kbnnen hohe Spannungen anstehen. Zur
Inbetriebnahme des Systems miissen geeignete SicherheitsmalRnahmen getroffen werden. Die Inbetriebnahme darf
nur von befugten und qualifizierten Personen durchgefuhrt werden. Vor der Inbetriebnahme muss sichergestellt sein,
dass alle Installationsschritte ordnungsgemaf ausgefiihrt wurden und die Richtigkeit der Kabelanschllisse und der
Konfiguration sowohl der einzelnen Module als auch des Gesamtsystems Utberprift wurden.

13.1  Ubersicht iiber den Inbetriebnahmevorgang
1. Darauf achten, dass die Versorgungsspannung abgeschaltet ist.

2. Uberpriifen, ob die Sensor-, Relais- (Sekundarseite), Schaltausgangs- und Analogausgangsanschliisse des
Systems getrennt sind.

3. Sicherstellen, dass alle benétigten Module ordnungsgeman im System montiert und miteinander verbunden sind.

e

In Systemen mit mehreren Baugruppentrégern sicherstellen, dass die CAN-Bus-Verbindung ordnungsgemaf
hergestellt wurde (Verkabelung, Bitrate, CAN-Knotennummer, Abschlusswiderstand).

5. Versorgungsspannung einschalten (— Kapitel 13.2 Einschalten der Versorgungsspannung).

6. Systemkonfiguration durchfiihren (— Kapitel 4 Eingabe von Systemparametern).

7. Sensoren anschlieRen und konfigurieren (— Kapitel 12.9 Anschluss der Sensoren).

8. Relais- bzw. Schaltausgange anschlieRen und konfigurieren (— Kapitel 12.10 Anschluss der Relaisausgange).
9. Brickenstromeinstellung durchfiihren (siehe Kapitel 4.2 Menli Wartung).

10. Sensor-Erstkalibrierung durchfiihren (— Kapitel 7.3 Erstkalibrierung mit Voreinstellung).

11. Gesamtes System einer Funktionsprifung mit Gas unterziehen.

13.2 Einschalten der Versorgungsspannung

1. Unter Beachtung aller sicherheitstechnisch relevanten MaRnahmen die Versorgungsspannung des Systems
einschalten.

Nach dem Einschalten wird die Meldung ,SUPREMA — MDO--20" zusammen mit der aktuellen Software- und
Hardware-Revision in der Anzeige auf der Frontplatte des MDO-Moduls angezeigt. Wahrend der Inbetriebnahme wird
ein Selbsttest durchgefiihrt. Der Fortschritt dieses Selbsttests wird durch die aufeinander folgende Aktivierung aller
LEDs als Binarzahler angegeben. Wenn eine Kommunikation zwischen dem MDO und dem/den MCP/s aufgebaut
wurde, werden alle Alarm-LEDs ausgeschaltet. Nachdem das Modul den Selbsttest durchlaufen hat, startet es das
System mit der Meldung "System startet”. Nachdem das System erfolgreich gestartet wurde, wird im Menu
Messen/Liste die den eingesteckten MAI-Modulen entsprechende Anzahl von Eingangen angezeigt.

HINWEIS

Wenn dieser Vorgang nicht innerhalb von 5 Minuten abgeschlossen ist, die Installation noch einmal Gberprifen und
gegebenenfalls einen MSA Servicetechniker zur Behebung des Problems heranziehen.

13.3 Systemkonfiguration / Parametrierung

Die erforderliche Konfiguration / Parametrisierung kann tber MDO erfolgen (siehe Kapitel 4 Eingabe von
Systemparametern) oder mit dem PC-Programm "SUPREMA Manager".

Folgende Daten miissen eingegeben werden:

+ Systemkonfiguration (nur SUPREMA Manager)
» Sensorparameter

» Relaistreiberausgange (Schaltausgangsparameter)
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13 Inbetriebnahme

13.4 Voreinstellung der passiven Detektoren

Bei passiven Detektoren sind sensortypabhangige Voreinstellungen bei der Erstinbetriebnahme und auch beim
Austausch eines Sensors notwendig. Weiterhin sind die Betriebs- und Wartungsanweisungen fiir den
anzuschlieBenden Sensor zu befolgen.

HINWEIS

Wenn bei der Inbetriebnahme Fehler auftreten, die mit der Tabelle Systemstérungsmeldungen in Kapitel 6.4
Systemstoérungsmeldungen oder anhand der Eintrage im Logbuch nicht korrigiert werden kdnnen, Kontakt aufnehmen
mit einem MSA-Servicetechniker zur Behebung des Problems.

Um Fehlalarme wahrend der Inbetriebnahme der Sensoren zu vermeiden, empfiehlt MSA, alle betroffenen Messstellen
vor Beginn der Arbeiten zu verriegeln.

Voreinstellung des Briickenstroms
Siehe Kapitel 7.9 Einstellung des Briickenstroms mit Einzelheiten hierzu.
Voreinstellung von Nullpunkt / Empfindlichkeit

Nach einer ausreichenden Einlaufzeit der Sensoren, die von den Sensor- und Messkomponententypen abhangt (siehe
entsprechendes Sensorhandbuch), muss am MAI-Modul eine Erstkalibrierung einschlie3lich einer Voreinstellung
durchgefiihrt werden.

Voreinstellung aktiver Transmitter (MAI-Modul)

Bei aktiven Transmittern sind keine Voreinstellungen notwendig. Die Taster zum Einstellen der Briickenspannung, des
Nullpunktes und der Empfindlichkeit sind ohne Funktion. Nach dem Einschalten der Versorgungsspannung und
erfolgreichem Systemstart kdnnen die aktiven Transmitter ohne weitere Voreinstellungen an das SUPREMA
angeschlossen werden. Bei Systemen mit passiven und aktiven Transmittern empfiehlt MSA, die Voreinstellung der
passiven Sensoren vor dem Anschluss der aktiven Sensoren durchzufiihren.

13.5 Erstkalibrierung mit Voreinstellung

Siehe Kapitel 7.3 Erstkalibrierung mit Voreinstellung mit Einzelheiten hierzu.
13.6 Abschluss der Inbetriebnahme

Zur Uberpriifung der Korrektheit aller Einstellungen empfiehlt MSA, alle Eingange mit Priifgas zu priifen. Uberpriifen, ob
der korrekte Alarm ausgeldst wird und ob alle zugehdrigen Ausgange (d.h. Anzeige, korrekter Relaistreiberausgang)
angesteuert werden. Weitere Einzelheiten finden Sie in Abschnitt 6 Service. Diese Prifungen protokollieren.

Die Inbetriebnahme ist nach erfolgreicher Endkontrolle des SUPREMATouch-Systems und nach Abschluss der
Installations- und Kalibriervorgdnge abgeschlossen. Nun kénnen die externen Alarm- und Warnsysteme
angeschlossen werden.

Zur Gewabhrleistung der Eindeutigkeit des Betriebs des Warmeténungssensors jedes Mal daflir sorgen (z. B. durch
Uberpriifung mit Handmessgeraten), dass die von den Sensoren zu (iberwachende Umgebungsatmosphére vor dem
Einschalten des Systems frei von brennbaren Gasen ist.

Die Nichtbeachtung dieser Warnung kann zu schweren Personenschaden oder zum Tod fiihren.
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14  Anschluss von Peripheriegeraten

Zur Vereinfachung der Bedienung (insbesondere der Konfiguration) des SUPREMATouch kann tber verschiedene
Anschliisse ein PC oder Laptop mit einer Bediensoftware angeschlossen werden. Uber die RS 232-B-Schnittstelle am
MST ist der Anschluss eines Protokolldruckers maglich.

141 Anschluss eines PCs / Laptops

Far diese Verbindung kdnnen die Anschlisse RS 232-A oder USB am MST 20-Modul oder der RS 232/USB-Anschluss
am MDO 20-Modul verwendet werden.

Es darfimmer nur ein PC / Laptop am SUPREMATouch-System angeschlossen sein, auch wenn mehr als ein
USB/RS 232-Anschluss verfugbar ist.

Die Nichtbeachtung dieser Warnung kann zu schweren Personenschdden oder zum Tod fiihren.

Verbindungskabel: RS 232-Verlangerung, 9-poliger SUB-D-Anschluss, Stecker/Buchse (kein Nullmodemkabel
verwenden!) oder miniUSB (MDO) / USB-B (MST) mit einer Lange von héchstens 3 Metern. Zum Anschluss eines
PCs / Laptops am MDO 20-Modul die Schrauben der Frontabdeckung entfernen und die Frontabdeckung &ffnen.

=g
= Q

e R L k.

=i s

.

USB connector

RS232 connector

Abbildung 133 MDO-Modul, RS 232-Anschluss

Die Klemmenbelegung des RS 232-/USB-Anschlusses am MDO 20-Modul stimmt mit der fiir den RS 232-A-Anschluss
am MST-Modul Gberein (Kapitel 12.13 Systemanschlisse (MST-Modul)). Das MST-Modul wird auf der Riickseite des
Baugruppentragers hinter Steckplatz 1-5 montiert.
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Abbildung 134 MDT-Modul, RS 232-Anschluss

Far den Anschluss des PCs / Laptops wird eine USB- und alternativ eine serielle Schnittstelle (RS 232) bereitgestellit.
Die serielle Schnittstelle des PCs/Laptops muss entsprechend den folgenden Vorgaben konfiguriert werden:

* RS 232-Konfiguration (COM1): 19200 Baud (durch Einstellen des DIP-Schalters S200-4 am MDO, die Baudrate
kann in 115200 Baud geandert werden), 8 Datenbits, 1 Stoppbit, keine Paritat

Bediensoftware

Fur eine komfortable Bedienung und Konfiguration des SUPREMATouch-Systems steht optional die PC-
Bediensoftware ,SUPREMA Manager* zur Verfligung.

Visualisierungssoftware

Auf Anfrage kann eine auf die Spezifikationen des Kunden zugeschnittene Visualisierungssoftware bereitgestellt
werden. Das Programm ist auf CD-ROM erhaltlich. Die Verwendung der Software ist ausfuhrlich in der mit der Software
gelieferten Bedienungsanleitung beschrieben.

14.2 Anschluss eines Protokolldruckers

Zur kontinuierlichen Ereignisprotokollierung kann ein Protokolldrucker an die RS 232-B-Schnittstelle am MST-Modul
angeschlossen werden. Das MST-Modul wird auf der Rlickseite des Baugruppentragers hinter Steckplatz 1-3 montiert.

DE SUPREMATouch 206



14 Anschluss von Peripheriegeraten

© O]

CANB
.- . CAN A e
00000

°q 0000 o)
5o — 3T
s W
Ft
. - y ﬁo
g 10
D R
o
gg Printer \ =
95
= oﬂcﬂoﬁcﬂa ] O
J

e

m

S

- | ]

us Ethernet =|
m NN '|®
O

L

12345678

BanEananl
83288228 | © O]

Abbildung 135 MST-Modul, RS 232-Anschluss

—

1l

Die Klemmenbelegung des RS 232-B-Anschlusses ist in Kapitel 12.13 Systemanschlisse (MST-Modul) beschrieben.
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MS001 4R 3R 2R 1S SR 00,00 %LEL Methane QYX123 30.03.98 10:32:00

A A A A A A L A

time

date

»code

» measurement gas

»unit

»measurement value

»signal failure (SR = not set,
SS = set)

1% alarm (S = set)

2" alarm (R = not set)

3" alarm (R = not set)

4" alarm (R = not set)

measuring point no.

vV vyYyVvVvy

Abbildung 136 Protokolldrucker, Standard-Datenstruktur

Diese Ausgabe erfolgt bei jeder Anderung des Zustands einer Messstelle, d. h. bei jeder Alarmschwelleniiber- oder -
unterschreitung (wenn der Alarm nicht selbsthaltend ist), jeder Signalstérung und bei jedem erfolgreichen manuellen
Reset eines selbsthaltenden Alarms oder einer Signalstérung (Zustand liegt nicht mehr vor). Der aktuelle Zustand der
Messstelle mit der in der obigen Abbildung dargestellt und wird zusammen mit dem Datum und der Uhrzeit der letzten
Zustandsanderung ausgegeben.

Diese Formatierung kann vom Benutzer gedndert werden!

14.3 Bus-Verbindung

Fir eine Anbindung des SUPREMA-Systems an vorhandene Industrieleitsysteme ist es notwendig, mit anderen
Datenbussen zu kommunizieren, um Messwerte und Alarme/Stérungen zu verarbeiten. Die dazu erforderliche
Signalumsetzung wird durch SUPREMA-Gateways realisiert.

Es konnen zwei Gateways pro CAN-Kanal angeschlossen werden.

Nicht alle Gateways sind in allen Zulassungen enthalten!

Zurzeit werden folgende Bussysteme unterstitzt:

* Modbus (TCP und RTU)
* Profibus DP

Weitere Datenbussysteme auf Anfrage.
SUPREMA-Gateway CAN/Modbus

Zu MBC20-Modbus siehe Handbuch.
SUPREMA-Gateway CAN/Profibus DP

Nicht Gegenstand der EU-Baumusterpriifbescheinigung DMT 03 ATEX G 003 X.
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Profibus DP

Abbildung 137 Anschluss des SUPREMA an externe Systeme (iber ein Profibus-Gateway

Das SUPREMA-Gateway Profibus DP kann in verfigbare SPS-gesteuerte Systeme eingebunden werden. Das
Gateway ist flr eine Hutschienenmontage ausgelegt und wird mit einer 24 V DC-Spannung versorgt. Fiir den Anschluss
der CAN-Schnittstelle steht ein Combicon-Steckverbinder zur Verfligung. Der 9-polige Steckverbinder X100 dient dem
Anschluss der Profibus-Schnittstelle.

Dem Gateway liegen die folgenden 2 Handbducher fiir Installation, Parametrierung und Betrieb bei:

+ CAN-CBM-DP Profibus-DP/CAN-Gateway Hardware-Handbuch
» CAN-CBM-DP Profibus-DP/CAN-Gateway mit SUPREMA CANopen-Firmware Software Handbuch

Anschluss am SUPREMA:

BGT 1 Gateway
socket Screw terminal
CAN lead

Abbildung 138 Anschluss SUPREMA-Gateway CAN/Profibus DP

Der CAN-Abschlusswiderstand im Baugruppentrager 1 ist nicht gesetzt. An der CAN-Bus-Klemme (2 nach 4) wird ein
120-Ohm-Widerstand zusammen mit dem CAN-Kabel angeschlossen.

Technische Daten
Versorgungsspannung | Nennspannung: 24 V/DC + 10 %

Stromaufnahme (bei 20 °C): max. 125 mA

(+20 mA bei TTY-Betrieb der seriellen Schnittstelle)
Steckverbinder X100-S10331 (DSUBS9, Stecker) — serielle Schnittstelle

X100-CBMPB (DSUBS9, Buchse) — Profibus-DP-Schnittstelle
X101 (6-pol. Schraubverbinder UEGM) — 24 V Versorgungsspannung
X400 (Combicon-Bauform, 5-pol. MSTB2.5/5.08) — CAN oder DeviceNet

Temperaturbereich 0 bis 50 °C Umgebungstemperatur

Feuchte max. 90 %, nicht kondensierend

MaRe des Gehauses Breite: 40 mm, Hohe: 85 mm, Tiefe: 83 mm

(LxBxH) (einschliel3lich Hutschienenhalterung und Steckertberstand DSUB9, ohne CAN/DeviceNet-
Stecker)

Gewicht ca.200g
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15 Redundante Systeme

15.1 Anwendungsfunktionssicherheit

Fur die Sicherheitsfunktionen von Gaswarn- und Messgeraten gelten die europaischen Normen EN 60 079-29-1, EN 50
104, EN 50 271 und EN 50 402 fiir die Uberwachung von brennbaren Gasen und Dampfen sowie fiir die
Sauerstoffiiberwachung. Wenn Systeme mit Mikrocomputern betrieben werden, muss zusatzlich EN 61 508 in Bezug
auf die Funktionssicherheit in einer MSR-Anwendung berticksichtigt werden. Diese Norm gliedert die
Anwendungstypen in Sicherheitsintegritatslevels SIL 1 bis 4. Das System muss so ausgelegt sein, dass es dem
erforderlichen MalR an Sicherheit entspricht.

Far Sicherheitsintegritatslevel SIL 3 muss das SUPREMATouch gemal EN 61 508 mit einer redundanten
Stromversorgung ausgestattet sein. Die redundante Stromversorgung fiir das System und das MRC TS-Modul missen
eine Ausfallrate unter 6,73 * 10-6 1/h aufweisen.

Fir Sicherheitsintegritatslevel SIL 4 missen zusatzliche Bedingungen eingehalten werden, die mit dem
SUPREMATouch nicht erreicht werden kénnen.

Durch das Hinzufligen des MCP-Moduls, eines zweiten CAN-Busses sowie die erforderlichen gedoppelten Module fir
Datenerfassung und Alarmeinstellung kann das nicht redundante System in ein redundantes System konvertiert
werden. Im Baugruppentrager missen ausreichend freie Steckplatze fur die zusatzlichen MGO-Module und
ausreichend zusatzlicher Platz im Schaltschrank fiir zusatzliche Relaismodule (MRO) zur Verfligung stehen.

Folgende Modultypen sind fur die Nachrustung erforderlich:

MCP-Modul CENTRAL PROCESSING

MAI 30-Modul Analogeingang

MAR-Modul Analog redundant

MGO-Modul Allgemeiner Ausgang

MRO 8-Modul RELAY OUTPUT (8 Relais)

MGO 16-Modul RELAY OUTPUT (2 x 8 Relais, redundant)

15.2 Funktion redundanter Systeme

Das Blockdiagramm (Abb. 138) des redundanten Systems zeigt seinen Aufbau und seine Funktion: Die Signale der an
den MAT-Modulen angeschlossenen Sensoren werden von zwei getrennten A/D-Wandlern (am MAI und MAR)
verstarkt, das Messsignal wird digitalisiert und auf die beiden CAN-Bus-Systeme (Kanale) ubertragen. Die
Signalverarbeitung und -auswertung auf einem Kanal wird unabhangig vom anderen Kanal durchgeflhrt. In der Tabelle
,Baugruppentragermodule” in Kapitel 15.3 Aufbau des redundanten Systems ist die unterschiedliche
Baugruppentrager-Bestlickung fir ein nicht redundantes und ein redundantes System dargestellt. Modulfunktionen
siehe 11 Module.
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Abbildung 139 Schaltbild Baugruppentrdgersystem (nicht redundant)
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15.3 Aufbau des redundanten Systems
Komponenten der Baugruppentrager

In der nicht redundanten Version ist das System einkanalig (Kanal A). Durch Nachriisten von Modulen fiir Kanal B kann
das System in einem Baugruppentrager fiir bis zu 64 Messstellen redundant ausgefiihrt werden.

Das Nachriisten der fiir den redundanten Aufbau erforderlichen Module darf nur im spannungslosen Zustand erfolgen,
d. h. das gesamte SUPREMATouch-System muss abgeschaltet werden. Der anschlieRende Neustart muss unter
Beachtung der erforderlichen Konfigurations- und Parametrierungsschritte durchgefiihrt werden. Beim Nachristen sind
die Vorschriften zum Umgang mit elektrostatisch gefahrdeten Bauelementen zu beachten!

Die Nichtbeachtung dieser Warnung kann zu schweren Personenschaden oder zum Tod fiihren.

Baugruppentrager-Module

Steckplatz Name Nicht redundant (Kanal A) Redundant (Kanal B)
1 Steckplatz 1 MCP MCP

2 Steckplatz 2 MCP

3 Steckplatz 3 MDC + MDO MDC + MDO
4 Steckplatz 4/MDA 1

5 Steckplatz 5/MDA 2

6 Steckplatz 6/POS 1 MAI MAI + MAR
7 Steckplatz 7/POS 2 MAI MAI + MAR
8 Steckplatz 8/POS 3 MAI MAI + MAR
9 Steckplatz 9/POS 4 MAI MAI + MAR
10 Steckplatz 10/POS 5 MAI MAI + MAR
11 Steckplatz 11/POS 6 MAI MAI + MAR
12 Steckplatz 12/POS 7 MAI MAI + MAR
13 Steckplatz 13/POS 8 MAI MAI + MAR
14 Steckplatz 14/POS 9 MGO MGO

15 Steckplatz 15/POS 10 MGO

Durch Hinzuftigen weiterer Baugruppentrager (max. 8 pro System) und der entsprechenden Module kann das System
auf bis zu 256 Messstellen mit bis zu 512 Ausgangen erweitert werden.

* Die MAR-Module werden in die MAI-Module eingesteckt.

» Die MGO-Module: Konfiguration mit Steckbrticken flir CAN A oder CAN B
* Gleiche Anzahl von MGO-Modulen an CAN A und CAN B

* Anschluss von 2 Gateways an CAN A und CAN B

Installation des MAR/MGR-Moduls
Dieses Modul wird fiir die redundante Auswertung von Eingangssignalen verwendet.

Es wird auf das MAI/MGI-Modul aufgesteckt. Die analogen Ausgangssignale der Sensoren werden parallel zum MAI-
Modul mit einem ADC digitalisiert und zum zweiten CAN-Bus libertragen. Die Funktion ist hierbei identisch zum
MAI/MGI-Modul. Zum AnschlieRen des MAR/MGR-Moduls ist das MAI/MGR-Modul aus dem Baugruppentrager
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herauszuziehen. Der Baugruppentrager muss spannungslos sein. Fir jedes MAI/MGR-Modul ist ein MAR/MGR-Modul
erforderlich.

e
¥

Abbildung 140 MAI-Modul mit MAR-Modul
Installation des MCP-Moduls

Das zweite MCP-Modul muss an Baugruppentrager-Steckplatz 2 eingesteckt werden. Vor dem Einstecken der Module
muss das SUPREMA System spannungslos sein. Diese Module laufen als CAN-B, eine Konfiguration der Hardware ist
nicht erforderlich.

Ausgangstreiber/Relaisausgdnge

Mit den MGO-Modulen werden Schaltausgange (24 V DC/300 mA, kurzschluss- und Uberlastsicher) zur Steuerung von
Informationen und Alarmen bereitgestellt (LEDs, Relais, Magnetventile usw.). In redundanten Systemen muss fir beide
Kanale die gleiche Anzahl von MGO-Modulen angeschlossen sein. Wenn statt der Treiberausgange Relais benétigt
werden, weil eine Potentialtrennung erforderlich ist oder andere Spannungen zu schalten sind, kénnen die
Relaismodule MRO 8 TS oder MRO 16 TS eingesetzt werden. Beide Module sind fiir ,G*- oder Hutschienenmontage
nach DIN geeignet und stellen je Modul 8 Relaisausgange zur Verfiigung. Das MRO 8 TS-Modul besitzt einen
Umschaltkontakt pro Relais. Die Relaiskontakte sind mit Schraubklemmen miteinander verbunden. Die Verwendung
von MRO 16 TS-Modulen ermdglicht die redundante Auslegung der nachfolgenden Verdrahtung und Ansteuerung von
Stellgliedern und Alarmelementen. Beim Einsatz von MRO 8 TS-Modulen ist nur die nicht redundante Ansteuerung von
Stell- und Alarmelementen mdglich.

Die Auslegung der an das MRO 8 TS- oder MRO 16 TS-Modul angeschlossenen Schaltung héngt von den
Anforderungen des jeweiligen Einsatzfalles ab. Der Benutzer ist fir die Einhaltung der geltenden Normen und
Richtlinien verantwortlich.

Die Nichtbeachtung dieser Warnung kann zu schweren Personenschdden oder zum Tod fiihren.

Die MRO 16 TS-Module besitzen keine Umschaltkontakte. Die Arbeitskontakte der redundanten Relais sind in Reihe
geschaltet. (1 oder 2 Kontakte offen = Alarm). Flir den Anschluss an die Relaiskontakte werden zwei
Schraubklemmenblocke verwendet.

Die Nichtbeachtung dieser Warnung kann zu schweren Personenschdden oder zum Tod fiihren.

Installation des MGO-Moduls

Vor dem Einstecken der Module muss das SUPREMA System spannungslos sein. Das Modul muss iber Schalter fir
den CAN-B-Bus konfiguriert sein, siehe Kapitel 12.6 Modulkonfiguration.
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Anschluss des MRO 8 TS-Moduls

Bei redundanten Systemen sind immer die Ausgange von 2 MGO-Modulen anzuschlieRen (Kanal A + B). Die 40
Treiberausgange der MGO-Module werden Uber die MUT-Module an der Baugruppentrager-Rickseite mit 40-poligem
Flachbandkabel an die MRC TS-Module am Stecker A angeschlossen. Der Stecker B wird nur benutzt, wenn MRO 16
TS-Module angeschlossen werden. Mit 20-poligem Flachbandkabel werden an den Steckern 1-5 je 8 Treiberausgange
des MGO-Moduls an bis zu 5 MRO 8 TS-Module angeschlossen.

Connection MRO-8-TS Module Redundant

MRC-TS Miduls

- e
s B ) o umumu\‘uuuuuu‘u\ Tl
VT ==y SR

1
R i o a0y \u_un[[nuu\

MEO-0TS MAC-1-TS MRO-N-TS NEO-BTS HRD-A-TS

Carruit diagram o1 a swilching contact |I

[caislamar's sa), 1 ¥ relay, changer |

L o

Abbildung 141 Anschluss des redundanten MRO 8 TS-Moduls

Die Klemmenbelegung und die Relaiszuordnung des MRO 8 TS-Moduls sind in Kapitel 12.6 Modulkonfiguration
ausflhrlich beschrieben.

Anschluss des MRO 16 TS-Moduls

Bei redundanten Systemen sind immer die Ausgange von 2 MGO-Modulen auszuwerten (Kanal A + B). Der Anschluss
von bis zu 5 MRO 16 TS-Modulen (40 Ausgange) erfolgt tber ein MRC TS-Modul. Mit 20-poligen Flachbandkabeln
werden an den Steckern 1-5 je 8 Treiberausgange (Kanal A + B) der MGO-Module an bis zu 5 MRO 16 TS-Module
angeschlossen. Die 40 Treiberausgange des MGO-Moduls des Kanals A werden iber das zugehérige MUT-Modul an
der Baugruppentrager-Riickseite mit 40-poligem Flachbandkabel an das MRC TS-Modul am Stecker A angeschlossen.
Die 40 Treiberausgange des MGO-Moduls des Kanals B werden iber das zugehoérige MUT-Modul an der
Baugruppentrager-Riickseite mit 40-poligem Flachbandkabel an das MRC TS-Modul am Stecker B angeschlossen.
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Connection MRO-16-TS Module Redundant
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Circuit Diagram of a swatching contact
(customar's side), 2 x Relays n series

L

Abbildung 142 Anschluss des redundanten MRO 16 TS-Moduls

Angegebene Relais sind in Reihe geschaltet um Hardware-Redundanz zu erzielen. Die Relais 1-8 werden von CAN A
(MCP A) angesteuert, die Relais 9-16 von CAN B (MCP B).

Abbildung 143 MRO 16 TSModul
MAO-Modul

Das MAO-Modul unterstitzt keine Redundanz, daher ist eine Nachristung von MAO-Modulen nicht erforderlich. Es wird
standardmaRig mit Schaltern fir CAN A konfiguriert ausgeliefert.

Logikerweiterung MLE10 (mit SIL 3-Zulassung)

Dieses Modul kann bei redundanten Systemen eingesetzt werden, um spezielle Logikfunktionen, Schaltverzégerungen
usw. fUr die 40 Schaltausgange eines MGO-Moduls zu implementieren. Die Logikerweiterung MLE10 wird zwischen
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MGO und MRC/MGT geschaltet. Sie wird mit dem 40-poligen Flachbandkabel angeschlossen. Dieses Modul ist gepriift
fur sicherheitsbezogene Anwendungen bis einschlief3lich SIL 3. Ausfihrliche Informationen zu Anwendung und Betrieb
sowie technische Daten finden sich in der Betriebs- und Wartungsanleitung fur die Logikerweiterung MLE10 (Mat.-Nr.
10056386).

15.4 Inbetriebnahme

Die in jedem MCP- und MDO-Modul gespeicherten Daten enthalten Informationen zur Systemkonfiguration, d. h. die
verwendeten Module, Versorgungsspannungen, Messstellen und Alarmausgange. Weiterhin sind die Messstellen-
(Sensortyp, Kalibrierung usw.) und Schaltausgangsparameter (Schaltrichtung usw.) in weiteren Tabellen in jedem
MCP- und MDO-Modul gespeichert.

Wenn die Konfigurationstabelle nicht mit dem Systemstatus (ibereinstimmt, wird nach dem Starten SYSTEMSTORUNG
ausgegeben.

Nach dem Anschliel3en der Module ist die im SUPREMATouch-Speicher abgelegte Konfiguration gemaf dem
Systemstatus zu aktualisieren. Ausfiihrliche Informationen siehe Kapitel 12.6 Modulkonfiguration.

Konfigurations-Tool

Die gesamte Konfiguration muss, und die Parametrisierung kann mit dem PC-Programm SUPREMA Manager
durchgefuhrt werden. Version und Bestellangaben sind Kapitel 19 Bestellangaben zu entnehmen.

Funktionspriifung
Nach der Konfiguration und Parametereinstellung des Systems muss eine Funktionsprifung durchgefiihrt werden.
Systemstart

Durch AUS-/EINSCHALTEN des Systems wird ein Neustart durchgefihrt. Wahrend der Startphase werden
verschiedene interne Systemprifungen durchgefihrt. Ein stérungsfreies System hat nach dem Starten die folgenden
Einstellungen:

Anzeige auf der Frontplatte

1.LED SYSTEM POWER | EIN

2.LED SYSTEM FAIL AUS

3.LED SYSTEM INHIBIT | AUS

4.LED SIGNAL 1 AL AUS

5.LED SIGNAL 2 AL AUS

6. LED SIGNAL 3 AL AUS

7.LED SIGNAL 4 AL AUS

8. LED SIGNAL FAIL AUS

9. LED-Anzeige Anzeige Liste
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Anzeigen der Module

Alle CAN-Bus-Module besitzen folgende LED-Anzeigen:

LED Funktionsweise | Erforderlich
LED 1 GN| EXT =verwendet | AUS

LED 2 GN | INT = verwendet EIN*

LED 3 GN | BAT =verwendet | AUS

LED 4 RT | Softwarefehler AUS

LED 5 GN | CAN-Bus in Betrieb | EIN

*= Baugruppentragerbetrieb tber INT-Klemmen

Anzeigen der MAI-Module

LED Funktionsweise | Erforderlich
LED 1-8 MS 1-8 = ausgewahlt| AUS

LED EXT EXT = verwendet AUS

LED INT INT = verwendet EIN*

LED BAT BAT = verwendet AUS

LED IBR IBRan BUCHSEN | AUS

LED ZER UY an BUCHSEN AUS

LED SIG UA an BUCHSEN AUS

LED an Steckerleiste | Signalabfrage BLINKT

*= Baugruppentragerbetrieb Gber INT-Klemmen
Priifung der Signalverarbeitung/Alarmierung
Nach erfolgreicher Inbetriebnahme und Parametrierung des Systems ist eine Funktionspriifung durchzufiihren:

» Alarme durch Prifgasaufgabe auslésen.

» Funktion der Schaltausgange gemaf der Relaiskonfigurierung prifen.
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16 Sensordaten

Die folgenden Transmitter- und Detektortypen kdnnen an das SUPREMATouch-System angeschlossen werden:

Bezeichnung
D-7010**
D-7100**
DF-7010**
DF-7100**
DF-8201**
DF-8250**
DF-8502**
DF-8510**
DF-8603**
DF-9200**
DF-9500**
Feuer

FlameGard**

FlameGard 5 MSIR**
FlameGard 5 UV/IR**
FlameGard 5 UV/IR-E**

GD10**

MAC

PrimaX*
PrimaXIR*
S5000*

SafEye 700
Senscient ELDS
Serie 47K*
Rauch

Schalter

Ultima MOS-5
Ultima MOS-5E
Ultima OPIR-5
Ultima X*
Ultima X5000*
UltraSonic EX-5
UltraSonic I1S-5

(EX: Explosive Gase oder Dampfe; TOX: Toxische Gase; OX: Sauerstoff; Brandfriherkennung:

Modultyp
MAI30
MAI30
MAI30
MAI30
MAI30
MAI30
MAI30
MAI30
MAI30
MAI30
MAI30
MAI30
MAI30
MAI30
MAI30
MAI30
MAI30
MAI30
MAI30
MAI30
MAI30
MAI30
MAI30
MAI30
MAI30
MAI30/MGI30
MAI30
MAI30
MAI30
MAI30
MAI30
MAI30
MAI30

Messprinzip
Warmetdnung
Warmetdnung
Warmeténung
Warmeténung
Halbleiter
Halbleiter
Halbleiter
elektrochemisch
Halbleiter
elektrochemisch

elektrochemisch

Infrarot

Infrarot

Infrarot/Ultraviolett

Infrarot/Ultraviolett

Infrarot

verschiedene
Infrarot
verschiedene
Infrarot
Infrarot

Warmetdnung

Halbleiter
Halbleiter
Infrarot
verschiedene
verschiedene
akustisch

akustisch

Schwelbranderkennung; Flamme: Flammendetektor)

DE

Verwendung | Aktiv | Passiv

EX

EX

EX

EX

TOX

EX

BFE
BFE
TOX
TOX/OX
TOX/OX

Flamme
Flamme
Flamme
Flamme
EX

EX/TOX/OX
EX
EX/TOX/OX
EX

EX/TOX

EX

H»S

H»S

EX

EX
EX/TOX/OX
Leckage

Leckage

SUPREMATouch

X | X|X|X|X|X|X|X|X

X | X | X | X| X

X | X| X | X|X

X | X | X | X| X | X|X

X
X
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16 Sensordaten

. Die Leistung gemaf EN 60079-29-1 oder EN 50104 wurde fur die einzelnen Detektoren/Transmitter von einer
Prifstelle gepruft.

*%

Detektor nicht mehr lieferbar

HINWEIS

Andere Sensortypen dirfen nur nach Rucksprache mit MSA in Verbindung mit dem SUPREMATouch betrieben
werden.

Die einzelnen Sensorverbindungen sind in den folgenden Kapiteln beschrieben.

Passive Detektoren und Transmitter werden vom SUPREMATouch auf Unterbrechungen oder Kurzschlisse Uberwacht
und diese Stérungen wie aufgefihrt gemeldet.

Fur aktive Transmitter wird das Eingangsstromsignal iberwacht, so dass jede Storung vom SUPREMATouch-System

erkannt und gemeldet wird.

Weitergehende Informationen zu den Sensoren sind den Betriebs- und Wartungsanleitungen des jeweiligen
Sensortyps zu entnehmen.

HINWEIS

Bei passiven Detektoren sind die Anforderungen gemaf EN 60079-29-1a erfillt, wenn im 3-Leiter-Betrieb der
Ausgangswiderstand 1,7 Ohm pro Ader bzw. 3,4 Ohm Schleifenwiderstand nicht Giberschritten wird.

Wenn der Schleifenwiderstand 3,4 Ohm Uberschreitet, wird der 5-Leiter-Betrieb empfohlen.

16.1 4-20 mA (2-adrig)

Safety Barrier 4-20mA
MAT (-TS) Module (optional) Transmitter
Lvmims r i
-X1 | N N
INONEE i A L 4.20mA
| i & ;[:+24v
o 3 Y -
|
bo 4 l
o O i
e |
|

Abbildung 144

Der Leitungsschirm wird einseitig am SUPREMA aufgelegt.

Anschlussmodul MAI30 (aktiv, 2-adrig, 4 bis 20 mA, Stromsenke)

Sensorsimulationsmodul 4-20 mA (Bestellnummer: 10030262)

Anschlussdaten
Versorgungsstrom max. 400 mA

Maximale Stromaufnahme | 40 mA
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Anschlussdaten

Kabeltyp zweiadrig, 80 % geschirmt
Maximale Birde abhangig von Transmitter
Maximale Kabellange abhangig von Transmitter
Kabeldurchmesser 9-17 mm

Zulassiger Aderquerschnitt| 0,75-2,5 mm?2

Einsatzbedingungen

Weitere Einzelheiten siehe Bedienungsanleitung des Transmitters.

Stoérungsanzeige flr Unterbrechung oder Kurzschluss:

X= Signalstérung (FAIL-LED)

Offener Stromkreis am MAT (TS)-Modul Ader -X1/1 Ader -X1/2| Stecker von MAT (TS) I6sen
Fehleranzeige X X X

Offener Stromkreis bei max. Leitungslange | Ader -X1/1 Ader -X1/2

Fehleranzeige X X

Kurzschluss am MAT (TS)-Modul Ader -X1/1/ -X1/2

Fehleranzeige X

Kurzschluss bei max. Leitungslange Ader -X1/1/ -X1/2

Fehleranzeige X

16.2  4-20 mA (3-adrig)

Safety Barrier 4-20mA
MAT (-TS) Module (optional) Transmitter
IR mm——m———— o - - i
-X1 | L 1
o N ) 4.20mA
po4 L L +24V
bo 3 i B ov
. I »
4 . 5
o=+ .
o i |
[ |

Abbildung 145
Der Leitungsschirm wird einseitig am SUPREMA aufgelegt.

Anschlussmodul MAI30 (aktiv, 3-adrig, 4 bis 20 mA, Stromquelle)

Sensorsimulationsmodul 4-20 mA (Bestellnummer: 10030262)

Anschlussdaten

Versorgungsspannung 19-30V DC
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Anschlussdaten
Versorgungsstrom
Kabeltyp

Maximale Birde
Maximale Kabellange
Kabeldurchmesser

Zulassiger Aderquerschnitt

Einsatzbedingungen

max. 400 mA

dreiadrig, 80 % geschirmt
abhangig von Transmitter
abhangig von Transmitter
9-17 mm

0,75-2,5 mm?2

Weitere Einzelheiten siehe Bedienungsanleitung des Transmitters.

Stoérungsanzeige fir Unterbrechung oder Kurzschluss:

X =

Signalstoérung (FAIL-LED)

Offener Stromkreis am MAT (TS)- Ader -X1/1 Ader -X1/2 Ader -X1/4 Stecker von MAT (TS)
Modul I6sen
Fehleranzeige X X X X
Offener Stromkreis bei max. Ader -X1/1 Ader -X1/2 Ader -X1/4
Leitungslange
Fehleranzeige X X X
Kurzschluss am MAT (TS)-Modul Ader -X1/1/ - Ader -X1/1/ - Ader -X1/2/ -
X1/2 X1/4 X1/4
Fehleranzeige X X X
Kurzschluss bei max. Leitungslange Ader -X1/1/ - Ader -X1/1/ - Ader -X1/2/ -
X1/2 X1/4 X1/4
Fehleranzeige X X X
16.3 4-20 mA mit ext. Stromversorgung
Safety Barrier 4-20mA
MAT (-TS) Module (optional) Transmitter
T — | I
)_>g 1: :’k: }J\ 4.20mA
bo 2i : : : } +24V
po X ¥ v
H-o-4 Y -
bosi |
[l ! [ |
(l)_§C_r _______ _E —-
Abbildung 146

Der Leitungsschirm wird einseitig am SUPREMA aufgelegt.

Anschlussmodul
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MAI30 (aktiv, 2-adrig, 4 bis 20 mA, Stromversorgung)
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16 Sensordaten

Sensorsimulationsmodul  4-20 mA (Bestellnummer: 10030262)

Anschlussdaten

Versorgungsspannung Siehe Bedienungsanleitung
Kabeltyp zweiadrig, 80 % geschirmt
Maximale Burde abhangig von Transmitter
Maximale Kabellange abhangig von Transmitter
Kabeldurchmesser 9-17 mm

Zulassiger Aderquerschnitt| 0,75-2,5 mm?2

Einsatzbedingungen

Weitere Einzelheiten siehe Bedienungsanleitung des Transmitters.

Stérungsanzeige fur Unterbrechung oder Kurzschluss:

X= Signalstoérung (FAIL-LED)

Offener Stromkreis am MAT (TS)-Modul Ader -X1/1 Ader -X1/4 | Stecker von MAT (TS) I6sen
Fehleranzeige X X X

Offener Stromkreis bei max. Leitungslange | Ader -X1/1 Ader -X1/4

Fehleranzeige X X

Kurzschluss am MAT (TS)-Modul Ader -X1/1/ -X1/4

Fehleranzeige X

Kurzschluss bei max. Leitungslange Ader -X1/1/ -X1/4

Fehleranzeige X

16.4 Serie 47K-ST / -PRP (3-adrig)

Sensor type:
MAT (TS) Module Series 47K

»)
x‘?{

H I
1 I |
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Abbildung 147 Anschlussdiagramm Serie 47K (dreiadrig)
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A VORSICHT!

Vor Anschluss des Messkopfes Sensorstrom auf Minimum stellen.
Die Nichtbeachtung dieses Vorsichtshinweises kann zu leichten oder mittelschweren Verletzungen fiihren.

Der Leitungsschirm wird einseitig am SUPREMA aufgelegt. Die Briicken -X1/1 -X1/2 und -X1/4 -X1/5 kdénnen alternativ
auf dem MAT 10- bzw. MAT 10 TS-Modul als Létbriicke gesetzt werden.

Anschlussmodul MAI 30/passiv/dreiadrig/Konstantstrom/Voreinstellung erforderlich

Sensorsimulationsmodul  WT (= Warmetdnung), (Bestellnummer: 10030263)

Anschlussdaten

Brickenstrom 310 mA

Maximaler Nennstrom 350 mA

Leistungsaufnahme 1,0 W typ. (ohne Kabellange)

Kabeltyp dreiadrig, 80 % geschirmt

Max. Schleifenwiderstand 36 Ohm (3,4 Ohm fir ATEX-Anwendungen)
Maximale Kabellange 1000 m (bei 1,5 mm? Aderquerschnitt)
Kabeldurchmesser 7-12mm

Zulassiger Aderquerschnitt 1,0-2,5 mm?2

Anschlussgehduse Ex d 2 x 3/4" NPT Bestell-Nr.: 10051080

Anschlussgehduse Ex e 2 x M25 x 1,5 mm | Bestell-Nr.: 10051091

Einsatzbedingungen

Montage Wandmontage

Explosionsschutz/Sensor [12G Exd IIC T4 (-40 °C bis +90 °C) — ST
[12G Exd IIC T6 (-40 °C bis +40 °C) — PRP

Zulassung / Sensor INERIS 03 ATEX 0208

Klemmenkasten Ex d 2 x 3/4" NPT CESI 012 ATEX 091

Abmessungen B x T x H 100 mm x 100 mm x 100 mm

Gewicht 4009

Temperatur -40 °C bis +55 °C (T5)/ -40 °C bis +40 °C (T6)

Klemmenkasten Exd 2 x M25 x 1,5 mm | KEMA 99 ATEX 3853

Abmessungen B x T x H 90 mm x 90 mm x 75 mm

Gewicht 4909

Temperatur -40 °C bis +60 °C (T5)/ -40 °C bis +40 °C (T6)

Feuchte 5-95 % rel. Feuchte, nicht kondensierend

Druck 47 K-ST/47 K-PRP 800-1200 hPa

Weitere Einzelheiten siehe Bedienungsanleitung. (Bestell-Nr.: 10052472)

Inbetriebnahme | Voreinstellung vor Erstkalibrierung und bei Sensorwechsel erforderlich
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Voreinstellung

Einlaufphase

Funktionstest

Kalibrierung

16 Sensordaten

Das Digitalmultimeter an den Prifbuchsen des MAI-Moduls anschlief3en.

Brickenstromeinstellung: 310 mA

Nullabgleich mit Nullgas: Nullpunkteinstellung Ua = 400-450 mV

Empfindlichkeitseinstellung mit | Messbereichsendwert Ua = 1950-2100 mV oder mit dem Wert

Messgas der vorhandenen Gaskonzentration nach: Ua (mV)=C/ 100 *
1600 + 400

C = Prufgaskonzentration in Prozent des Messbereichs
15 min fiir die Voreinstellung,, 2 h fir die Kalibrierung

Prufgasaufgabe Uber:

 Prifkappe mit 1,0 I/min

Kalibriervorgang nach Kapitel 7 Kalibrierung

Far zugelassene Gasarten, Messbereiche, untere Alarmstufen und Kalibrierbedingungen nach
Stoffliste (Bestellnummer: D0792420)

Mégliche andere Gasarten und Messbereiche auf Anfrage.

Storungsanzeige fir Unterbrechung oder Kurzschluss:

X= Signalstérung (FAIL-LED)

XX = Alarm-LEDs, Signal Uberschritten, Signalstérung (FAIL-LED)

XXX = nur Alarme

XXXX = keine Auswirkung auf den Betrieb

Offener Stromkreis am Ader - Ader - Ader - Briicke - Briicke - Stecker von MAT
MAT (TS)-Modul X1/2 X1/3 X1/4 X1/1 [-X1/2 | X1/4 |-X1/5 | (TS) lésen
Fehleranzeige X X XX XX X X

Offener Stromkreis bei max. | Ader - Ader - Ader -

Leitungslange X1/2 X1/3 X1/4

Fehleranzeige X X XX

Kurzschluss am MAT (TS)- Ader - Ader - Ader -

Modul X1/2/- X1/2/- X1/3/-

X1/3 X1/4 X1/4

Fehleranzeige XX X X

Kurzschluss bei max. Ader - Ader - Ader -

Leitungslange X1/2/- X1/2/- X1/3/-

X1/3 X1/4 X1/4

Fehleranzeige XX XXXX X

Bei Leitungswiderstand 0 bis | XX X X

1,7 Ohm pro Ader
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16.5 Serie 47K-ST / -PRP (5-adrig)

Sensor type:
MAT (TS) Module Series 47K
[ x1 ]
1i N 1K
-D_C2 E i I 2 1K
b0
! | s fo [
7o 3 o
T Il )
=0 : Ik : B Eek
----- r PA

Abbildung 148 Anschlussdiagramm Serie 47K (fiinfadrig)

A\ VORSICHT!

Vor Anschluss des Messkopfes Sensorstrom auf Minimum stellen
Die Nichtbeachtung dieses Vorsichtshinweises kann zu leichten oder mittelschweren Verletzungen fiihren.

Der Leitungsschirm wird einseitig am SUPREMA aufgelegt. Die Briicken -X1/1 -X1/2 und -X1/4 -X1/5 kénnen alternativ
auf dem MAT 10- bzw. MAT 10 TS-Modul als Lotbriicke gesetzt werden.

Anschlussmodul MAI 30/passiv/fliinfadrig/Konstantstrom/Voreinstellung erforderlich

Sensorsimulationsmodul ~ WT (= Warmetdnung), (Bestellnummer: 10030263)

Anschlussdaten

Briickenstrom 310 mA

Maximaler Nennstrom 350 mA

Leistungsaufnahme 1,0 W typ. (ohne Kabellange)
Kabeltyp Funfadrig, 80 % geschirmt

Max. Schleifenwiderstand 36 Ohm

Maximale Kabellange 1500 m (bei 1,5 mm? Aderquerschnitt)
Kabeldurchmesser 7-12 mm

Zulassiger Aderquerschnitt 1,0-2,5 mm?2

Anschlussgehause Ex d 2 x 3/4" NPT Bestell-Nr.: 10051080

Anschlussgehduse Ex e 2 x M25 x 1,5 mm | Bestell-Nr.: 10051091

Einsatzbedingungen:
Montage Wandmontage
Explosionsschutz/Sensor 112G ExdIIC T4 (—40 °C bis +90 °C) - ST
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Einsatzbedingungen:

Zulassung/ Sensor
Klemmenkasten Ex d 2 x 3/4" NPT
Abmessungen Bx T xH

Gewicht

Temperatur

Klemmenkasten

Exd2xM25x1,5mm
Abmessungen B x T x H
Gewicht

Temperatur

Feuchte

Druck 47 K-ST/47 K-PRP

[12G Exd IIC T6 (40 °C bis +40 °C) — PRP
INERIS 03 ATEX 0208

CESI012 ATEX 105

100 mm x 100 mm x 100 mm

400 ¢

-40 °C bis +60 °C (T5)/ -40 °C bis +40 °C (T6)
KEMA 99 ATEX 3853

90 mm x 90 mm x 75 mm

4909

-40 °C bis +55 °C (T5)/ -40 °C bis +40 °C (T6)
5-95 % rel. Feuchte, nicht kondensierend
800-1200 hPa

Weitere Einzelheiten siehe Bedienungsanleitung. (Bestell-Nr.: 10052472)

Inbetriebnahme | Voreinstellung vor Erstkalibrierung und bei Sensorwechsel erforderlich

Voreinstellung

Bruckenstromeinstellung:
Nullabgleich mit Nullgas:

Empfindlichkeitseinstellung mit Messgas

Einlaufphase
Kalibrierung

Funktionstest

Das Digitalmultimeter an den Prufbuchsen des MAI-Moduls anschlief3en.

310 mA

16 Sensordaten

Nullpunkteinstellung Ua = 400-450 mV
Messbereichsendwert Ua = 1950-2100 mV oder mit

dem Wert der vorhandenen Gaskonzentration
nach: Ua (mV)=C/100 * 1600 + 400

C = Prifgaskonzentration in Prozent des

Messbereichs

15 min fir die Voreinstellung,, 2 h flr die

Prufgasaufgabe Uber:

 Prifkappe mit 1,0 I/min

Kalibrierung

Kalibriervorgang nach Kapitel 7 Kalibrierung. Fir zugelassene Gasarten, Messbereiche, untere

Alarmstufen und Kalibrierbedingungen nach Stoffliste (Bestellnummer: D0792420) Mdgliche
andere Gasarten und Messbereiche auf Anfrage.

Stérungsanzeige fir Unterbrechung oder Kurzschluss:

X= Signalstérung (FAIL-LED)

XX = Alarm-LEDs, Signal tiberschritten, Signalstérung (FAIL-LED)
XXX = nur Alarme

XXXX = keine Auswirkung auf den Betrieb

Offener Stromkreis am MAT (TS)-
Modul

DE

Ader - Ader - Ader - Ader -
X1/1 X1/2 X1/3 X1/4

SUPREMATouch
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I6sen
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16 Sensordaten

Fehleranzeige XX X X
Offener Stromkreis bei max. Ader - Ader - Ader -
Leitungslange X1/ X1/2 X1/3
Fehleranzeige XX X X
Kurzschluss am Ader- | Ader- |Ader- |Ader- |Ader-
MAT (TS)-Modul | X1/1/- | X1/1/- | X1/1/- | X1/1/- | X1/2/-
X1/2 X1/3 X1/4 X1/5 X1/3
Fehleranzeige X XX XX X XX
Kurzschluss bei Ader- | Ader- |Ader- |Ader- |Ader-
max. X11/- | X11/- | X11/- | X11/- | X1/2/-
Leitungslange X1/2 X1/3 X1/4 X1/5 X1/3
Fehleranzeige XXXX | XX X X XX
16.6 Serie 47K-HT (3-adrig)
Bestellnummer: gemaf Bestellformular
Terminal Gassensor
MAT-TS-Module box Seriesk 7K-HT
| —
-X1 1
o ‘ .
AN
bt 1P L v L
i ~ o k|
P
_'_)_G-i- | ‘ ‘.:L :4,\’- : black J: i .
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at wall angle bracket

Abbildung 149

X

Ader -
X1/4

Ader -
X1/2/-
X1/4

Ader -
X1/2/-
X1/4

XX X

Ader - Stecker von MAT (TS)
X1/5 I6sen

XX X

Ader- | Ader- | Ader- |Ader-
X1/2/- | X1/3/- | X1/3/- | X1/4/-
X1/5 X1/4 X1/5 X1/5

X

X X XX

Ader- | Ader- | Ader- |Ader-
X1/2/- | X1/3/- | X1/3/- | X1/4/-
X1/5 X1/4 X1/5 X1/5

X

X X XXXX

A\ VORSICHT!

Vor Anschluss des Messkopfes Sensorstrom auf Minimum stellen.

Die Nichtbeachtung dieses Vorsichtshinweises kann zu leichten oder mittelschweren Verletzungen fiihren.

Der Leitungsschirm wird einseitig am SUPREMA aufgelegt. Die Briicken -X1/1 -X1/2 und -X1/4 -X1/5 kénnen alternativ
auf dem MAT 10 TS-Modul als Létbriicke gesetzt werden.

Anschlussmodul

Sensorsimulationsmodul  WT (= Warmetdnung) (Bestellnummer: 10030263)
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Anschlussdaten

Briickenstrom

16 Sensordaten

300 mA

Maximaler Nennstrom 350 mA

Leistungsaufnahme

1,0 W typ. (ohne Kabellange)

Kabeltyp dreiadrig, 80 % geschirmt

Max. Schleifenwiderstand 36 Ohm (3,4 Ohm fur ATEX-Anwendungen)
Maximale Kabellange 1000 m (bei 1,5 mm? Aderquerschnitt)
Kabeldurchmesser 6-12 mm

Zulassiger Aderquerschnitt 1,0-2,5 mm?

Anschlussgehause 11 2 G Ex e [I/PTB 00 ATEX 1063 | Bestell-Nr.: 10062674
Wandbefestigungswinkel mit PA-Anschluss Bestell-Nr.: 10048829

Feste Kabellange am Sensor 2,0m

Einsatzbedingungen

Montage Wandmontage

Explosionsschutz/Sensor 112 GExdIIC T3 (40 °C bis +160 °C) — HT
Zulassung / Sensor INERIS 03 ATEX 0208

Abmessungen B x T x H 100 x 100 x 100 mm

Gewicht 4009

Temperatur -40 °C bis +55 °C (T5) / -40 °C bis +40 °C (T6)

Klemmenkasten Ex

e2xM25x1,5mm| KEMA 99 ATEX 3853

Abmessungen B x T x H 90x90x 75 mm

Gewicht 4909

Temperatur -20 °C bis +55 °C (T5) / -20 °C bis +40 °C (T6)
Feuchte 5-95 % rel. Feuchte, nicht kondensierend
Druck 800-1200 hPa

Weitere Einzelheiten

Inbetriebnahme

Voreinstellung

Einlaufphase

Funktionstest

DE

siehe Bedienungsanleitung. (Bestell-Nr.: 10052472)

Voreinstellung vor Erstkalibrierung und bei Sensorwechsel erforderlich

Das Digitalmultimeter an den Prifbuchsen des MAI-Moduls anschlief3en.

Brickenstromeinstellung: 300 mA

Nullabgleich mit Nullgas: Nullpunkteinstellung Ua = 400-450 mV

Empfindlichkeitseinstellung mit | Messbereichsendwert Ua = 1950-2100 mV oder mit dem Wert

Messgas der vorhandenen Gaskonzentration nach: Ua (mV)=C /100 *
1600 + 400

C = Prifgaskonzentration in Prozent des Messbereichs
15 min fiir die Voreinstellung,, 2 h fir die Kalibrierung

Prufgasaufgabe Uber:

 Prifkappe mit 1,0 I/min
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Kalibrierung Kalibriervorgang nach Kapitel 7 Kalibrierung

Fur zugelassene Gasarten, Messbereiche, untere Alarmstufen und Kalibrierbedingungen nach
Stoffliste (Bestellnummer: D0792420)

Mogliche andere Gasarten und Messbereiche auf Anfrage.

Storungsanzeige fiir Unterbrechung oder Kurzschluss:

X= Signalstérung (FAIL-LED)

XX = Alarm-LEDs, Signal Uberschritten, Signalstérung (FAIL-LED)

XXX = nur Alarme

XXXX = keine Auswirkung auf den Betrieb

Offener Stromkreis am MAT Ader -X1/2 | Ader -X1/2 | Ader -X1/4 | Briicke - Briicke - Stecker von MAT
(TS)-Modul X1/1/-X1/2 | X1/4/-X1/5 | (TS)lésen
Fehleranzeige X X XX XX X X

Offener Stromkreis bei max. Ader -X1/2 | Ader -X1/3 | Ader -X1/4
Leitungslange

Fehleranzeige X X XX
Kurzschluss am MAT (TS)- Ader - Ader - Ader -
Modul X1/2/ - X1/2/ - X1/3/ -
X1/3 X1/4 X1/4
Fehleranzeige XX X X
Kurzschluss bei max. Ader - Ader - Ader -
Leitungslange X1/2/-X1/3 | X1/2/-X1/4 | X1/3/-X1/4
Fehleranzeige XX XXXX X
Bei Leitungswiderstand 0 bis | XX X X

1,7 Ohm pro Ader

16.7 Serie 47K-HT (5-adrig)

Bestellnummer: gemal Bestellangaben
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Terminal Gassensor
MAT-TS-Module box Series 4 FK-HT
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Abbildung 150

A VORSICHT!

Vor Anschluss des Messkopfes Sensorstrom auf Minimum stellen.
Die Nichtbeachtung dieses Vorsichtshinweises kann zu leichten oder mittelschweren Verletzungen fiihren.

Der Leitungsschirm wird einseitig am SUPREMA aufgelegt. Die Briicken -X1/1 -X1/2 und -X1/4 -X1/5 kdénnen alternativ
auf dem MAT 10 TS-Modul als Létbriicke gesetzt werden.

Anschlussmodul MAI 30/passiv/dreiadrig/Konstantstrom/Voreinstellung erforderlich

Sensorsimulationsmodul  WT (= Warmeténung) (Bestellnummer: 10030263)

Anschlussdaten

Bruckenstrom 300 mA

Maximaler Nennstrom 350 mA

Leistungsaufnahme 1,0 W typ. (ohne Kabellange)
Kabeltyp 35-adrig, 80 % geschirmt

Max. Schleifenwiderstand 36 Ohm (3,4 Ohm fur ATEX-Anwendungen)
Maximale Kabellange 1500 m (bei 1,5 mm? Aderquerschnitt)
Kabeldurchmesser 6-12 mm

Zulassiger Aderquerschnitt 1,0-2,5 mm?

Anschlussgehduse |1 2 G Ex e [I/PTB 00 ATEX 1063 | Bestell-Nr.: 10062674
Wandbefestigungswinkel mit PA-Anschluss Bestell-Nr.: 10048829

Feste Kabellange am Sensor 2,0m

Einsatzbedingungen
Montage Wandmontage
Explosionsschutz/Sensor 12 GExdIIC T3 (--40 °C bis +160 °C) — HT
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Einsatzbedingungen

Zulassung/ Sensor

INERIS 03 ATEX 0208

EG-Baumusterprifbescheinigung | DMT 03 ATEX G 003 x (SUPREMA)

Stromungsgeschwindigkeit 0-6 m/s
Feuchte 5-95 % rel. Feuchte, nicht kondensierend
Druck 800-1200 hPa

Weitere Einzelheiten siehe Bedienungsanleitung. (Bestell-Nr.: 10052472)

Inbetriebnahme | Voreinstellung vor Erstkalibrierung und bei Sensorwechsel erforderlich

Voreinstellung Das Digitalmultimeter an den Prifbuchsen des MAI-Moduls anschlief3en.

Bruckenstromeinstellung:

Nullabgleich mit Nullgas:

Empfindlichkeitseinstellung mit

Messgas

300 mA

Nullpunkteinstellung Ua = 400-450 mV

Messbereichsendwert Ua = 1950-2100 mV oder mit dem Wert

der vorhandenen Gaskonzentration nach: Ua (mV)=C /100 *

1600 + 400

C = Prufgaskonzentration in Prozent des Messbereichs

Einlaufphase 15 min fur die Voreinstellung,, 2 h fur die Kalibrierung

Funktionstest Prufgasaufgabe Uber:

* Prifkappe mit 1,0 I/min

Kalibrierung

Kalibriervorgang nach Kapitel 7 Kalibrierung

Fir zugelassene Gasarten, Messbereiche, untere Alarmstufen und Kalibrierbedingungen nach
Stoffliste (Bestellnummer: D0792420)

Mogliche andere Gasarten und Messbereiche auf Anfrage.

Storungsanzeige fiir Unterbrechung oder Kurzschluss:

Stecker von MAT (TS)

Stecker von MAT (TS)

X= Signalstérung (FAIL-LED)

XX = Alarm-LEDs, Signal Uberschritten, Signalstérung (FAIL-LED)

XXX = nur Alarme

XXXX = keine Auswirkung auf den Betrieb

Offener Stromkreis am MAT (TS)- Ader - Ader - Ader - Ader - Ader -

Modul X1/1 X1/2 X1/3 X1/4 X1/5 I6sen

Fehleranzeige XX X X X XX X

Offener Stromkreis bei max. Ader - Ader - Ader - Ader - Ader -

Leitungslange X1/ X1/2 X1/3 X1/4 X1/5 I0sen

Fehleranzeige XX X X X XX X

Kurzschluss am Ader- |Ader- |Ader- |Ader- |Ader- |Ader- |Ader- |Ader-

MAT (TS)-Modul | X1/1/- | X1/1/- | X1/1/- | X11/- | X1/2]- | X1/2/- | X1/2/- | X1/3/-
X1/2 X1/3 X1/4 X1/5 X1/3 X1/4 X1/5 X1/4

Fehleranzeige X XX XX X XX X X X
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16 Sensordaten

Kurzschluss bei Ader- | Ader- |Ader- |Ader- |Ader- |Ader- |Ader- |Ader- |Ader- |Ader-

max. X11/- X1- [ X11- 0 X | X120 | XA720- | X21- | XA31- | X1/31- | X1/41-
Leitungslange X1/2 X1/3 X1/4 X1/5 X1/3 X1/4 X1/5 X1/4 X1/5 X1/5
Fehleranzeige XXXX | XX X X XX X X X X XXXX

16.8 Brandmelder Apollo Serie 65 (nicht explosionsgeschiitzt) (ohne Sicherheitsbarriere)

-X1
Fire Detector
Apollo Serie 65

% *1 *7
End of Line
Resistor

)
97
&
l\

—_—_— i

f— - e e — — -
—

Measure
Resistor

s
W 'S
Tl—

Sh

Abbildung 151
Apollo Brandmelder Serie 65
*1  Anschluss gemafR Anschlussdiagramm Apollo Montagesockel 45681-200 Serie 60/65

Max. 20 Brandmelder
*2  Abschlusswiderstand 2K2 / 0,5 W gemaf Anschlussdiagramm Apollo 45681-200
*3  Messwiderstand 120 Ohm

Anschlussmodul:  MAI30
Anschlussdaten
Maximaler Nennstrom 42 mA

Maximale Nennspannung | 22V

Leistungsaufnahme @ 1,5 W (einschlieRlich Kabellange)
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Anschlussdaten

Kabeltyp zweiadrig, 80 % geschirmt
Max. Schleifenwiderstand | 10 Ohm (Kabelwiderstand)
Maximale Kabellange 400 m (1,5 mm?2 Aderquerschnitt)

Zulassiger Aderquerschnitt| 0,5-2,5 mm?

Einsatzbedingungen
Montage Wandmontage
Schutzart gegen Eindringen | IP 42 nach DIN 400 50

Explosionsschutz -

Zertifikat -

Temperatur Typ Rauchmelder -20 °C bis +60 °C Typ Hitzemelder -20 °C bis +90 °C
Feuchte 0-95 % rel. Feuchte, nicht kondensierend

Druck 950-1100 hPa

Gewicht ca. 120 kg

Abmessungen Durchmesser 100 mm x 50 mm

Simulation Normalbetrieb/Alarm/RESET/Stérungsanzeige fir Unterbrechung oder Kurzschluss:

Simulation Auswirkung

Normalbetrieb Normalbetrieb

Abschlusswiderstand 2K2, angeschlossen gemaf
Schaltbild

Alarm Alarmmeldung

Abschlusswiderstand 2K2, angeschlossen gemaf}
Schaltbild

Widerstand 1,0 K 1 % 0,5 W zwischen Klemmen 3
und 4 anschlieRen

RESET Alarmmeldung verschwindet, Normalbetrieb. Stérungsmeldung

.. . erscheint nach max. 45 s.
Drahtbriicke zwischen Klemme 3 und 4

anschlieen

Leitungsunterbrechung Stérungsmeldung

Abschlusswiderstand 2K2 nicht angeschlossen

Leitungskurzschluss Stérungsmeldung nach max. 45 s.

Abschlusswiderstand kurzgeschlossen
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16.9 Druckknopfmelder (nicht explosionsgeschiitzt) (ohne Sicherheitsbarriere)
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Abbildung 152

*1  Druckknopfmelder; max. 20 Stiick; Anschluss gemaf Bedienungsanleitung des Druckknopfmelders
*2  Abschlusswiderstand 2K2/0,5W
*3  Serienwiderstand 2K2/0,5 W

Der Leitungsschirm wird einseitig am SUPREMA aufgelegt.
Anschlussmodul:  MAI30/MGI30
Anschlussdaten

Maximaler Nennstrom 42 mA

Maximale Nennspannung | 22V

Leistungsaufnahme 1,5 W (einschlielich Kabellange)
Kabeltyp zweiadrig, 80 % geschirmt

Max. Schleifenwiderstand | 10 Ohm (Kabelwiderstand)
Maximale Kabelldnge 400 m (1,5 mm?2 Aderquerschnitt)

Zulassiger Aderquerschnitt| 0,5-2,5 mm?

Einsatzbedingungen

Montage Wandmontage
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Einsatzbedingungen

Schutzart gegen Eindringen | IP 42 nach DIN 400 50
Explosionsschutz -

Zertifikat -

Temperatur -

Feuchte -

Druck -

Gewicht -

Abmessungen 125 x 125 x 36 mm
Gehausematerial Kunststoff

Simulation Normalbetrieb/Alarm/RESET/Stérungsanzeige fiir Unterbrechung oder Kurzschluss:

Simulation Auswirkung

Normalbetrieb Normalbetrieb

Abschlusswiderstand 2K2, angeschlossen gemaf}
Schaltbild

Alarm Alarmmeldung

Abschlusswiderstand 2K2, angeschlossen gemaf}
Schaltbild

Widerstand 1,0 K 1 % 0,5 W zwischen Klemmen 3
und 4 anschlie3en

RESET Alarmmeldung verschwindet, Normalbetrieb. Nach max. 45 s

. . erscheint Stérungsmeldung.
Drahtbriicke zwischen Klemme 3 und 4

anschliel3en

Leitungsunterbrechung Stérungsmeldung

Abschlusswiderstand 2K2 nicht angeschlossen

Leitungskurzschluss Stérungsmeldung

Abschlusswiderstand kurzgeschlossen
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16.10 Explosionsgeschiitzter Druckknopfmelder mit Barriere Z 787
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Abbildung 153

*2

*3
*4

Druckknopfmelder geméR3 Herstellerangaben anschliel3en;

MEDC NG16 6JF Typ BGI SCHALTPLAN BGE/lI/W + PBE/IW

Kontaktart: ARBEITSKONTAKT (Klemme 2—3 im Detektor)

Installation gemé&l3 NFPA 72 durchfiihren
+ Mit Widerstand 2,2 kOhm /0,5 W in Reihe mit dem Kontakt; max. 10 Stlick
* Mit Zenerdiode 10 V /1,3 W in Reihe mit dem Kontakt; max. 20 Stick

Polung priifen

Abschlusswiderstand 2K2 /0,5 W ist im letzten Montagesockel der Meldelinie oder im
Handmelder geméan der unter *1 angegebenen Dokumente zu montieren.

Serienwiderstand 2K2/0,5 W
Messwiderstand 120 Ohm

Der Leitungsschirm wird einseitig am SUPREMA aufgelegt.

Anschlussmodul: MAI30

Anschlussdaten

Maximaler Nennstrom 42 mA

Maximale Nennspannung 22V

Leistungsaufnahme <1,5 W (einschliellich Kabelldnge)
Kabeltyp zweiadrig, 80 % geschirmt

Max. Schleifenwiderstand 50 Ohm (Kabelwiderstand)
Maximale Kabelldnge 2000 m (1,5 mm?2 Aderquerschnitt)
Zulassiger Aderquerschnitt 0,5-2,5 mm?2

Einsatzbedingungen

Montage Wandmontage

DE
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Einsatzbedingungen
Schutzart gegen Eindringen

IP 54 nach DIN 400 50

Explosionsschutz ja

Zertifikat BASEEFA 03ATEX0084X
Temperatur -20 °C bis +55 °C

Feuchte -

Druck -

Gewicht ca.1100g

Abmessungen 120 x 125 x 75 mm
Gehausematerial Aluminium, druckfest

Simulation Normalbetrieb/Alarm/RESET/Stérungsanzeige fiir Unterbrechung oder Kurzschluss:

Simulation

Normalbetrieb

Externe Spannungsversorgung 23 bis 32 V
angeschlossen gemaf Schaltbild;
Abschlusswiderstand 2K2 angeschlossen gemaf

Schaltbild; Widerstand 10 K 0,5 W zwischen Klemme
1 und 2 anschlief3en

Alarm

Externe Stromversorgung 23 bis 32 V, angeschlossen
gemal Schaltbild

Abschlusswiderstand 2K2, angeschlossen gemaf}
Schaltbild Widerstand 1,0 K1 % 0,5 W zwischen
Klemme 3 und 44 anschlieRen

RESET

Drahtbriicke zwischen Klemme 3 und 4 anschliel3en

Leitungsunterbrechung

Externe Spannungsversorgung 23 bis 32 V
angeschlossen gemaf Schaltbild;
Abschlusswiderstand 2K2 nicht angeschlossen

Leitungskurzschluss

Externe Stromversorgung 23 bis 32 V, angeschlossen
gemal Schaltbild

Abschlusswiderstand kurzgeschlossen
Unterbrechung der Versorgungsspannung

Externe Spannungsversorgung 23 bis 32 V nicht
angeschlossen Abschlusswiderstand 2K2
angeschlossen gemaf Schaltbild

Leckstrom

237

SUPREMATouch

Auswirkung

Normalbetrieb

Spannung Klemme 1-2 soll <0,1 V sein

Alarmmeldung

Normalbetrieb

Nach max. 45 s erscheint
Stérungsmeldung.

Stérungsmeldung

Stérungsmeldung

Stérungsmeldung nach max. 45 s

Stoérungsmeldung

DE



16 Sensordaten

Simulation Auswirkung

Externe Stromversorgung 23 bis 32 V, angeschlossen | Spannung Klemme 1-2 soll >22 V sein
gemalf Schaltbild Abschlusswiderstand 2K2,

angeschlossen gemaf Schaltbild Widerstand 10 K 0,5

W zwischen Klemme 1 und 2 anschliel3en Widerstand

18 K zwischen Klemmen 4 und 5 oder Widerstand

330R zwischen Klemmen 3 und 5 anschlief3en.

16.11 Explosionsgeschiitzter Brandmelder Apollo Serie 60 mit Barrieren Z 787 und MTL 710, druckfest

N N .- ‘
-X1 3§
11 with safety barrier
-0 Pepperl + Fuchs Z 787 o ]
: cXplosion-proo
N 7z
=)0 2§ Roset .( [ PO S \I fire detector
. L i 1 R ] . *2
| | | % 1
3 | H HEAEE .
-)-O0— 3 4 End of Line
| ¥ I I I Resistor
4 ! 3 I | 7 |
1
51
->_O i Measure
- Resistor
( 3\

w2
=2

S,
Abbildung 154

Anschluss gemal Herstellerangabe flir Apollo Serie 60: SERIE 60 EIGENSICHERES SYSTEM ZEICHNUNG
*1  Z209883. Installation gemal NFPA 72 durchfihren. Es darf nur der in den Datenblattern angegebene
Montagesockel Bestellnummer 45681-207 verwendet werden. Pro Meldelinie sind max. 20 Feuermelder erlaubt.

Abschlusswiderstand 2K2 / 0,5 W ist im letzten Montagesockel der Meldelinie oder im Handmelder geman der

2 unter *1 angegebenen Dokumente zu montieren

*3 Leckstromanzeige. Bei einer Storung ist der Open-Collector-Transistor leitend nach Klemme 5
Der Leitungsschirm wird einseitig am SUPREMA aufgelegt.
Anschlussmodul:  MAI30

Anschlussdaten

Maximaler Nennstrom 42 mA

Maximale Nennspannung | 22V

Leistungsaufnahme <1,5W (einschlieBlich Kabellange)
Kabeltyp zweiadrig, 80 % geschirmt

Max. Schleifenwiderstand | 50 Ohm (Kabelwiderstand)

DE SUPREMATouch 238
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Anschlussdaten
Maximale Kabellange 2000 m (1,5 mm? Aderquerschnitt)
Zulassiger Aderquerschnitt| 0,5-2,5 mm?

Einsatzbedingungen

Montage Wandmontage
Schutzart gegen Eindringen | IP 42 nach DIN 400 50
Explosionsschutz ja
Zertifikat BASEEFA EX97D2054
BAS02ATEX1288
Temperatur Rauchdetektor -20 °C bis +60 °C Hitzedetektor --20 °C bis +105 °C
Feuchte 0-95 % rel. Feuchte, nicht kondensierend
Druck 950-1100 hPa
Gewicht ca. 153 g einschliellich Montagesockel
Abmessungen Durchmesser 100 mm x 50 mm einschl. Montagesockel
Gehausematerial Kunststoff

Simulation Normalbetrieb/Alarm/RESET/Stérungsanzeige fiir Unterbrechung oder Kurzschluss:

Simulation Auswirkung

Normalbetrieb

Externe Stromversorgung 23 bis 32 V, angeschlossen | Normalbetrieb
gemalf Schaltbild

Abschlusswiderstand 2K2, angeschlossen gemaf

Schaltbild

Widerstand 10 K 0,5 W zwischen Klemme 1 und 2 Spannung Klemme 1-2 soll <0,1V sein
anschlieRen

Alarm Alarmmeldung

Externe Stromversorgung 23 bis 32 V, angeschlossen
gemaln Schaltbild

Abschlusswiderstand 2K2, angeschlossen gemaf}
Schaltbild

Widerstand 1,0 K 1 % 0,5 W zwischen Klemme 3 und
44 anschliel3en

RESET Normalbetrieb

Drahtbriicke zwischen Klemme 3 und 4 anschlie®en | Nach max. 45 s erscheint
Stérungsmeldung.

Leitungsunterbrechung Stérungsmeldung

Externe Stromversorgung 23 bis 32 V, angeschlossen
geman Schaltbild

Abschlusswiderstand 2K2 nicht angeschlossen
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Simulation Auswirkung

Leitungskurzschluss Stérungsmeldung

Externe Stromversorgung 23 bis 32 V, angeschlossen
gemal Schaltbild

Abschlusswiderstand kurzgeschlossen

Unterbrechung der Versorgungsspannung Stérungsmeldung nach max. 45 s

Externe Spannungsversorgung 23 bis 32 V nicht
angeschlossen

Abschlusswiderstand 2K2, angeschlossen gemaf
Schaltbild

Leckstrom Stérungsmeldung

Externe Stromversorgung 23 bis 32 V, angeschlossen | Spannung Klemme 1-2 soll >22 V sein
gemalf Schaltbild Abschlusswiderstand 2K2,

angeschlossen gemaf Schaltbild Widerstand 10 K 0,5

W zwischen Klemme 1 und 2 anschliel3en Widerstand

18 K zwischen Klemmen 4 und 5 oder Widerstand

330R zwischen Klemmen 3 und 5 anschlief3en.

16.12 Explosionsgeschiitzter Brandmelder CERBERUS DO1101EX/DT1101EX mit Barriere Z 787

N N - .- ‘
-X1 i
11 with safety barrier
-0 Pepperl + Fuchs Z 787 o ]
H cXplosion-proo
N s
-0 2§ Rese ( [ PO S \I fire detector
. L i 1 R ] . *2
| | | % 1
JramEN A NE -
=)0 = I 3 4 End of Line
1 "3 | l ; I i Resistor
4 s
1
51
->_O i Measure
- Resistor
O

w2
=2

S,
Abbildung 155

Gemal} Herstellerangabe anschliefien. CERBERUS DO1101EX/DT1101EX: Dokument Nr. e1469. Es darf nur
*1 derin den Datenblattern angegebene Montagesockel Bestellnummer 45681-207 verwendet werden. Pro
Meldelinie sind max. 20 Feuermelder erlaubt. Installation gemafl NFPA 72 durchfiihren

Abschlusswiderstand 2K2 / 0,5 W ist im letzten Montagesockel der Meldelinie oder im Handmelder geman der

2 unter *1 angegebenen Dokumente zu montieren

*3 Leckstromanzeige. Bei einer Storung ist der Open-Collector-Transistor leitend nach Klemme 5

DE SUPREMATouch 240



16 Sensordaten

Der Leitungsschirm wird ein

Anschlussmodul: MAI30

Anschlussdaten
Maximaler Nennstrom
Maximale Nennspannung
Leistungsaufnahme
Kabeltyp

Max. Schleifenwiderstand

Maximale Kabellange

seitig am SUPREMA aufgelegt.

42 mA

22V

<1,5W (einschliel3lich Kabelldnge)
zweiadrig, 80 % geschirmt

50 Ohm (Kabelwiderstand)

2000 m (1,5 mm2 Aderquerschnitt)

Zulassiger Aderquerschnitt| 0,5-2,5 mm?

Einsatzbedingungen
Montage

Schutzart gegen
Eindringen

Explosionsschutz
Zertifikat

Temperatur
Feuchte

Druck
Gewicht
Abmessungen

Gehausematerial

Wandmontage
IP 42 nach DIN 400 50

Exib 1ICT4
DO 1101A-EXPTB 02 ATEX 2135DT1101A-EX: PTB 02 ATEX 2097

BAS02ATEX1288
DO1101:-25 °C bis +50 °CDT1101: -25 °C bis +70 °C

DO1101: 0-95 % rel. Feuchte; nicht kondensierendDT1101: 0-100 % rel. Feuchte;
oberflachlich kondensierend

950—-1100 hPa

ca.130g

Durchmesser 115 mm x 55 mm einschl. Montagesockel
Kunststoff

Simulation Normalbetrieb/Alarm/RESET/Stérungsanzeige fir Unterbrechung oder Kurzschluss:

Simulation

Normalbetrieb

Auswirkung

Externe Stromversorgung 23 bis 32 V, angeschlossen | Normalbetrieb

gemalR Schaltbild

Abschlusswiderstand 2K2,
Schaltbild

Widerstand 10 K 0,5 W zwi
anschlie3en

Alarm

angeschlossen gemaf

schen Klemme 1 und 2 Spannung Klemme 1-2 soll <0,1 V sein

Alarmmeldung

Externe Spannungsversorgung 23 bis 32 V
angeschlossen gemaf Schaltbild;
Abschlusswiderstand 2K2 angeschlossen gemaf

Schaltbild Verbindungswid
zwischen Klemme 3 und 4
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erstand1,0K1%0,5W
anschlieen
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Simulation
RESET

Drahtbriicke zwischen Klemme 3 und 4 anschlie3en

Leitungsunterbrechung

Auswirkung

Normalbetrieb

Nach max. 45 s erscheint
Stérungsmeldung.

Stoérungsmeldung

Externe Stromversorgung 23 bis 32 V, angeschlossen

gemal Schaltbild

Abschlusswiderstand 2K2 nicht angeschlossen

Leitungskurzschluss

Stérungsmeldung

Externe Stromversorgung 23 bis 32 V, angeschlossen

gemal Schaltbild

Abschlusswiderstand kurzgeschlossen

Unterbrechung der Versorgungsspannung

Externe Spannungsversorgung 23 bis 32 V nicht
angeschlossen

Abschlusswiderstand 2K2, angeschlossen gemaf}
Schaltbild

Leckstrom

Stérungsmeldung nach max. 45 s

Stérungsmeldung

Externe Stromversorgung 23 bis 32 V, angeschlossen | Spannung Klemme 1-2 muss 23 bis 32

gemal Schaltbild Abschlusswiderstand 2K2,

V sein

angeschlossen gemaf Schaltbild Widerstand 10 K 0,5
W zwischen Klemme 1 und 2 anschlielRen Widerstand

18 K zwischen Klemmen 4 und 5 oder Widerstand
330R zwischen Klemmen 3 und 5 anschlieRen.

DE
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16.13 Explosionsgeschiitzter Druckknopfmelder mit Barrieren MTL 728 und MTL 710

AR BN | ‘
-X1 I . . ,
1 i with safety barrier GXI)IOSlOIl-pI‘OOf
=)0 manual call point
! MTL 728 P
21 _
L] ./\ 1 \I
1)-0—; [ R B Y Y] #2
! W~
3 . I 5 A I / End of Line
=)0 1 - L Resistor
4 = 1 3
I . .
=_-0—— dg Series Resistors
-
51 2 4
=0~ ¢ "Measure —
e Resistor MTL 710
(>Sh @

Abbildung 156

Druckknopfmelder gemaR Herstellerangaben anschlieRen. MEDC NG16 6JF Typ BGIl. SCHALTBILD BGE/I/W +
PBE/IW Kontakttyp: ARBEITSKONTAKT (Klemme 2-3 im Detektor). Installation gemaf NFPA72 durchfihren.

1 Mit Widerstand 1,8 KW /0,5 W in Reihe mit dem Kontakt; max. 10 Stiick Mit Zenerdiode 10V /1,3 W in Reihe mit
dem Kontakt; max. 20 StlickPolaritat prifen
*0 Abschlusswiderstand 2K2 / 0,5 W ist im letzten Montagesockel der Meldelinie oder im Handmelder geman der

unter *1 angegebenen Dokumente zu montieren
*3 Leckstromanzeige. Bei einer Storung ist der Open-Collector-Transistor leitend nach Klemme 5

Der Leitungsschirm wird einseitig am SUPREMA aufgelegt.
Anschlussmodul:  MAI30

Anschlussdaten
Maximaler Nennstrom 42 mA

Maximale Nennspannung | 22V

Leistungsaufnahme <1,5W (einschlieBlich Kabellange)
Kabeltyp zweiadrig, 80 % geschirmt
Max. Schleifenwiderstand | 50 Ohm (Kabelwiderstand)
Maximale Kabellange 2000 m (1,5 mm? Aderquerschnitt)

Zulassiger Aderquerschnitt| 0,5-2,5 mm?

Einsatzbedingungen

Montage Wandmontage

243 SUPREMATouch DE



16 Sensordaten

Einsatzbedingungen
Schutzart gegen Eindringen | IP 42 nach DIN 400 50

Explosionsschutz ja

Zertifikat BASEEFA 03ATEX0084X
Temperatur -20 °Cbis +55°C

Feuchte -

Druck -

Gewicht ca.1100g

Abmessungen 120 x 125 x 75 mm
Gehausematerial Aluminium, druckfest

Simulation Normalbetrieb/Alarm/RESET/Stérungsanzeige fiir Unterbrechung oder Kurzschluss:

Simulation Auswirkung

Normalbetrieb

Externe Stromversorgung 23 bis 32 V, angeschlossen | Normalbetrieb
gemalf Schaltbild

Abschlusswiderstand 2K2, angeschlossen gemaf
Schaltbild

Widerstand 10 K 0,6 W zwischen Klemme 1und2 | SPannung Klemme 1-2 soll <0,1V sein
anschlielen

Alarm Alarmmeldung

Externe Stromversorgung 23 bis 32 V, angeschlossen
geman Schaltbild

Abschlusswiderstand 2K2, angeschlossen gemaf}
Schaltbild

Widerstand 1,0 K1 % 0,5 W zwischen Klemme 3 und
4 anschlieRen

RESET Normalbetrieb

Drahtbriicke zwischen Klemme 3 und 4 anschlief3en Nach max. 45 s erscheint
Stérungsmeldung.

Leitungsunterbrechung Stérungsmeldung

Externe Stromversorgung 23 bis 32 V, angeschlossen
gemalf Schaltbild

Abschlusswiderstand 2K2 nicht angeschlossen

Leitungskurzschluss Stoérungsmeldung

Externe Stromversorgung 23 bis 32 V, angeschlossen
gemalf Schaltbild

Abschlusswiderstand kurzgeschlossen

Unterbrechung der Versorgungsspannung Stérungsmeldung nach max. 45 s

Externe Spannungsversorgung 23 bis 32 V nicht
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Simulation Auswirkung

angeschlossen

Abschlusswiderstand 2K2, angeschlossen gemaf
Schaltbild

Leckstrom Stoérungsmeldung

Externe Stromversorgung 23 bis 32 V, angeschlossen | Spannung Klemme 1-2 muss 23 bis 32
gemal Schaltbild V sein

Abschlusswiderstand 2K2, angeschlossen gemaf
Schaltbild

Widerstand 10 K 0,5 W zwischen Klemme 1 und 2
anschlieRen

Widerstand 18 K zwischen Klemmen 4 und 5 oder
Widerstand 330R zwischen Klemmen 3 und 5
anschliel3en.

16.14 Explosionsgeschiitzter Brandmelder Apollo Serie 60 mit Barriere MTL 728

AR BB | ‘
-X1 i
1 with safety barrier explosion-proof
- . fire detector
D0 1 MTL 728
-}-C 2 ! RLeset if\l | 3 if\;
m I % X1
3 ! |" I 1 d&‘ .
-)_c 1 |' ] 2 4 |
i %3 (7 ; , <
4 = 1 3
I
L ) are L I
i x
51 2 4
==-0 1 Measure —
- Resistor MTL 710
( \

w
-

D

Abbildung 157

*2

End of Line
Resistor

Anschluss gemal Herstellerangabe fiir Apollo Serie 60: SERIE 60 EIGENSICHERES SYSTEM ZEICHNUNG

*1  Z209883. Installation gemal NFPA72 durchfihren. Es darf nur der in den Datenblattern angegebene

Montagesockel Bestellnummer 45681-207 verwendet werden. Pro Meldelinie sind max. 20 Feuermelder erlaubt

2 unter *1 angegebenen Dokumente zu montieren

*3 Leckstromanzeige. Bei einer Storung ist der Open-Collector-Transistor leitend nach Klemme 5

Der Leitungsschirm wird einseitig am SUPREMA aufgelegt.
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Anschlussmodul: MAI30

Anschlussdaten
Maximaler Nennstrom 42 mA

Maximale Nennspannung | 22V

Leistungsaufnahme <1,5W (einschlieBlich Kabellange)
Kabeltyp zweiadrig, 80 % geschirmt
Max. Schleifenwiderstand | 50 Ohm (Kabelwiderstand)
Maximale Kabellange 2000 m (1,5 mm?2 Aderquerschnitt)

Zulassiger Aderquerschnitt| 0,5-2,5 mm?

Einsatzbedingungen

Montage Wandmontage

Schutzart gegen Eindringen | IP 42 nach DIN 400 50

Explosionsschutz ja

Zertifikat BASEEFA EX97D2054 BAS02ATEX1288

Temperatur Rauchdetektor -20 °C bis +60 °C Hitzedetektor -20 °C bis +105 °C
Feuchte 0-95 % rel. Feuchte, nicht kondensierend

Druck 950-1100 hPa

Gewicht ca. 153 g einschlielich Montagesockel

Abmessungen Durchmesser 100 mm x 50 mm einschl. Montagesockel
Gehausematerial Kunststoff

Simulation Normalbetrieb/Alarm/RESET/Stérungsanzeige fir Unterbrechung oder Kurzschluss:

Simulation Auswirkung

Normalbetrieb

Externe Stromversorgung 23 bis 32 V, angeschlossen | Normalbetrieb
gemal Schaltbild

Abschlusswiderstand 2K2, angeschlossen gemaf

Schaltbild

Widerstand 10 K 0,5 W zwischen Klemme 1und2 | SPannung Klemme 1-2 soll <0,1V sein
anschliel3en

Alarm Alarmmeldung

Externe Stromversorgung 23 bis 32 V, angeschlossen
geman Schaltbild

Abschlusswiderstand 2K2, angeschlossen gemaf
Schaltbild

Widerstand 1,0 K 1 % 0,5 W zwischen Klemme 3 und
4 anschlieRen

RESET Normalbetrieb
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Simulation

Auswirkung

Drahtbriicke zwischen Klemme 3 und 4 anschlieBen | Nach max. 45 s erscheint

Leitungsunterbrechung

Stérungsmeldung.

Stérungsmeldung

Externe Stromversorgung 23 bis 32 V, angeschlossen

gemaf Schaltbild

Abschlusswiderstand 2K2 nicht angeschlossen

Leitungskurzschluss

Stérungsmeldung

Externe Stromversorgung 23 bis 32 V, angeschlossen

geman Schaltbild

Abschlusswiderstand kurzgeschlossen

Unterbrechung der Versorgungsspannung

Externe Spannungsversorgung 23 bis 32 V nicht
angeschlossen

Abschlusswiderstand 2K2, angeschlossen gemaf
Schaltbild

Leckstrom

Stérungsmeldung nach max. 45 s

Stoérungsmeldung

Externe Stromversorgung 23 bis 32 V, angeschlossen | Spannung Klemme 1-2 muss 23 bis 32

gemal Schaltbild

Abschlusswiderstand 2K2, angeschlossen gemaf
Schaltbild

Widerstand 10 K 0,5 W zwischen Klemme 1 und 2
anschlieRen

Widerstand 18 K zwischen Klemmen 4 und 5 oder
Widerstand 330R zwischen Klemmen 3 und 5
anschliel3en.
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16.15 Explosionsgeschiitzter Brandmelder CERBERUS DO1101EX/DT1101EX mit Barrieren MTL 728 und

MTL 710
AN NN | ‘
-X1 i
i with safety barrier explosion-proof
=,-0 manual call point
1 MTL 728 P
21 r
-.)-O0—L - R S
: || || L Ly -2
3 I 5 $ A I / End of Line
=)0 l |l - Resistor
i % 3 ./ 1 ] \_/
4 = 1 3
I . .
—D-O—i d: Series Resistors
50 2 4
=s)-0 1 Measure —
m—amame  Resistor MTL 710
o)
Abbildung 158

Gemal Herstellerangabe anschlielfen. CERBERUS Dokument Nr. €1469 Tyco M600 Serie Rauch- und
*1  Hitzedetektoren. Dokument 01B-04-D12 Ausgabe 1, Datum 7/02 Es darf nur der in den Datenblattern
angegebene Montagesockel Bestellnummer 45681-207 verwendet werden.

Abschlusswiderstand 2K2 / 0,5 W ist im letzten Montagesockel der Meldelinie oder im Handmelder geman der
unter *1 angegebenen Dokumente zu montieren

*2

*3 Leckstromanzeige. Bei einer Storung ist der Open-Collector-Transistor leitend nach Klemme 5
Der Leitungsschirm wird einseitig am SUPREMA aufgelegt.

Anschlussmodul:  MAI30

Anschlussdaten
Maximaler Nennstrom 42 mA

Maximale Nennspannung | 22V

Leistungsaufnahme <1,5W (einschlieBlich Kabellange)
Kabeltyp zweiadrig, 80 % geschirmt
Max. Schleifenwiderstand | 50 Ohm (Kabelwiderstand)
Maximale Kabellange 2000 m (1,5 mm? Aderquerschnitt)

Zulassiger Aderquerschnitt| 0,5-2,5 mm?

Einsatzbedingungen

Montage Wandmontage
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Einsatzbedingungen

Schutzart gegen
Eindringen

Explosionsschutz
Zertifikat
Temperatur

Feuchte

Druck
Gewicht
Abmessungen

Gehausematerial

IP 54 nach DIN 400 50

ExibIICT4
DO 1101A-EXPTB 02 ATEX 2135DT1101A-EX: PTB 02 ATEX 2097
DO1101:-25 °C bis +50 °CDT1101: -25 °C bis +70 °C

DO1101: 0-95 % rel. Feuchte; nicht kondensierendDT1101: 0-100 % rel. Feuchte;
oberflachlich kondensierend

950-1100 hPa

ca.130g

Durchmesser 115 mm x 55 mm einschl. Sockel
Kunststoff

Simulation Normalbetrieb/Alarm/RESET/Stérungsanzeige fur Unterbrechung oder Kurzschluss:

Simulation

Normalbetrieb

Auswirkung

Externe Stromversorgung 23 bis 32 V, angeschlossen | Normalbetrieb

geman Schaltbild

Abschlusswiderstand 2K2, angeschlossen gemaf

Schaltbild

Widerstand 10 K 0,5 W zwischen Klemme 1 und 2

anschlief3en

Alarm

Spannung Klemme 1-2 soll <0,1 V sein

Alarmmeldung

Externe Stromversorgung 23 bis 32 V, angeschlossen

gemal Schaltbild

Abschlusswiderstand 2K2, angeschlossen gemaf}

Schaltbild

Widerstand 1,0 K 1 % 0,5 W zwischen Klemme 3 und

4 anschlie3en
RESET

Drahtbriicke zwischen Klemme 3 und 4 anschlie3en

Leitungsunterbrechung

Normalbetrieb

Nach max. 45 s erscheint
Stérungsmeldung.

Stérungsmeldung

Externe Stromversorgung 23 bis 32 V, angeschlossen

geman Schaltbild

Abschlusswiderstand 2K2 nicht angeschlossen

Leitungskurzschluss

Stérungsmeldung

Externe Stromversorgung 23 bis 32 V, angeschlossen

gemalf Schaltbild

Abschlusswiderstand kurzgeschlossen
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Simulation Auswirkung

Unterbrechung der Versorgungsspannung Stérungsmeldung nach max. 45 s

Externe Spannungsversorgung 23 bis 32 V nicht
angeschlossen

Abschlusswiderstand 2K2, angeschlossen gemaf}
Schaltbild

Leckstrom Stérungsmeldung

Externe Stromversorgung 23 bis 32 V, angeschlossen | Spannung Klemme 1-2 muss 23 bis 32
geman Schaltbild V sein

Abschlusswiderstand 2K2, angeschlossen gemaf
Schaltbild

Widerstand 10 K 0,5 W zwischen Klemme 1 und 2
anschlielen

Widerstand 18 K zwischen Klemmen 4 und 5 oder
Widerstand 330R zwischen Klemmen 3 und 5
anschliel3en.
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17 Technische Daten

17 Technische Daten

Systemdaten
Baugruppentrager je System

Anzahl der Eingange

Schalt-/Relaisausgange
Analogausgénge 0-20 mA

Bedienung und Anzeige

Schnittstellen

Systembetriebsspannung

Stromausfall (Sammelalarm, Relais 8)

Systemversorgung (3-fach
redundant)

Baugruppentrager-Netzteil, 150 W
Ausgangsspannung, BGT-Netzteil
Ausgangsstrom, BGT-Netzteil

Grenzen der
Systemstromversorgung

AnschlieBbare Sensoren

251

1-8
- pro System: 1-256

- pro bis zu 64
Baugruppentrager:

0-512

0-256
» Farbanzeige, 320 x 240 Pixel
* resistives Touchpanel
» Funktionstasten

2 xRS 232 USB (max. 3 m Kabellange, max.
Abfragerate 1/s)

1 x USB (max. 3 m Kabelldnge, max. Abfragerate
1/s)

2 x CAN-Bus (nur zur internen Verwendung)
1 x Ethernet

» Stecker 8-polig RJ45 (Buchse)
+ Ubertragungsgeschwindigkeit 10/100 Mbit/s
* max. Abfragerate 1/s
* max. Netzwerksegmenterweiterung 100 m
19,2V bis 32,0V DC
<20 VDC (INT, EXT)

<21,5VDC (BAT)

3x24VDC
85-265V AC
24 VDC
6,5A
» maximal zuldssige Betriebsstromeinspeisung
(+24V):20A
* maximaler BGT-Laststrom aller MAI-Module
(+24V):10A
» maximaler BGT-Laststrom aller MGO-Module
(GND): 12 A
- aktiv 4-20 mA, 2-adrig
- aktiv 4-20 mA, 3-adrig
- aktiv 4-20 mA, 4-adrig
SUPREMATouch DE



Systemdaten
- passiv 3-adrig
- passiv 5-adrig
- passiv 4-adrig (Halbleitersensoren)
- Schalter
- Feuer
Gehause 19-Zoll-BGT, 3HE
Lagertemperatur fiir alle -25 °C bis +55 °C
Systemkomponenten (einschlieBlich
Ersatzteile)
Feuchte max. 90 % relative Feuchte, nicht kondensierend

Zu beachtende
Umgebungsbedingungen:

* Verwendung in Innenrdumen

» Vorgesehen fir Umgebungen mit
Verschmutzungsgrad 2

+ Transiente Uberspannungen geman
Uberspannungskategorie |l

* Fur eine Hohe von bis zu 2000 m

» Die Schwankungen der Netzspannung diirfen
10 % der Nennspannung nicht tiberschreiten

17.1  MAI30-/MGI30-Modul: Analogeingangseinheit

Betriebsspannung Einspeisung (3 x 24
V DC)

Eigenstromaufnahme

Zulassige Gesamtstromaufnahme (mit
8 Sensormodulen)

Steckanschluss (fiihrende Kontakte fiir
Stromversorgung)

Temperaturbereich
Feuchte
Abmessungen
Gewicht

18,5-32V DC

typ. 70 mA

max. 3 A

96-polige VG-Leiste

5°Cbis55°C

0-90 % relative Feuchte nicht kondensierend
100 x 160 mm

120 g

17.2 MAR 30/MGR 30-Modul: analog redundant

Betriebsspannung Einspeisung (3 x 24
V DC)

Eigenstromaufnahme
Temperaturbereich
Feuchte
Abmessungen
Gewicht

DE

18,5-32V DC

typ. 40 mA

5°Cbis55°C

0-90 % relative Feuchte nicht kondensierend
95 x 24 mm

30g
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17.3 MAT-Modul: Analoge Klemmeneinheit
Anzahl Messkopfanschliisse 8
Anzahl Klemmen pro Messstelle 5
Zulassiger Aderquerschnitt 1,5 mm?2
Temperaturbereich 5°Cbis 55°C
Feuchte 0-90 % relative Feuchte nicht kondensierend
Abmessungen 125 x 50 mm
Gewicht 155¢
17.4 MAO 20-Modul: Analoge Ausgangseinheit
Betriebsspannung Einspeisung 19-32V DC
Betriebsstrom max. 270 mA
Temperaturbereich 5°Cbis 55 °C
Feuchte 0-90 % relative Feuchte nicht kondensierend
Maximale Biirde 500 Ohm
Ausgangsstrombereich 0-24 mA
Verriegelungssignal 3,0mA
Storungssignal 3,2mA
Messsignalbereich 4-20 mA
Bereichsiiberschreitungssignal 22 mA
Abmessungen 100 x 160 mm
Gewicht 80g
17.5 MBC-Modul: Bus-Kommunikation

» Verbindung mit externen Bussen (Funktion ist abhangig von der Software)

Betriebsspannung Einspeisung (3 x 24 | 14-32V DC

V DC)

Betriebsstrom 100 mA

Temperaturbereich 5°Cbis 55 °C

Feuchte 0-90 % relative Feuchte nicht kondensierend
Abmessungen 100 x 160 mm

Gewicht 115¢
17.6  MCP-Modul: Central Processing Unit

Betriebsspannung Einspeisung (3 x 24 | 14-32V DC

V DC)

Betriebsstrom 125 mA

Steckanschluss (fiihrende Kontakte fiir | 96-polige VG-Leiste

Stromversorgung)

Temperaturbereich 5°Cbis 55 °C

Feuchte 0-90 % rel. Feuchte, nicht kondensierend
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Abmessungen
Gewicht

17.7 MDC-Modul: Display-Anschluss

Betriebsspannung Einspeisung (3 x 24

V DC)
Betriebsstrom
Steckverbinder
Temperaturbereich
Feuchte
Abmessungen
Gewicht

100 x 160 mm
125¢g

14-32V DC

40 mA

50-poliges Flachbandkabel

5°C bis 55 °C

0-90 % relative Feuchte nicht kondensierend
100 x 160 mm

100 g

17.8 MDO-Modul: Anzeige + Bedieneinheit

Betriebsspannung Einspeisung (3 x 24

V DC)

Betriebsstrom
RTC-Backup-Batterie, Typ
RTC-Backup-Batterie, Lebensdauer
Steckverbinder

Temperaturbereich

Feuchte

Abmessungen

Gewicht

14-32V DC

350 mA

BR2325

10 Jahre

50-poliges Flachbandkabel

5°C bis 55 °C

0-90 % relative Feuchte nicht kondensierend
213 x 108 mm

470¢g

17.9 MGO-Modul: Allgemeines Ausgabemodul

Betriebsspannung Einspeisung (3 x 24

V DC)

Betriebsstrom Logik

Summe Laststrom, Schaltausgénge
Nenn-Schaltspannung
Nenn-Schaltstrom

MAX-Grenzdaten Treiber-IC

(8 Ausgange pro Treiber)

Ausgangsstrom (alle Ausgénge EIN,
pro Ausgang)

Ausgangsstrom (ein Ausgang EIN)

Gesamtstrom aller Ausgange eines
Treiber-ICs

Steckverbinder

(fuhrende Kontakte fur
Stromversorgung)

DE

14-32V DC

40 mA
12A
24VDC
0,3A

500 mA

1A
4A

96-polige VG-Leiste
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Temperaturbereich
Feuchte
Abmessungen
Gewicht

5°Cbis55°C

0-90 % relative Feuchte nicht kondensierend
100 x 160 mm

100 g

17.10 MHD TS-Modul: Modular High Driver

Relaistreiberversorgung INT, EXT, BAT | 19-32V DC

Maximaler Eingangsstrom (24-V-
Klemmen)

Ruhestromaufnahme (alle Ausgange
aus)

Ausgangsstrom
Maximalstrom 1 Ausgang
Maximalstrom 1 Treiber
Maximalstrom alle Treiber
Temperaturbereich
Feuchte

Abmessungen

Gewicht

12A

95 mA bei 24V

300 mA/Ausgang typisch

1A

2 A (4x500mA)

12A

5°Cbis 55 °C

0-90 % relative Feuchte nicht kondensierend
150 x 90 x 60 mm

ca.165¢g

17.11 MHS 30-Modul: Modul HART-Unterstutzung

Relaistreiberversorgung INT, EXT, BAT | 18,5-32V DC

Temperaturbereich
Feuchte
Abmessungen
Gewicht

17.12 MIB-Modul: Interconnection Board

Betriebsspannung Einspeisung
Maximal zuldssiger Betriebsstrom
- Einspeisung (+24 V)

- (GND)

Anschlussquerschnitt Einspeisung

Anschlussklemmen Versorgung

Einstellelemente (BGT-Nr., CAN-
Bitrate)

Systemstorungsrelais
Temperaturbereich

Feuchte

255

5°Cbis55°C

0-90 % relative Feuchte nicht kondensierend
32 x42mm

10g

19,2-32V DC

20 A

32A

4 mm?2, flexibel
6 mm?2, starr

EXT, INT, BAT
10-pol. DIL-Schalter

3A

5°Cbis 55 °C

0-90 % relative Feuchte nicht kondensierend
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Abmessungen
Gewicht

17.13 MRC TS-Modul: Relay Connection

Relaistreiberversorgung (INT, EXT,

BAT)

Relaisbetriebsstrom

Relaisbetriebsstrom 5 x MRO 8 TS
Relaisbetriebsstrom 5 x MRO 16 TS

Temperaturbereich
Feuchte
Abmessungen
Gewicht

17.14 MRD-Modul: Dummy-Relais

377 x 128 mm
650 g

19-32V DC

7 mA

280 mA

560 mA

5°Cbis 55 °C

0-90 % relative Feuchte nicht kondensierend
90 x 153 x 65 mm

180 g

» Simuliert die Last eines Relay Output-Moduls (MRO).

» Eine Systemstorung wird ausgelost, wenn nicht alle Relay Connection-Modul-(MRC-)Ausgange (X3 bis X7) an
ein MRO oder MRD angeschlossen sind.

Betriebsspannung
Temperaturbereich
Feuchte
Abmessungen
Gewicht

18-32V DC

5°Cbis55°C

0-90 % relative Feuchte nicht kondensierend
ca.29x30x 8 mm

ca.5¢g

17.15 MRO 10 8-Modul. Relaisausgangsmodul

Relaisbetriebsspannung
Relaisbetriebsstrom
Kontaktart
Kontaktbelastbarkeit
Temperaturbereich
Feuchte

Abmessungen

Gewicht

24VDC

7 mA

Umschaltkontakt

siehe Relaiskontaktdaten

5°Cbis55°C

0-90 % relative Feuchte nicht kondensierend
125 x 69 mm

142 g

17.16 MRO 10 8 TS-Modul: Relaisausgangsmodul (Tragschienenmontage)

Relaisbetriebsspannung
Relaisbetriebsstrom
Kontaktart
Kontaktbelastbarkeit
Temperaturbereich

Feuchte

DE

19-32V DC

7 mA

Umschaltkontakt

siehe Relaiskontaktdaten
5°Cbis55°C

0-90 % relative Feuchte nicht kondensierend
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Abmessungen
Gewicht

17.17 MRO 10 16 TS-Modul: Redundantes Relaisausgangsmodul (Tragschienenmontage)

Relaisbetriebsspannung
Relaisbetriebsstrom
Kontaktart
Kontaktbelastbarkeit
Temperaturbereich
Feuchte

Abmessungen

Gewicht

1718 MRO208 TS

Relaisbetriebsspannung
Relaisbetriebsstrom
Kontaktart
Kontaktbelastbarkeit
Temperaturbereich
Feuchte

Abmessungen

Gewicht

17.19 MRO20 8 TS SSR

Relaisbetriebsspannung
Relaisbetriebsstrom
Kontaktart
Kontaktbelastbarkeit
Temperaturbereich
Isolierung

Feuchte

Abmessungen

Gewicht

17.20 MRO20 16 TS

Relaisbetriebsspannung
Relaisbetriebsstrom
Kontaktart
Kontaktbelastbarkeit

Temperaturbereich

257

90 x 71 x68 mm
160 g

19-32V DC

7 mA

Arbeitskontakt

siehe Relaiskontaktdaten

5°C bis 55 °C

0-90 % relative Feuchte nicht kondensierend
90 x 103 x 65 mm

201g

19-32V DC

16 mA

2 x Umschaltkontakt

siehe Relaiskontaktdaten

5°Cbis55°C

0-90 % relative Feuchte nicht kondensierend
132 x68 x 90 mm

348 g

19-32V DC

10 mA

1 x NO-Kontakt

siehe Relaiskontaktdaten

5°C bis 55 °C

Galvanisch

0-90 % relative Feuchte nicht kondensierend
103 x 60 x 90 mm

140 g

19-32V DC

16 mA

2 x Arbeitskontakt

siehe Relaiskontaktdaten
5°Cbis 55 °C
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Feuchte
Abmessungen
Gewicht

Relaiskontaktdaten (MRO 20--8(16)-TS)

Maximale Schaltspannung
Nennstrom

Maximale Schaltleistung

- Wechselspannung

- Gleichspannung (aus Lastgrenzkurve)
50VDC/5A

100VDC/04A

Minimale Schaltleistung

17.21 MRO10 16 TS SSR

Relaisbetriebsspannung
Relaisbetriebsstrom
Kontaktart
Kontaktbelastbarkeit
Temperaturbereich
Isolierung

Feuchte

Abmessungen

Gewicht

0-90 % relative Feuchte nicht kondensierend
252 x 68 x 90 mm
514 g

AC 250/400V AC
5A

2000 VA
24V DC/5A

24V DC/100 mA

19-32VDC

10 mA

1 x NO-Kontakt

siehe Relaiskontaktdaten

5°Cbis 55 °C

Galvanisch

0-90 % relative Feuchte nicht kondensierend
103 x 60 x 90 mm

150 g

Relaiskontaktdaten (MRO 20--8-TS SSR/MRO 10--16-TS SSR)

Maximale Schaltspannung
Nennstrom
Einschaltwiderstand

I/O-Isolationsspannung

max. 32V DC

0,3 A (1 A Spitze/80 ms)
max. 3,2 Ohm

2,000V AC

17.22 MSP-Modul: Systemversorgungseinheit

Betriebsspannung Einspeisung
Maximaler Betriebsstrom
Maximaler Einschaltstrom
Power-Korrekturfaktor
Storaussendung
Ausgangsspannung

Maximaler Ausgangsstrom

Temperaturbereich

DE

85-264 V AC

10,5A

40 A bei 230 V (Kaltstart)
nach EN 61000-3-2

nach EN 55011/EN 55022-B
24 VDC

6,5A

5°Cbis 55 °C

SUPREMATouch

17 Technische Daten

258



17 Technische Daten

Feuchte 0-90 % relative Feuchte nicht kondensierend
Abmessungen 65x92 x 198 mm
Gewicht 8509

17.23 MST 20-Modul: System Terminals

Maximal zuldssiger Aderquerschnitt

1,5 mm?2

Temperaturbereich

5°C bis 55 °C

Feuchte 0-90 % relative Feuchte nicht kondensierend
Abmessungen 125 x 76 mm
Gewicht 1909
17.24 Relaiskontaktdaten (MRO10)
Maximale Schaltspannung 250V AC
250vDC
Nennstrom 3A
Maximale Schaltleistung
- Wechselspannung 1500 VA
- Gleichspannung (aus Lastgrenzkurve) 24V DC/3A
50vVDC/0,3A
100VDC/0,1A
Minimale Schaltleistung 6VDC/1A
12V DC/100 mA
24V DC/1mA
259 SUPREMATouch
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18 Abmessungen

18 Abmessungen

18.1 Baugruppentrager
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18 Abmessungen

18.2 Module in Tragschienenmontage

MRO 8 TSModul

70

MRO 16 TSModul

60
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18 Abmessungen

MRO 20 8 TS SSR-Modul
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18 Abmessungen

MRO 10 16 TS SSR-Modul

60
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18 Abmessungen

MRC TS-Modul

§9

MGT 40 TSModul
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18 Abmessungen
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19 Bestellangaben

19 Bestellangaben

19.1 Module und Zubehor

Beschreibung Teilenummer
SUPREMA CAN-Briicke CBM (29-Bit-ldentifier) 10034641
SUPREMA CAN-Bus-Kabel, 0,5 m, D-SUB, female/male (weibl./mannl.) 10030084
SUPREMA CAN-Bus-Kabel, 5 m, D-SUB, female/male (weibl./mannl.) 10030083
SUPREMA CAN T-Verbinder 10030080
SUPREMA CAN/LWL-Konverter 10052948
SUPREMA Flachbandkabel, D-SUB 10030087
SUPREMA FRC--40 Flachbandkabel 10026178
SUPREMA FRC--40 Flachbandkabel Typ S 10029124
SUPREMA Gateway CAN/PROFIBUS DP I 10121146
SUPREMA MAI30 Analogeingang 10151719
SUPREMA Manager 10121868
SUPREMA MAO20 10102071
SUPREMA MAR30 Analog redundant 10151720
SUPREMA MAT Analoge Klemmeneinheit 10015759
SUPREMA MAT TS, Analog Terminals (Tragschiene) 10022311
SUPREMA MBC20-AdvEI 10105277
SUPREMA MBC20-Modbus 10122578
SUPREMA MBC20-Profinet 10213560
SUPREMA MBT20 10105279
SUPREMA MCP20 10101581
SUPREMA MDAZ20 Datenerfassungsgerat 10080011
SUPREMA MDC20 10110482
SUPREMA MDO20 10109638
SUPREMA MGI30 10170299
SUPREMA MGO20, General Output Unit (Allgemeines Ausgangsmodul) 10083804
SUPREMA MGR30 10170300
SUPREMA MGT40 TS Terminals (Tragschiene) 10026772
SUPREMA MHD TS Modul Modular High Driver 10038420
SUPREMA MHS30 10151731
SUPREMA MIB20 Interconnection Board 10050712
SUPREMA Modbus Gateway Kit 10126387
SUPREMA MRC TS Relay Connector (Relaisanschluss) 10021676
SUPREMA MRD-Modul: Dummy-Relais 10052880
SUPREMA MRO 10 16 TS-SSR 10105281
SUPREMA MRO16 TS Relay Output (Relaisausgang, Tragschiene) 10021430
SUPREMA MRO20 16 TS 10112805
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19 Bestellangaben

Beschreibung Teilenummer
SUPREMA MRO208 TS 10112807
SUPREMA MRO20 8 TS SSR 10115115
SUPREMA MRO8 Relay Output Unit (Relaisausgangsmodul) 10018946
SUPREMA MROS8 TS Relay Output Unit (Relaisausgangsmodul, Tragschienenmontage) 10021674
SUPREMA MSO Status Output 10069677
SUPREMA MST20 System Terminal 10104584
SUPREMA MUT Universal Terminal 10019468
SUPREMA Stromversorgung 250 W /24 V DC 10152510
SUPREMA RS 232-Kabel, 2 m 10029644
SUPREMA Sensorsimulationsmodul 4-20 mA 10030262
SUPREMA Sensorsimulationsmodul HL 10030264
SUPREMA Sensorsimulationsmodul WT 10030263
SUPREMA Touchscreen-BGT (mit PS 250W, mit MDO) 10166234
SUPREMA Touchscreen-BGT (mit PS 250W, ohne MDO) 10166233
SUPREMA Touchscreen-BGT (ohne PS 250W, mit MDO) 10166236
SUPREMA Touchscreen-BGT (ohne PS 250W, ohne MDO) 10166235
Drucker EPSON LX-300+ 10035191
SUPREMA Touch, microSD-Karte 10179005
Touchscreen-Stift 10088569
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